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SERIE GRO4F - PINZE PNEUMATICHE AD APERTURA ANGOLARE 180°

Pressioni

1 bar (0.1 MPa)
6 bar (0.6 MPa)
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Temperature
-10°C
+ 60 °C

2 &

Sensori consigliati

</ %4l | DC 02 PM8 - DC 02 P2M - DC 03 PM8 - DC 03 P2M

DC 04 PM8 - DC 04 P2M - DC 05 PM8 - DC 05 P2M .’

Adattatore per sensore

</> DC 10 001

i Peso della pinza

@ mm 10 16
gr 68 146

20 25
310 545

Fluidi Aria (Lubrificazione non necessaria)
Corpo alluminio
Guarnizione NBR
Dita Acciaio Sinterizzato
Ripetibilita +0,2mm
Frequenza massima di esercizio 60 c.p.m.

Serie

(G R O 4 F)

Doppio Effetto Magnetico

Norma di Riferimento

1907/2006 2011/65/CE SILICON
REACHY w4 FREE

RoOHS

Angolo di apertura/chiusura

Lato di apertura Lato di chiusura
178°+180° -3°

Momento di presa a 5 bar

5 bar
@ mm 10 16 20 25
N 0,16 0,54 1,10 2,28
CARATTERISTICHE

010
016
020
025
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EU/N///\V/ERE SERIE GRO4F - PINZE PNEUMATICHE AD APERTURA ANGOLARE 180°

Punto di presa

S
+ ¢ o

innlunl
g
L

Forza effettiva di presa
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M5x0.8(Finger opening port)
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SERIE GRO4F - PINZE PNEUMATICHE AD APERTURA ANGOLARE 180°
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EU/N///VERE SERIE GRO4F - PINZE PNEUMATICHE AD APERTURA ANGOLARE 180°
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