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Microcilindro @ 8 +~ 25 mm norme ISO 6432
n D |

Este cilindro por su esmerado disefno, libre de aristas y muy lineal en su construccién, es idéneo para su
utilizacion en cualquier sector industrial, alimentario, farmaceutico etc. donde se requiere unir a una alta fiabilidad
tecnoldgica, la posibilidad de evitar depdsitos de suciedad.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Presion de tabajo: 1,5 + 10 bar Bajo pedido

Temperatura ambiente: -20 + 80°C - Version magnética @ 10 + 25 mm

Fluido: aire filtrado con o sin lubricacién Sensor Magnético Serie DH-... (Seccién Accessorios

Camisa: acero inoxidable con tapas remachadas, pég. 3) (para @ 16 mm, sélo con vastago cromado sensor

y vastago de acero inoxidable de serie. magnético DH-500)

Carreras estandar (tabla pag. 4) - Dispositivo de bloqueo @ 16 + 25 mm (Seccion Alta

Tipologia M160 ... carrera maxima 50 mm Tecnologia pag. 3) utilizable sélo con vastago cromado

Tipologia M170 ... carrera maxima 25 mm serie M2

Velocidad méaxima: hasta 2 m/seg. sin amortiguacion - Unidad de guia desde @ 16 mm (Seccién Alta Tecnologia
hasta 5m/seg. con pag. 36)

amortiguacién neumatica

NP

6432

Clave de codificacion

M [|100||025|(0050(| F | M

—.0.0] p.E. Versién estandar.

—.0 1| D.E. Vastago pasante

Variante —.5,0]| D.E. Con amortiguadores neumaticos de final de
carrera ajustables con un @ 16 + 25 mm.

Carrera (en mm)

—.5.1| D.E. Vastago pasante amortiguadores de final
de carrera ajustables con un @ 16 <+ 25 mm.

Diametro (en mm)

—.6.0] S.E. Vastago retraido @ 10 + 25 mm,

Tipologia carrera max. 50 mm.
. =.7.0]| S.E. Vastago extendido @ 16 + 25 mm,
Serie carrera max. 25 mm.
O
M =Microcilindro @ 8 + 25 mm @008 - 010 - 012 - 016 - 020 - 025

TIPOLOGIA CARRERA

0010-0020-0025-0030-0040-0050-0075-0080-0100-0125-

1. —.—1 Vastago inoxidable versién estandar.
. L . 150-0160-0175-0200-0250- -0320-0400-0500
2, —.—] Vastago cromado utilizable sélo con 0150-0160-0175-0200-0250-0300-0320
3.—=.—1 Vastago inoxidable version reducida.
5,-.-| Vastago inoxidable versién reducida con F = Predispuesto para bloqueo con cotas reducidas
alimentacion posterior. M= Versién magnética de @ 10 + 25
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Algunos detalles constructivos - Vastago en acero inoxidable x 10 Cr Ni S 18.09 (AISI 303)
Cami inoxidable AlSI 304 rectificado
amisa en ac.ero inoxidable o . - Embolo en aleacién de aluminio: @ 20+25 mm
* Tapas mecanizadas de aluminio anodizado remachadas en latén. @ 8= 16 mm
en la camisa.

« El microcilindro esta fabricado de serie con tuerca en el

= Paragolpes mecanicos de goma montados de serie en vastago (MF-16+0) y en tapa anterior (MF-20+).
las tapas (Serie M 100...) @ 12+ 25 mm.

e Amortiguacion neumatica regulable con tornillo
(Serie M 150...) @ 16 - 20 - 25 mm.

e Collarines de goma Nitrilica antiaceite autolubricados.

e Patin de guia de pistén en resina acetatica:
@16-20-25mm

o ? (x)
; / ; i
a‘:‘?f’“
4 g DH-M 21 DF Maxima energia cinética
. absorbible (Nm)
Cil.
o con sin
amortiguaciéon | amortiguacion
regulable regulable
16 0,9 0,12
20 1,3 0,16
. o . 25 1,8 0,22
Microcilindro simple efecto
Carrera estandar
(el valor en negrlga es Fuerza de traccion min.-max del muelle (N) . P_eso - F’_eso
cil preferencial segun la equipamiento movil cilindro
QI. norma UNI 4393)
Carrera 0 Increm. Carrera Increm.
160 170 Carrera 10 | Carrera 25 | Carrera 40 | Carrera 50 kg pormm |~ kg por mm
(9) (9)
10-25
101 4050 69 | 76 | 58 | 76 | 47 | 76 | 4 | 76 | 0009 0,1 0,038 | 023
10-25
12 40 - 50 8,1 87 | 73 | 87 | 65 | 87 | 59 | 87 0,023 0,22 0,079 0,38
10-25
16 40 - 50 10 - 25 14,4 16 [ 119 | 16 9,4 16 7.8 16 0,026 0,22 0,085 0,43
10-25
20 40 - 50 10-25 186 | 20 [ 165 | 20 | 144 | 20 13 20 0,045 0,4 0,167 0,66
10-25
25 40 - 50 10 - 25 218 [ 235 | 193 | 235 | 16,7 | 235 | 15 | 235 0,08 0,62 0,238 0,95
Microcilindro doble efecto
Fuerza| ¢\ erza Peso Peso
de d equipamiento ilindr Lungit.
Cil. Carrera estandar empujel, % mévil cilindro amortig-
o (el valor en negrita es preferencial segiin la norma UNI 4393) mina6|" - Carmera] Increm. | Carrera| Increm. | uacion
bar (N) 0 por mm 0 pormm | (mm)
™ kg) | (9@ (kg) @
8 |10 20 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 20 16 | 0,007 0,1 0,037 0,21 -
10 [10 20 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 35 32 | 0,009 0,1 0,038 0,23 -
12 |10 20 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 175 200 250 50 38 | 0023 | 022 0,078 0,38 -
16 [10 20 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 175 200 250 0,023 0,085
— 90 87 0,22 0,43 16
*16 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 175 200 250 300 320 400 500 0,025 0,087
20 |10 20 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 175 200 250 300 0,045 0,167
148 | 140 0,4 0,66 18
©20 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 175 200 250 300 320 400 500 0,048 0,17
25 |10 20 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 175 200 250 300 320 400 500 0,080 0,237
250 | 220 0,62 0,95 22
°25 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 175 200 250 300 320 400 500 0,088 0,245
@ Versiones con amortiguacion neumatica
UNIVER esta preparada para fabricar cilindros con variaciones de carrerade mm. en mm. o en carreras superiores a las estandars.
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Dimensiones de montaje

U=

Cilindro doble/simple efecto
ﬂj Serie M 100
I 2 /
% Serie M 160 -
R
_ Serie M 170 L2 + carrera
L1 4 carrera WF
WD kv
|F_ EE EE _E_c‘n KW1
L/ \ | AN
< z 7
z . -8 — CI ma
: T4 i,
L w | KW, 3 W 4] E2
XC + carrera AM
Cilindro doble efecto Vastago pasante
:{m: Serie M 101
T r
qﬁiﬁL Serie M 151
e ol L3 + 2 carrera
AM WF + carrera L1 + carrera WF
WD
KW1 EE
r— ’ﬁ_‘ '
x| fﬁ _ﬂ
"l . \J
Kvi
o
cil. AM B BA BE CD D o E E1 E2 * EE EW KV KV1
9 h10 H9 d13
8 12 12 M12 x 1,25 4 9,3 14 8,5 M5 x 0,8 8 19 7
10 12 12 M12 x 1,25 4 11,3 14 8,5 M5 x 0,8 8 19 7
12 16 16 M16 x 1,5 6 13,3 17 9,5 10 M5 x 0,8 12 24 10
16 16 16 16 | M16x1,5 6 17,3 20,8 10,4 9,6 M5 x 0,8 12 24 10
20 20 22 22 | M22x1,5 8 21,6 27,7 13,85 12 G 1/8 16 32 13
25 22 22 22 | M22x1,5 8 26,6 30,7 15,35 | 13,75 G 1/8 16 32 17
Ccil. F KK KW | Kw1 L L1 L2 L3 MM | MR | SW VD WA | WD WF XC
(2] S5 12| =1
8 M4 x 0,7 7 2,8 7 46 62 78 4 12 3 1,5 12 16 64
10 M4 x 0,7 7 2,8 7 46 621 78 4 12 3 1,5 12 16 64
12 5 M6 x 1 8 4 9 50 72 94 6 16 5 1,5 17 22 75
16 53 M6 x 1 8 4 8 56 78 100 6 16 5 1,5 53 17 22 82
20 8 M8 x 1,25 10 5 11 68 92 116 8 18 7 2 55 19 24 95
25 8 M10 x 1,25 10 6 15 69 97 125 10 18 9 2 7,5 22 28 104
* La serie en pulgadas se ha elegido en conformidad a la norma UNI-ISO 228/1
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Microcilindros versiones reducidas (tapa posterior) M 7 ll-

Cilindro doble efecto amortiguado @ 16-20-25 mm

L2 + carrera

@ Serie M 350
L1 + carrera

EE

9BA

KK
BE
[]3

|

wB

E1 E2

Cilindro doble efecto con alimentacién estandar Cilindro doble efecto con alimentacion posterior
210 + 25 mm 010 + 25 mm

@j Serie M 300 ﬁl Serie M 500

Cilindro de simple efecto vastago retraido Cilindro de simple efecto vastago retraido con

o 10 + 25 mm; simple efecto vastago alimentacion posterior @ 10 + 25 mm

extendido @ 16 + 25 mm ambos con
alimentacion estandard

%} Serie M 360 % Serie M 560
:m Serie M 370

L2 + carrera

L1 + carrera WF

98

oMM

WA w ||| kw W
AM
Cil | AM B BA BE D E E1 E2 *EE KV | KV1
o h10 o 7]

10 12 12 12 M12 x 1,25 11,3 | 15,8 78 7,2 M5 x 0,8 19 7
12 16 16 16 M16 x 1,5 13,3 | 18,8 9,4 8,7 M5 x 0,8 24 10
16 16 16 16 M16 x 1,5 17,3 | 20,8 | 10,4 9,6 M5 x 0,8 24 10
20 20 22 22 M22 x 1,5 21,6 | 27,7 | 13,85 12 G1/8 32 13
25 22 22 22 M22 x 1,5 26,6 | 30,7 | 15,35 | 13,75 G1/8 32 17

Cil F KK KW | KwW1 | L1 L2 | MM SwW | VD WA | WB | WD | WF
%] z +1,2
10 5 M4 x 0,7 7 2,8 46 62 4 3 & 4 12 16
12 5 M6 x 1 8 4 50 72 6 5 1,5 4,5 17 22
16 | 5,5 M6 x 1 8 4 56 78 6 5 .8 85 | 18 17 22
20 8 M8 x 1,25 10 5 68 92 8 7 2 5,5 2 19 24
25 8 M10x 1,25 | 10 6 69 97 10 © 2 © 2 22 28

* La serie en pulgadas se ha elegido en conformidad a la norma UNI-ISO 228/1
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Accesorios para microcilindros ISO 6432 y cilindro ISO 6431 - _| [ | —

Escuadras en acero cincado para @ 8 +25 mm (MS 3)

A I (AN
_li S NP1/
i R R R N M
A A = #AB l i
SA + carrera S R
SA1 + carrera XS Us
XA + carrera
AB [AO|AT|AU| NH| R| S |SA|SA1| TR | US| XA | XS
Cil. 0.3 Peso | Coédigo
+0,
9 |H13 o | =03 Js14 +1,4| g
8-10| 45 | 5 3 11| 16 | 10| 5 | 68 | 30 | 25 | 35 | 73 | 24 0,02 | MF-13008
12 | 55| 6 4 (14| 20 | 13| 8 | 78 | 30 | 32 | 42 | 86 | 32 0,04 | MF-13012
16 | 55| 6 4 | 14| 20 | 13| 8 | 84 | 36 | 32 | 42 | 92 | 32 0,04 | MF-13012
20 | 66| 8 5|17 | 25 | 20| 7 |[102| 44 | 40 | 54 |109| 36 0,09 | MF-13020
25 | 66| 8 5 |17 | 25 | 20 | 11 [103| 45 | 40 | 54 [114| 40 0,09 | MF-13020

Tuerca para vastago en acero cincado para @ 8 +~ 25 mm (MF 8)

WP + carrera UR
AT AT w 9FB

_;_ ,;_ an

- - L

& | 0 i
L %ﬁg Pan) SR (raIATN
N o I W7 T

L -
o + S5

cil AT | FB| TF | UF | UR| W | WP

o ’ Peso | Cédigo
H13 |Js14 +1,4 kg

810| 3 (45| 30 | 40 | 25 | 13 | 65 | 0,012 | MF-12008
12 4 [ 55| 40 | 53 | 30 18 | 76 | 0,025 | MF-12012
16 4 | 55| 40 | 53 | 30 | 18 | 82 | 0,025 | MF-12012
20 5 [66| 50| 66 | 40 | 19 | 97 | 0,049 | MF-12020
25 5 | 66| 50| 66 | 40 | 23 | 102 | 0,049 | MF-12020
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Accesorios para microcilindro
m a

Fijacion posterior hembra en acero cincado @ 8 + 25 mm
Compuesta de perno y 2 anillos "seeger"

PN
PM

PA PL
RP |
N{— | N AAS
11 f I
/ N [0 | I
u Q N

K B N
YD PI P + carrera 9FB 3
IR —

cil. [9FB|OH| P [PA|PH| PI|PL|PM|PN|PV|RP|YD|ZB
’ Peso Cadigo

H13 E9 f8 kg

8-10 | 45 (25|625| 11| 24 |12,5/ 8,1|13,1 17| 20 [ 53|3,8| 4 | 0,019 | MF - 21008
12 55| 3| 73 |13 |27 |15 (12,1/18,1/ 23| 25| 7 | 5 | 6 | 0,037 | MF -21012
16 55| 3| 80 (13|27 | 15(12,1/181{ 23 | 25| 7 | 5 | 6 | 0,037 | MF -21012
20 66 | 4 | 91 | 16|30 | 20 |16,1/24,1{ 30|32 | 10| 6 | 8 | 0,08 | MF -21020
25 66 | 4 | 100 | 16 | 30 | 20 (16,1/24,1 30 | 32| 10| 6 | 8 | 0,08 | MF -21020

Tuerca para vastago en acero cincado

Kw1

Kv1 KK

]

Cil Kw1
’ KK S KW1| Cadigo

8-10 | M4x0,7 7 2,8 | MF - 16008
12-16 M6 x 1 10 4 | MF -16012
20 M8x1,25 | 13 5 | MF - 16020
25 |M10x125| 17 6 | KF-16032

Tuerca para tapa en acero cincado

KwW

BE

]

KV

KV
BE S| KW Cadigo

Cil.

8-10 | M12x 1,25 | 19 | 7 | MF -20008
12-16 | M16x 1,5 | 24 | 8 | MF -20012
20-25 | M22x1,5 | 32 | 10 | MF - 20020
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Accesorios para microcilindro iso 6432 y cilindro ISO 6431 — _| [ | —

Fijacion delantera en acero cincado para vastago norma ISO 8140 con perno incluido

9 CK,

. M
cé,_ CE[cK|cCL 312 ER KK L | LE PEZO Codigo
B12
810 (16 | 4 | 8 | 4 | 5 | M4x07 | 11 | 8 | 0007 | MF-15008
1246 | 24 | 6 | 12| 6 | 7 MS6 x 1 16 | 12 | 0,019 | MF-15012
20 (32| 8 | 16| 8 | 10 | MBx125 | 22 | 16 | 0046 | MF-15020
25 |40 | 10 | 20 | 10 | 16 | M10x1,25 | 26 | 20 | 009 | KF-15032

O HF

@ HA
%_ a CH KK HA | HB| HC | HD | HE | HF
S — g S Cil. Peso .
X g )e 0 Codigo
!? I — I EANTD 2 ) H7 -0,12 kg °
e P 8-10 13° 9 M4 x 0,7 5 | 27 8 9 |10 |77 0,018 MF - 17008
HB 12-16 | 13° 11 M6 x 1 6 | 30 9 10|12 | 9 0,026 MF - 17012
20 14°| 14 | M8x125(| 8 | 36| 12 | 12 | 16 |10,4| 0,046 MF - 17020
W 25 13°| 17 [M10x 1,25 10 | 43 | 14 | 14 | 20 |12,9| 0,076 KF - 17032

—_— HD
CH

Enfﬁi et ‘ K %"' CHICHT 1A KK "W lelio|e|r|e PE;° Cédigo
T o _° FE
w oI § A 12416 | 11| 8 | 30°| Méx1 | 122 |22] 11552/ 28| 15| 0,04 | MF-22016
T » B \cu _ 20 [ 14]10[30°| M8x1,25| 16 |28 12| 65|32 16| 0075 | MF-22020
R :F": 25 |17 | 11| 30°[Mi0x 1,25 195 |32 | 15745/ 35 | 18] 0,12 | KF - 22025
le—— |[E ——

CH|CH1 LA Peso

LG KK IB|ID LB|LC| LD | LE| LF Codigo
+0,3 kg

50° Méx1 |22|11|11/26| 14 (35530 | 40 | 0,037 | MF - 23012
50°| M8x 1,25 |28 | 12|14 | 31| 17 (42,5| 36 | 48 | 0,067 | MF - 23020
50°(M10x 1,25| 32| 15|17 |37 | 21(50,5| 43 | 57 | 0,11 | KF - 23025
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Cilindros neumaticos ISO 6431 y VDMA
con desaceleradores regulables @ 32 < 200 mm

U=

una larga duracién.

Los cilindros neumaticos UNIVER, a norma ISO 6431 y VDMA 24562 utilizan las innovaciones derivadas de los
estudios realizados en los ultimos afnos y por eso son aptos para satisfacer completamente a los consumidores
mas exigentes. No hay que descuidar el funcionamiento sin lubricacién permite su empleo, respetando el ambiente.
La robusta construccién y los componentes escogidos confieren al producto altas caracteristicas funcionales y

CARATTERISTICHE TECNICHE

Presién de ejercicio: 1,5 + 10 bar.

Temperatura ambiente: -20 + 80°C.

Fluido: aire filtrado, con o sin lubricacion.

Camisas de aluminio con anodizacioén interna y externa
y vastago de acero cromado de serie.

Diametros: Serie KD 32 + 125 camisa perfil de aluminio,

Serie K 32 + 200 camisa perfil de aluminio;
@ 160-200 mm camisa tubular de aluminio
y tirantes de acero, magnético bajo pedido.

N—F ow

Serie K-...

Sensor magnético retractil Serie DF——, para Serie KD.

Banda cubre-cable sensor magnético para Serie KD

Cod. DHF-002100.

Sensor magnético Serie DH—— para Serie K.

(Seccidn Accesorios pag. 2)

Accesorios desde la pag. 20.

Ejecuciones bajo pedido

- anillo magnético de plastoferrita.

- dispositivo de bloqueo @ 32+125 mm sélo con vastago
cromado (Seccion Alta Tecnologia pag. 3).

- unidad de guia @ 32 + 100 mm (Seccion Alta Tecnologia pag. 36)

- Cilindros con casquillo rigido, en tAndem, de varias posiciones,
y contrapuestos (pag. 16).

Algunos detalles constructivos

Camisa en perfil extrusionado de aleaciéon de aluminio con
nervios antitorsion sin puntos de estancamiento. Anodizacion
interna y externa, espesor 15 micrones.

Tapas en aleacion de aluminio fundido a presion, fijadas con tornillos
autoterrajantes de acero en los orificios predispuestos en la camisa.
Amortiguadores neumaticos ajustables: permiten una eficaz
amortiguacion del piston.

Paragolpes de material sintético: eliminan las solicitaciones
mecanicas y reducen el ruido durante de funcionamiento
(inferior a 50 dB).

Piston en aleacion de aluminio fundido a presién y patin guia de
resina acetélica con anillo magnético permanente en
plastoferrita (bajo pedido para version magnética).

Juntas de estanqueidad del piston y amortiguadores del final
de carrera en mezcla nitrilica contra el desgaste, aptas para
funcionar con o sin lubricacién. Su forma tipo labio doble
permite la recuperacién continua del juego debido al desgaste.
Véastago en acero inoxidable endurecido superficialmente (serie
K 100) o acero con un espesor de cromado (serie KD 200)

con Ra 0,2 micrones (incluye la tuerca).

Casquillo guia vastago autolubricante y autoalineante patentado
UNIVER. Para empleos especiales, bajo pedido se suministran
casquillos rigidos.

Los cilindros @ 125-160-200 mm de serie estan provistos de
casquillos rigidos.

con perfiles para sensores integrados, magnético de serie.

Serie KD-...

Clave de codificacion

KD [ {200||032||0050(| G | M

| Variante

| Carrera (mm)

| Diametro (mm)

| Tipologia

Serie

KD = g 32+125 mm magnético de serie.
K =g 32+200 mm magnético bajo pedido.

[1.0.,0]D.E. Vastago en acero inoxidable

[1.0.1]D.E. Vastago inox pasante

1.6 .0]S.E. Vastago inox retraido carrera max.50mm
[1.7.0]S.E. Vastago inox extendido carrera max.50mm
2,.0.0D.E. Vastago cromado

[2.0,1]D.E. Vastago cromado pasante

2.6 ,0]S.E. Vastagocromadoretraido carreramax.50mm
2.7 .0]S.E. Vastago cromado extendido carrera max.50mm

DIAMETRO

@ 032 - 040 - 050 - 063 - 080 - 100 - 125 - 160 - 200

CARRERA

Carrera estandard en mm: 0025 - 0050 - 0075 - 0080 - 0100
0125-0150-0160 - 0175 - 0200 - 0250 - 0300 - 0320 - 0350
0400 - 0450 - 0500 - 0600 - 0700 - 0800 - 0900 - 1000

VARIANTE

F = Preparado para bloqueo de vastago con
protuberancia reducida.

G= Preparado para bloqueo de vastago con
protuberancia ISO.

M= Versidon magnética.
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Fuerzas tedricas (N) desarrolladas a la | pesaceleradores Cilindro simple efecto
presion de trabajo (bar). 1 bar = 0,1 MPa . .
cil.| Superficie util Presion de trabajo (bar) Long Mixin:{\iecrgia %W: \/\/\ _l_—l—
o (mm?) 2 4 6 8 10 (mm) absorbida (J)
- Fuerzas tedricas de vuelta (N)
32 | empuje | 804 161 | 322 | 482 | 643 | 804 - 0@
traccién | 691 138 | 276 | 414 | 553 | 691 ’
. F1(N) K(N/mm)
40 | empuie | 1256 | 251 | 502 | 754 | 1005 | 1256 . 25 Cil. Fuerzamax.muelle | Decremento paracada
traccion | 1056 | 211 | 422 | 633 | 844 | 1055 ’ 9 acarrera mm de carrera
50 | empuje | 1962 | 393 | 785 | 1178 | 1570 | 1963 24 45 32 52 28
traccion | 1649 | 330 | 660 | 990 | 1320 | 1650 ’
- 40 70 42,5
63 |empuie [ 3116 | 623 | 1246 | 1869 [ 2493 | 3116 30 8
traccién | 2802 | 560 | 1120 | 1680 | 2240 | 2800 50 98 48
go |empuje | 5024 1005 [ 2010 ( 3014 | 4019 | 5024 @ - 63 98 48
traccion | 4533 | 907 | 1814 | 2722 | 3629 | 4536
14
100 | mPule | 7850 | 1570 | 3140 | 4710 | 6280 | 7850 35 21 L Y £
traccion | 7359 | 1472 | 2944 | 4416 | 5888 | 7360 100 140 80
125 empuje | 12266 | 2453 | 4906 | 7359 | 9812 (12266 35 36 125 235 175
traccion | 11462 | 2294 | 4588 | 6882 | 9176 |11470
160 | empuie | 20096 | 4019 | 8038 |12058|16077(20096] . 52
traccion | 18840 | 3770 | 7540 |11310(15080|18850
200 | €MPuje | 31400 | 6280 (12560|18840|25120(31400] .- o
traccion | 30144 | 6029 [12058|18086(24115|30144
Carrera max.: 50 mm
. - . 2. F1ma
En el caso de los cilindros neumaticos a vastago pasante, la fuerza tedrica en \ | max

ambos sentidos, es siempre igual al valor "en traccion" de la tabla.
Los valores de la tabla son tedricos. Al momento practico se tienen que reducir
segun el peso y la friccion de deslizamiento del equipaje mobil (~-10%) F2 min.

~

carrera

Sistema de las fuerzas teéricas de empuje en funcion de la presion y carreras permitidas en funcion de la carga
max. de punta

Fuerza teérica del cilindro «F» [N]—
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©
o 10 T | T T
= 8 | e y 4N |
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\5 5 A’ l/ |/ V’ /
7]
o
& 4
3 V4 /
2 / V4RV, )y, p
2000
E ~ g N
~ 1000 n
T 800 \
e
S 600 \
= 500 ~
o
< 400
k] \
® 300
£ N
b
S 200 72
(9 TN
|
100 |
20 30 40 50 100 200 300 400500 1000 2000 4000 10000 20000 40000
3000 5000 30000 50000

Max. carga de punta para flexion [NI —




K
Dimensiones de montaje — _/ il

Cilindros con desaceleradores neumaticos @ 32 + 200

% Q j | VA ls+carrera te—AM DD

|
Lk 163 \ IE

J
N DI
.L-——ﬁ sw I-—TG .

PLA— ——pL—YP

]
T
L4

-~ F —— |
% Tolerancias nominales sobre la carrera
y Tolerancias de
Cil. @ | Carreras (mm
ZM+ 2 carrera ( ) carrera(mm)
32 +2
(WH + carrera) ls+carrera WH —s}e—AM 20 iy 0
50 |De 501 hasta 1.250 +g'2
63 | Hasta 500 +25
1 80 0
= \ () +4
i i i\ L\ = 100 |De 501 hasta 1.250 o
|1 gy i | \\ - { i
- " — 125 |Hasta 500 +g
160
FS
200 |[De 501 hasta 1.250 0
. AM B EE I KK SwW TG
Ci.g | A BG| DD | E 1 8 M | PL VD | VA |WH | ZM
(Nota 1) | e11 (Nota2)| '2 [Nom.] Tol | (Nota 1) 2 [Nom. | Toll.
32 12 22 30 14 | M6 | 48 G1/8 16 94 |04 [ M10x 1,25 45 15 10 |325 [x05 | 5 3 26 146
40 16 24 35 14 | M6 | 54 G 1/4 20 105 |+0,7 | M12x 1,25 5 18 13 38 |x05| 6 4 30 165
50 20 32 40 16 | M8 | 67 G 1/4 26 106 |+0,7 | M16x1,5 6 18 17 | 465 [+06 | 6 4 37 180
63 20 32 45 16 | M8 | 78 G 3/8 26 121 [+0,8 | M16x 1,5 8 |215| 17 |565 |07 | 6 4 37 195
80 25 40 45 16 | M10 | 97 G 3/8 32 128 |+0,8 | M20x 1,5 75 (215 | 22 72 |+0,7 | 8 5 ® 46 | 220
100 25 40 55 16 | M10 | 115 G1/2 35 138 +1 M20 x 1,5 9 [215| 22 89 (0,7 | 8 6 * 51 240
125 32 54 60 20 | M12 | 140 | G1/2 45 160 +1 M27 x 2 11 [ 245 | 27 110 |£1,1 | 10 78 65 | 290
160* 40 72 65 25 | M16 | 180 | G 3/4 50 180 | +1,1 M36 x 2 14 29 36 140 [+1,1 | 10 6 80 340
200* 40 72 75 25 | M16 | 220 G 3/4 60 180 | =1,1 M36 x 2 14 29 36 175 (1,1 | 12 6 95 370
NOTA 1: Las dimensiones “KK” y “AM” corresponden al tipo ISO 4359 “largo”. Nota 2: Las cotas "EE" en pulgada, son conformes a la norma ISO 228/1
W Cotas a norma solo bajo pedido.
* Cil. @ 160 y @ 200 ejecucidn con camisa en tubular de aluminio y tirantes en acero.
Masa cilindros Serie K Masa cilindros Serie KD
. Cilindro |  Increm. E?:;ﬁ’e Increm. | Cilindro | Increm. Eq""mie Increm. . Cilindro| Increm. E‘i‘;ﬁ’e Increm. Cilindro | Increm. Emje Increm.
Cil. |carera 0| caca mm de camerag | cBmmae| carrera 0| caammae | o | cadamm de Cil. Olcaammae| - 0C o |cadamm d | carrera 0 | cacmm de o |cdammee
[} (kg) |carrera0(g) careraO(g)| (kg) |camera0(g) carrera 0 (g) (1] (kg) |camera0(g) carrera 0 (g) (kg) |carera0(g) carrera 0 (g)
(kg) (o) (ko) (a)
32 | 051 | 2,35 0,13 0,9 0,64 3,24 0,20 1,8 32 |0,53| 2,8 0,13 0,9 0,66 3,7 0,20 1,8
40 | 0,77 | 3,24 0,24 1,6 0,92 4,80 0,37 3,2 40 |0,80| 4,0 0,24 1,6 0,95 5,5 0,37 3,2
50 | 1,21 | 4,75 0,43 2,5 1,51 7,22 0,64 5,0 50 | 1,27 | 6,0 0,43 2,5 1,57 8,5 0,64 4,9
63 | 1,74 | 5,78 0,47 2,5 2,03 8,25 0,75 5,0 63 | 1,76 | 6,2 0,47 2,5 2,05 8,7 0,75 4,9
80 | 2,74 | 8,64 0,95 3,9 3,26 | 12,50 1,37 7,8 80 |2,86| 10,8 0,95 3,9 3,38 | 14,7 1,37 7,7
100 | 3,78 | 10,4 1,18 3,9 4,38 | 14,30 1,60 7,8 100 | 3,95 | 13,4 1,18 3,9 4,55 | 17,3 1,60 7,7
125 | 6,59 | 14,8 2,18 6,3 7,80 | 21,10 3,20 12,6 125 | 6,87 | 18,6 2,18 6,3 8,08 | 24,9 3,20 12,6
160 |14,60| 16,9 4,02 9,9 16,85 | 26,80 5,94 19,8
200 |16,50| 18,5 4,78 9,9 19,90 | 28,40 6,80 19,8
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Ejecuciones especiales bajo pedido con cilindros Serie K i T | 1

Cilindro tandem - Tipologia de cilindro caracterizada por un doble pistén solidario, en el cual la fuerza
de empuje es duplicada con respecto a la de un cilindro ISO de igual diametro.

ﬁ:?h:,.'—d«lj:p K-A (tabla pag.11).
|I Mﬂ:l:l k-

cil. s
o | BB | L |(max

32 |G1/8|169 | 3 i

40 | G1/4| 189

|«——— 1L + 2 « corsa

®
@
dliva)

50 |(G3/8| 175
63 | G3/8| 195
80 (G1/2| 211
100 |G 1/2| 224
125 | G1/2| 251

]

(7]
ma
A
o

OO |||

Clave de codificacion

| K || 2A | |°32 | |°°5°| | M | K = Cilindro neumatico I1SO 6431 y VDMA 24562
KD = Cilindro neumatico ISO 6431 y VDMA 24562
magnético de serie

.

TIPOLOGIA

Vastago inox

| 1A Doble empuje vastago solo en salida
1D Doble empuje vastago solo en regreso

| Vastago cromado

| Diametro (mm) | 2A Doble empuje vastago solo en salida
|
|

| Magnético (bajo pedido)

| Carrera (mm)

2D Doble empuje vastago solo en regreso

VARIANTE

M = Magnético bajo pedido para Serie K

| Tipologia

| Serie

Cilindros dos posiciones - Tipologia de cilindros caracterizados por una pareja de vastagos independientes que
permiten larealizacién de un doble posicionamiento cuyas fuerzas de empuje son las
mismas de un cilindro ISO de igual diametro (tabla pag. 11).

|' [Hj:b ;Hj:h K-B

Cil. | e | L | S e L+4Ci+C2 c1
o* (mm) | (max)

32 [G1/8| 166 3
40 | G1/4| 186
50 [G1/4| 172
63 | G3/8| 192
80 | G3/8| 208
100 | G1/2 | 221
125 | G1/2 | 248

@8]
®/
e ]
el
180
\‘F'- ]’
e

gl
-

i M

Clo|o|N|H>O
i/

Clave de codificacion

L] Lz e o] o] [ | e
| K = Cilindro neumatico ISO 6431 y VDMA 24562

| Magnético (bajopedido) | KD= giggggi:ftggéstﬁ?elso 6431 y VDMA 24562

TIPOLOGIA

| CiCarrera cilindro de cola (mm) | 1B Doble efecto véstago inox

| Diametro (mm)

2B Doble efecto vastago cromado

|
| Tiecege |
|

| Serie M = Magnético bajo pedido para Serie K
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Cilindro contrapuesto - Tipologia de cilindros caracterizados por la unién de dos, cuyos vastagos se
mueven en direcciones opuestas. Los valores de empuje son iguales a los de los
% K-C  cilindros tradicionales. (tablas de la pag. 11).

Cil. L L + carrera 1 + carrera 2
6*

=N BRSNS -
40 220 BN &

_ S0 | 222 @’Z _7@,\ A
63 252 & Al Y %
80 266 ) |
100 288
125 334

__160 | 378 Clave de codificacion
200 382

[ % | [2¢ ] osz]fooo] fooso] | |

K = Cilindro neumatico ISO 6431 y VDMA 24562
KD = Cilindro neumatico ISO 6431 y VDMA 24562
magnético de serie

|

| TIPOLOGIA

| 1C Cilindro contrapuesto D.E.
|

|

|

| Magnético (bajo pedido)

| C2Segunda carrera (mm)

| C1Primera carrera (mm) vastago inoxidable

| Didmetro (mm) 2C Cilindro contrapuesto D.E.

vastago cromado

| Tipologia

VARIANTE

| Serie M = Magnético bajo pedido para Serie K

Cilindros neumaticos - Tipologia de los cilindros @ 40-50-63-80 mm derivados de la Serie Ky KD, abastecidos

con amortiguacionlarga  con amortiguacion interna larga con utilizacién de abertura y cierre de compuertas o
bien en el sector donde se necesite al final de la carrera una deceleracién progresiva
y constante, mas controlada respecto a un cilindro de tipo convencional. Cotas y
dimensiones (excepto la indicada) los accesorios no cambian.

Long.amort.
@ | 75 | 100 | 150 | 200 ’ ,{g_
L8 + Carrera . . -
40 | 182 | 232 | 332 | 432 N @\_ .
50 | 178 | 228 | 328 | 428 Nl @; -
63 | 185 | 235 | 335 | 435
80 | 190 | 240 | 340 | 440 o+ oamers :

Clave de codificacion
[ ][ 2 ][ v ][5 |[oss] fooo] [ | TIPOLOGIA
1 = DE Vastago en acero inox
2 = DE Vastago en acero cromado
AMORTIGUADOR
L = Largo
VARIABLE AMORTIGUADOR

075 mm
100 mm
=150 mm
4 =
DIAMETRO
040-050-063-080 mm

CARRERA
_ Se aconseja una carrera minima tres veces superior a la largada
del amortiguador indicado en la tabla
K = Cilindro neumatico ISO 6431 y VDMA 24562

KD= Cilindro neumético ISO 6431 y VDMA 24562 WARIENIIE
magnético de serie M = Magnético bajo pedido para Serie K

| Variable amortiguador

| C1Primeracarrera (mm)

| Diametro (mm)

WN =
L

| Amortiguador

|

n
S
S
3
3

| Tipologia

|
|
|
| Variabile ammortizzo |
|
|
|

| Serie

14-]



Fijacion cilindro

Charnela en aluminio fundido ISO MP2 (hembra), MP4 (macho)
completa con 4 tornillos de fijacion

) Cil. Cédigo Peso
Charnela posterior hembra o kg
FL 32 |KF-10032A| 0,06
40 |KF-10040A| 0,08
eo | 1 == 50 [KF-10050A| 0,15
— 63 |KF-10063A| 0,25
O —— 80 |KF-10080A| 0,36
f - 100 |KF-10100A| 0,6
MR | 125 |KF-10125A| 1,8
Lt 160 |KF-10160A| 24
XD + carrera 200 |KF-10200A| 3,5
Cil. - Peso
Cadigo
(4] '9 kg
32 | KF-11032 | 0,08
. 40 | KF-11040 | 0,1
Charnela posterior macho 50 KF-11050 | 0,17
a2 63 | KF-11063 | 0,25
*."T",L__ 80 | KF-11080 | 0,42
e 100 | KF-11100 | 0,66
j'h_'k_f“ 125 | KF-11125 | 15
T ; 160 | KF-11160 | 2,3
L LEWJ 200 | KF-11200 | 3,5
XD + carrera ————————— ]
Perno en pag. 18-I. LA
., e“\aPag' -
Brida anterior-posterior en acero cincado, ISO MF1-MF2 completa 4 {ijac\©
con 4 tornillos de fijacion {ornio® 6431
(bajo pedido a norma VDMA) VDMA
Montaje posterior 24562
S = o | L&)
N I 9
3 M |
o i
N 1 )
~J | \ & Cil. Cédigo Peso
! £ R 9 kg
_J 32 | KF-12032 | 0,2
R
L oo . __J 40 | KF-12040 | 0,25
50 | KF-12050 | 05
63 | KF-12063 | 0,65
M . . 80 | KF-12080 | 15
ontaje anterior 100 | KF-12100 | 2.2
I T 377 125 KF-12125 | 4,1
] L sm—— ) 160 | KF-12160 | 7
|
| 7 200 | KF-12200 | 12,4
e —
=
MF =W
Cotas brida ISO MF1-MF2 Cotas escuadra ISO MS1
Cil. CB|CD| E EW FL | L | MR [MR1* UB XD E |FB |MF| R | TF | UF w ZF
(4] H14 | H9 Nom.| Toll. 10,2 (min) (max) h14 Nom. | Toll. H13 t0,2 JS14|JS14 Nom.| Toll. INom.| Toll.
32 26 | 10 | 48 | 26 22 | 12 | 11 | 15% | 45 | 142 |+1,25| 45 | 7 | 10 | 32 | 64 | 80 | 16 [=1,6| 130 |=1,25
40 28 | 12 | 54 | 28 25 | 15 | 13 | 18* | 52 | 160 |+1,25] 52 | 9 | 10 | 36 | 72 | 90 | 20 |=1,6| 145 |=1,25
50 32 | 12 | 65 | 82 | g5 | 27 | 15 | 13 | 20* | 60 | 170 [+125| 65 | 9 | 12 | 45 | 90 | 110 | 25 |+1,6( 155 |+1,25
63 40 | 16 | 75 | 40 | 0% | 32| 20 | 17 | 23* | 70 | 190 [+16| 75 | 9 | 12 | 50 | 100 | 120 | 25 | =2 | 170 | =16
80 50 | 16 | 95 | 50 36 | 20 | 17 | 27* | 90 [ 210 |[+16| 95 | 12 | 16 | 63 | 126 | 150 | 30 | +2 | 190 | =16
100 60 | 20 [115 | 60 41 | 25 | 21 |29,5%[110 | 230 |16 | 115 | 14 | 16 | 75 | 150 | 170 | 35 | +2 | 205 | =16
125 70 | 25 [140 | 70 50 | 30 | 26 | 26 [130 [ 275 | =2 [ 140 | 16 | 20 | 90 | 180 | 205 | 45 |+2,5|245 | =2
0,5
160 90 | 30 |180 | 90 | 4 | 55 | 35 | 31 | 30* [170 [ 315 | =2 | 180 | 18 | 20 | 115 | 230 | 260 | 60 |*2,5|280 | =2
200 90 | 30 [220 | 90 60 | 385 | 31 | 30* [170 [ 335 | =2 [ 220 | 22 | 25 [ 135 | 270 | 300 | 70 | +2,5|300 | =2
* Cota no normalizada
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Fijacion cilindro 7 i
-

- CQ'," Cédigo PE;°
e
__//;/#\Q\t /| 32 | KF-13032| 0,07
. /\i— 40 | KF-13040] 0,09
NS 50 |KF-13050| 0,2
A @ ; @ 63 | KF-13063| 0,2
AU ona *LT;X _’J‘“ 80 |KF-13080| 0,4
”74 i:::::: ” LJ:H 100 | KF-13100| 06
125 |KF-13125| 1,2
160 | KF-13160| 2,4
200 |KF-13200| 34

Charnela intermedia ISO MT 4 completa con tornillos de fijacién 6431
(diametro 160/200 montada sobre los tirantes) VDMA
24562
Cil. L Peso

L2 Codigo kg

R 32 | KF-14032| 0,13

40 KF-14040 | 0,24

50 KF-14050 | 0,32

D

63 KF-14063 | 0,61

80 KF-14080 | 0,93

100 KF-14100 | 1,6

125 KF-14125 | 2,2

XV + 1/2 carrera

EA + carrera

NOTA: La cota XV+1/2 carrera posiciona la charnela en la mitad del cuerpo del cilindro (de tapa a tapa).
Para el montaje de la charnela intermedia en los diametros 160/200 especificar la cota EB por cuanto dicha charnela viene normalmente montada en el cilindro.

Cotas charnela ISO MP2 - MP4 Cotas charnela 1ISO MT4

Cil. AB | AH| AO | AT | AU E SA TR XA EA | EB L1 R TD| TL | TM | UW XV

o H13 [JS15 *0,2 Nom. | Toil. 19814 "Nom.[ Toll. |(max)|(min) e9 | h14| h14 Nom.| Toll.
32 7 | 32 6 4 24 | 45 | 142 |x1,25| 32 | 144 |+1,25| 82 | 64 | 22 [ 05| 12| 12 | 50 | 65 | 73 | =2
40 9* | 36 8 4 28 | 52 | 161 |x1,25| 36 | 163 |+1,25] 93 | 72| 22 [ 05 | 16 | 16 | 63 | 75 | 82,5| =2
50 9* | 45 | 10 | 5 32 | 64 | 170 |x1,25| 45 | 175 |x1,25| 101| 79 | 22 | 1 16 | 16 | 75| 95 | 90 | =2
63 9* 50 12 5 32 74 185 | £1,6| 50 190 | =16 | 107 | 88 28 1 20 20 90 | 105 | 97,5| =2
80 12 | 63 | 15| 6 41 | 94 | 210| +x1,6| 63 | 215 | 1,6 | 123| 97 | 28 | 1 20 | 20 | 110 130 | 110| =2
100 14*| 71 | 20| 6 41 | 114 | 220 | =1,6] 75 | 230 | 1,6 | 131 | 109| 34 | 1 25 | 25 | 132 145 | 120| =2
125 16* | 90 | 15| 8 45 | 140 | 250 | *2 | 90 | 270 | =2 | 164| 126| 34 | 1,5 | 25 | 25 | 160| 175 | 145 | =25
160 18* | 115 | 20 | 10 | 60 | 180 | 300 | +2 | 115 | 320 | +2 - - - - - - - - - -

200 22* | 135 | 30 | 10 | 70 | 220 | 320 | =2 | 135 | 345 | 2 - - - - - - - - - -

* Cota no normalizada
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Fijacién cilindro T |
| 3 a

Charnela intermedia ISO MT4 con espigas de fijacion para cilindro Serie KD

XV + 1/2 carrera

EA + carrera

Dimensiones de charnela ISO MT4 para Serie KD

Cil.| EA | EB | L1 R |[TD | TL | TM | UW XV

32| 82 | 64 | 22|0,5|(12 | 12| 50 | 65 | 73 | =2
40 | 93 72 | 220,516 | 16 | 63 | 75 [82,5| =2
50| 101 | 79 | 22| 1 16 | 16 | 75 | 95 | 90 | =2
63 | 107 | 88 | 28| 1 20 | 20 | 90 |105|97,5| =2

63 | KDF-14063 0,47
80 | 123 | 97 | 28| 1 20 | 20 [ 110|130| 110 | £2 80 | KDF-14080 | 0,80
100| 131 | 109 | 34| 1 25 | 25 | 132|145|120 | £2 100 | KDF-14100 | 1,50
125| 164 | 126 | 34 (1,5 | 25 | 25 | 160| 175|145 |£2,5 125 | KDF-14125 | 1,92

Peso
Kg

32 | KDF-14032 | 0,12
40 | KDF-14040 | 0,24
50 | KDF-14050 | 0,32

Cadigo

Carrera min. del cilindro: 10 mm
XV + 1/2 carrera: charnela en posicién central entre las tapas

Charnela macho rotulada en aluminio completa con 4 tornillos de fijacion.

Cil. Peso

Cadigo

32 | KF-11032S 0,1

40 | KF-11040S 0,2
50 | KF-11050S 0,3
63 | KF-11063S | 0,35
80 | KF-11080S 1,6
100 | KF-11100S 0,7

2a.
, n \a pag
ijacio”
Cil. . Peso
o Codigo Kg

32 KF-19032 0,09
40 KF-19040 0,12
50 KF-19050 0,20
63 KF-19063 0,32
80 KF-19080 0,58
100 | KF-19100 0,91
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I b |
Fijacion y tornillos de accesorios — | [ —

Tornillos fijacion accesorios Cil. Codigo | Peso
%] kg
32 KF-18032 | 0,03
40 KF-18040 | 0,05
“'FF 50 | KF-18050| 0,05
[ 63 KF-18063 | 0,12
A o 80 KF-18080 | 0,15
FFL 100 | KF-18100| 0,29
125* | KF-18125| 1,53
160*-200*| KF-18160 | 1
*Perno paracodigo KF10...
Cotas charnela macho rotulada Cotas contra-charnela a 90° Cotas perno
Cil. @ CcD CD FF
: CcC H9 | DA | DB | DC | DE | DF | H9 FA FB | FC | FD FE | FG | FH FI f8 FL | FM
32 48 10 15 | 142 | 14 | 105 | 14 10 32 10 12 | 325 | 49 26 10 6,4 10 53 46
40 54 12 | 18 | 160 |165| 12 | 16 | 12 | 36 | 12 | 26 | 38 | 55 | 28 | 10 | 6,4 | 12 | 61,3 | 53
50 65 12 | 20 | 170 (175| 12 | 16 | 12 | 45 | 12 | 03 |465| 67 | 32 | 12 | 84 | 12 | 69 | 61
63 75 16 21 | 190 [ 215 | 15 21 16 50 16 33 | 565 | 73 40 12 8,4 16 | 805 | 71
80 95 16 27 | 210 | 24 15 21 16 63 16 1,0 72 97 50 14 |1 10,5| 16 |100,5| 91
100 115 20 | 295| 230 | 28 18 25 20 73 20 2,5 89 | 115 | 60 16 [ 10,5 20 |122,5] 111
125 25 | 140 | 131
160 30 | 205 | 171
200 30 | 205 | 171
Tuerca para vastago acero zincado Cil. 0 M KK | OR Cédigo
32 M10 x 1,25 17 6 KF - 16032
40 M12 x 1,25 19 7 KF - 16040
08 50:63 | Mi6x15 | 24 8 | KF-16050
&Q zm 80 +100| M20x15 30 9 KF - 16080
‘ %—L 125 M27 x 2 41 12 KF - 16125
160 =+ 200 M36 x 2 55 14 KF - 16160
Tornillos fijacion accesorios
Tornillo Allen con cabeza Tornillo Allen con cabeza Tornillo Allen con cabeza
cilindrica UNI 5931 cilindrica UNI 5931 y DIN 7984 cilindrica UNI 5931
Cédigo AZ4-VN... Cédigo AZ4-VN.../AZ4-VPA... Cdédigo AZ4-VN... aptas para
aptas para fijaciones aptas para fijaciones fijaciones Serie KF-12...
Serie KF-10.../KF-11.../KF-11...S Serie KF-19 KF-13...
cil cil Tornillo Gil
il. . - Il | 2unidades | Cédigo !l i odi
o Tornillo Cadigo o por tipo g P Tornillo Codigo
32-40 | M6x18 |AZ4-VN0618 32.40 |_M6x14 | AZ4-VNOG14 32-40 | M6 x14 |AZ4-VN0614
50-63 | M8x22 |AZ4-VN0822 M6x18 | AZ4-VNO618 50-63 | M8 x16 |AZ4-VN0816
80-100 | M10x25 |AZ4-VN1025 s0.63 |_M8x16 |AZ4-VPA0B16 80-100 | M10x20 |AZ4-VN1020
125 M12x35 | AZ4-VN1235 i M8x22 |AZ4-VPA0822 125 M12x25 | AZ4-VN1225
M10x20 |AZ4-VPA1020
80-100 ™ 70 x 25 |Aza-VPA1025
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Accesorios para cilindros ISO 6431 con vastago macho - T [ | —

Fijacion delantera en acero cincado para vastago norma ISO 8140 con perno incluido

9 CK,

; CE|ck|cL|CM| ER KK L | LE
Cil. B12 Peso | codigo
o B12 kg

32 40 | 10 | 20 | 10 | 16 | M1OXx 1,25 | 26 20 0,09 KF - 15032
40 48 | 12 | 24 | 12 | 19 | M12x 1,25 | 32 24 0,015 KF - 15040

5063 | 64 | 16 | 32 | 16 | 25 | M16x 1,5 40 32 0,34 KF - 15050
80-100 | 80 | 20 | 40 | 20 | 32 | M20x 1,5 50 40 0,67 KF - 15080
125 110 | 30 | 55 | 30 | 45 M27 x 2 65 54 1,79 KF - 15125
160-200| 144 | 35 | 70 | 35 | 57 M36 x 2 81 72 3,87 KF - 15160

Rétula autolubricada en acero cincado

O HF

O HA

a | CH KK HA | HB | HC | HD | HE | HF
[l Cil. Peso .
s\ S Cédigo
¢ TE ki ¢ o S H7 o, kg 9
j«—HE | 32 13° | 17 | M10x1,25| 10 | 43 14 14 | 20 |12,9| 0,076 | KF - 17032

40 13°| 19 | M12x125| 12 | 50 | 16 | 16 | 22 [154| 0,11 | KF - 17040
50-63 | 15° | 22 | M16x15 | 16 | 64 | 21 | 21 | 28 [193| 0,22 | KF-17050
80-100 | 14°| 30 | M20x 1,5 | 20 | 77 | 25 | 25 | 33 |243| 04 KF - 17080

DKL ]

HD

N

Rétula con perno recto

. |CH|CH1 IH
KK CH1 KK %" IA KK B|mD|IE|IF|IG P§s° Cédigo
I | 2| +0,3 9
A z‘,B - \Ltlfi— - 32 |17| 11|30°|M10x1,25| 195 |32 | 15 |745| 35| 18| 0,12 | KF-22025
PJ,// s 40 | 19|17 [30°|M12x1,25| 22 |36 | 17 | 84 | 40 | 20 | 0,185 | KF - 22040
<= | 1I6=\CH  50.63 |22 | 19 |22°| M16x15 |27,5| 47 |23 |112| 50 | 27 | 0,36 | KF -22050
IF—>
! 80-100 [ 30 | 24 | 15°| M20x 1,5 | 31,5| 58 | 25 133 | 63 | 38 | 0,57 | KF - 22080
-
Rétula con perno acodado en angulo
. |CH|CH1
Cil. w| kk |B|io| 2 |8|Lc| o |LE|LF| PES° | cédigo
[%] @E@E +0,3 kg

32 17| 11 | 50°|M10x 1,25(32(15| 17 | 37| 21|50,5|43|57| 0,11 | KF - 23025
40 19| 17 | 50°|M12x1,25(36|17| 19 | 42|27 |57,5|50|66| 0,165 | KF - 23040
50-63 |22| 19 | 40°| M16x 1,5 |47|23|23,5| 60 | 33 (79,5|64|84| 0,33 | KF - 23050
80-100 (30| 24 [ 32°| M20x 1,5 |58(25| 27 |68 | 40| 90 [77|99| 0,54 | KF - 23080
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Cilindro neumatico de doble efecto y accion rotativa con amortiguacion K 7 l , ‘ﬁ L
regulable @ 32 +~ 125 mm [ 3

Cilindro neumatico de accion rotativa realizado con caracteristicas constructiva muy sofisticadas, que
lo cualifican para las aplicaciones mas exigentes en cualquier sector industrial.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Presion de ejercicio: 1,5 + 10 bar Clave de codificacion
Temperatura ambiente: -20° + +80°C
Fluido: aire filtrado con o sin lubricacion R 11 ||063|(180|| M

Camisa de aluminio con anodizacion interna y externa |
de 15-18 micrones

Recuperacion del juego de la cremallera.
Pindn rotativo con cojinetes a esfera.

Version magnética
(bajo pedido)

Angulo de rotacién

Diametro (en mm)

Tipologia

Serie

Momepto torsor teérico a 1 bar 3y o TIPOLOGIA
Multiplicar el valor de la tabla por la presion de ejercicio.

11 PiAdn macho sin regulacién

Cil. @ | 32 40 50 63 80 100 125 (grado de precision + 3°)
12 Pifdn macho con regulacién + 5°
Mt (Nm) | 1,2 225 39 73 157 2655 51 13 Pifdn hembra sin regulacion,

(grado de precision +3°)
Energia cinética max.absorvible de las 14 Pinon hembra con regulacion + 5
amortiguaciones DIAMETRO
La regulacion de angulo de rotacién reduce el efecto de

la amortiguacién (R12 - R14) 032 -040-050-063 -080-100 - 125 mm

A Z

ANGULO DE ROTACION
90° - 180° - 270° - 360°

Eo (Joule) |1,8 25 45 8 12 21 36 VARIANTE

Cil. @ | 32 40 50 63 80 100 125

Detector magnético Serie DH... (Seccién Accesorios pag. 2). M = Version magnética
Carga estatica admisible del pifidn Fr = Carga radial max. (N) con Fa=0
En base alacotalL
A
| Baricentro de la carga
| N 10,000
| @ Y1 7 o0
o
/I ] #__4’% 8.000 ‘\
2 7.000 N \
/A = N
' L 6000
‘ § 5.000 \
L (mm) kel : - N125
— g N ~
S 4.000 \
Fr a \ \\\ \\
O 3000 \‘ 80—1(l(;
N T~
2.000 e .y
i N [=50m=63
Fa = Carga axial max. (N) con Fr = 0 S~kavdol LT
1.000
Cil. © | 32 40 50 63 80 100 125
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160 170 180 19‘0 22)0
Fa | 100 100 120 120 200 250 300 Cota "L" (mm)
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Tuercas de recuperacion

ot? OW juego de la cremallera

Algunos detalles constructivos

Cilindro de accion rotante con:

@ Camisa en perfil extrusionado de aleacién de alu-
minio con nervios antitorsién, sin puntos de estan- pinén macho
camiento. Anodizacién interna y externa, espesor
18 micrones.

Tapas en aleacion de aluminio fundido a presion
fijadas solidariamente al cuerpo central con tiran-
tes y casquillos.

@ Amortiguador neumatico regulable; permite una
efectiva desaceleracién del piston.

@ Juntas de estanqueidad tapa-camisa (paragolpes)

@ Pistén articulado en aleacion de aluminio y patin
de guia en resina acetdlica con anillo magnético
permanente de plastoferrita (bajo pedido)

@ Juntas de estanqueidad del pistéon y amortiguado-
res en mezcla nitrilica contra el desgaste aptas
para funcionar con o sin lubricacién, su forma de
doble labio permite la recuperaciéon continua del
desgaste. pifidén hembra

@ Cremallera de seccidén cuadrada de acero normali-
zado, rectificado con sistema de recuperacion del
juego.

Patin de guia cremallera (con sistema de recupera-
cion del juego)

@ Pinén en acero nitrurado.

Cojinetes de bolas para soporte del piAén, para @
32 cojinetes en bronce-teflon.

@ Cuerpo central de aluminio.

@ Tornillo de regulacion del angulo de rotacién con
posibilidad de regular + 5° Serie R12 - 14. (Evitar
efectuar la regulacién con el cilindro bajo presion).




Dimensiones de montaje

U=

Dimensiones de montaje

i C S \' Y| Z
Ci. | A | B D E|F|G|/H|I|K|M|N|P|Q|R T|U W X
(%] +0,1 g6 M7 +0,1| H7
32 | 48| M6 | 33 | 18 |G1/8| 50 | 25 |46,5| 16 |71,5| 51 50 |30 | 25| 5 14 | 25 |16,3| 5 25| M5 | 18 | 14
40 | 54 | M6 | 40 | 22 |G1/4| 60 | 30 |54,5| 16 | 82 | 61 60 |30 | 25| 5 14| 25 (16,3| 5 25| M5 | 22 | 14
50 | 67 | M8 | 50 | 22 (G1/4| 70 |32,5(60,5(21,5| 94 |66 | 65 |40 | 35| 6 19| 30 (21,8| 6 30 M6 | 25 | 19
63 | 78 | M8 | 60 |25,5/G3/8| 75 | 37 |70,8| 27 |110|76 | 75 |40 | 35| 8 24 | 30 |21,8| 6 30| M8 | 35 | 19
80 | 97 (M10| 80 | 27 [G3/8| 99 | 50 [(93,5( 31 | 142|100 | 99 | 50 | 45 | 8 28 | 45 |27,3| 8 45| M8 | 50 | 24
100 | 115|M10| 80 |27,5|G1/2|115| 54 | 99 | 41 |156,5(116 |115| 50 | 45| 10 | 38 | 50 |31,3| 8 50 | M10| 60 | 28
125|140 M12| 90 |31,5|G1/2|125| 60 |118 | 41 [ 188|141 [140| 50 | 45 | 10 | 38 | 60 |31,3| 8 60 | M10| 70 | 28
L, v
L,
L s
BT L B T
wA-ﬂE - - —._Fvl - _é:T_é.%
ARSI i eRg
B Il I ez
4Taladros C . ZW
- J@
\]
, — | | R[] - i:_' -
TS et 23
H iis!s == ,,,,—C/ —E’ ul Y L
4 _{—@, : s
¢ i -
Il Y 1 !
. prouncdad __B .| ' '
defijacion; 1,5xB  4+4Taladros 2 : D -
i I i H
i 'llh - R
¥ /rﬁ
M — Iyl q’h
P =l
iliﬂl | E'E —AB’
p| 1~ Q I ||—R'H7 Lengiieta UNI 6604-A DIN 6885/A
|
25 los
A P
Dimensiones de montaje L-L1 con rotacion estandar
L, : Montaje cil. con reg. (R12 - R14)
L : Montaje cil. sin reg. (R11 - R13)
Rotacion 90° Rotacion 180° Rotacion 270° Rotacion 360°
. peso en kg con peso en kg con peso en kg con peso en kg con
Cil. Pihon Pihon Pinon Pihon Pihon Pihon Pinon Pihon
%] L1 L macho | hembra | L1 L macho | hembra | L1 L macho | hembra | L1 L macho | hembra
32 | 234 | 206 | 1,300 1,200 282 | 254 1,420 1,320 | 330 | 302 | 1,540 1,440 | 378 | 348 | 1,660 1,560
40 | 278 | 246 | 2,010 1,900 336 | 304 2,210 2,900 | 394 | 360 | 2,390 2,280 | 450 | 418 | 2,580 2,470
50 | 308 | 268 | 3,070 2,840 372 | 332 3,340 3,110 | 436 | 394 | 3,610 3,380 | 498 | 458 | 3,880 3,650
63 | 356 | 310 | 4,990 4,640 432 | 386 5,500 5,170 | 508 | 460 | 6,010 5,700 | 582 | 536 | 6,520 6,230
80 | 426 | 376 | 9,840 9,220 526 | 476 | 10,840 | 10,230 | 626 | 574 | 11,840 | 11,240 | 726 | 674 | 12,840 | 12,250
100 | 456 | 404 | 13,650 (12,680 | 564 | 512 | 14,860 | 13,870 | 672 | 618 | 16,070 | 15,060 | 778 | 726 | 17,280 | 16,250
125 | 520 | 474 | 23,370 | 22,220 | 654 | 606 | 25,720 | 24,520 | 786 | 738 | 28,070 | 26,820 | 918 | 870 | 30,420 | 29,120
Dimensiones de montaje rotaciones intermedias
La rotacién intermedia se obtiene reduciendo la carrera del pistén dentro de la rotacion estdndar immediatamente superior.
Las dimension de longitud L-L1 se reduce para otros grados de rotacién como indica la tabla.
Cilindros © 32 40 50 63 80 100 125
Reduccion mm 0,262 0,315 0,350 0,415 0,550 0,594 0,733
El semicuerpo izquierdo conserva las cotas estandares (—L —'é‘ )
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Cilindro compacto con @ 32 - 63 mm conformes a las recomendaciones UNITOP

'U.

y una reduccién de la contaminacién acustica.

Cilindro compacto con @ 32 <+ 63 mm conformes a las recomendaciones UNITOP (serie RP/RO) y con distancia
entre ejes ISO (serie RM/RN). Se tienen a disposicion también en la versidn no giratoria y con pistén alargado.
Este producto, el primero realizado con la amortiguacién neumatica regulable, sin variaciones dimensionales
con respecto a uno equivalente no amortiguado, permite una velocidad de trabajo sensiblemente més elevada

CARACTERISTICAS TECNICAS

Presién de trabajo: 1,5 + 10 Bar
Temperatura ambiente: -20° + 80°C
Fluido: aire comprimido, con o sin lubricacion.

Camisa en perfil extrusionado de aleaciéon de aluminio
con véastago de acero cromado de serie.
Amortiguacion regulable de serie (10 mm ).

Magnético de serie.

La version con vastago antigiro (Serie RO ...) tiene

la brida montada de serie.
Velocidad max: hasta 1 m/seg.

Clave de codificacion

RP

201

032

0025

Variante

Carrera estandar (en mm)

Diametro (en mm)

Tipologia

Serie

Cilindros compactos UNITOP @ 32 + 63 mm magnéticos
y amortiguados de serie:

Camisa redonda

Serie RP - compactos UNITOP

Serie RM - compactos UNITOP con distancia entre ejes ISO
Camisa octagonal

Serie RO - compactos UNITOP

Serie RN - compactos UNITOP con distancia entre ejes ISO

TIPOLOGIA

Serie RP-RM

1— con vastago en acero inoxidable

2— con vastago en acero cromado

-00 D.E.

-01 D.E. vastago pasante

-10 D.E. vastago con dispositivo antigiro

-11 D.E. vastago pasante antigiro

-20 D.E. pistén largo

-60 S.E. vastago retraido

-70 S.E. vastago extendido

3— con vastago rosca macho de acero inoxidable
4— con vastago rosca macho de acero cromado
-00 D.E.

-01 D.E. vastago pasante

-20 D.E. pistén largo

-60 S.E. vastago retraido

-70 S.E. vastago extendido

Ejecuciones bajo pedido

- Brida para Serie RP-RM tipologias -00/-01/-20/-60/-70
- Vastago horadado soélo para versiones
con vastago pasante.
- Sensor magnético Serie DF-...
(Seccion Accesorios pag. 2).
- Banda cubre-cable sensor magnético céd. DHF-002100.

Serie RO-RN

1— con vastago de acero inoxidable
2— con vastago de acero cromado
-00 D.E.

-01 D.E. vastago pasante

-20 D.E. piston largo

-60 S.E. véastago retraido

-70 S.E. vastago extendido

DIAMETRO

016 - 020 - 025 - 032 - 040 - 050 - 063 mm

CARRERA ESTANDARD

Simple efecto
0005-0010-0015-0020-0025 mm
Carrera max: 0025 mm
Doble efecto
0005-0010-0015-0020-0025-0030-0040-0050-0060
0080-0100-0125-0150-0160-0175-0200-0250-0300
0320-0350-0400-0450-0500 mm
Carrera max: @ 32-40 0400 mm

@ 50-63 0500 mm

VARIANTE

C = con brida para Serie RP versiones 200/201/260/270
y 100/101/160/170.

H = véastago horadado sélo para versiones
con vastago pasante.
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Algunos detalles constructivos * Pistén de aluminio D.E. ¢ Pistén alargado D.E. para
soportar una mayor
» Camisa en perfil extrusionado de carga radial.

aleacion de aluminio, anodizacion
externa e interna, espesor 154,
perfil nitido, sensores retractiles.

* Tapas fundidas a presion en aleacion

de aluminio.
* Tornillos autoterrajantes en acero
cincado.
* Vastago de acero cromado; bajo
pedido de acero inoxidable.
* Piston de aluminio.
* Patin de resina acetalica.
* Junta de estanqueidad de pistén
en goma nitrilica.
Tolerancias nominales sobre * Junta de estanqueidad vastago
lacarrera de poliuretano.
Cil. Tolerancias « Amortiguadores neumaticos
o mm regulables, que permiten una eficaz
16 + 25 + 1,5/0 desaceleracion del pistén y reducen
32 + 50 +2/0 la contaminacién acustica.
63 + 2,5/0
Fuerzas tedricas (N) desarrolladas a la presion de trabajo [bar] Maximo momento torsor
aplicable [Nm] para
vastago antigiro
cil. S,u_perficie Presion de trabajo [bar] Sen(e:iI:O/RN Momento
o atil [mm?] 2 4 6 8 10 o [Nm]
Empuje 201 40 80 121 161 201
16 Traccion 151 30 60 91 121 151 16 05
20 Empuje 314 63 126 188 251 314 20 08
Traccion 236 47 94 142 189 236 0
25 Empuje 491 98 196 295 393 491 05 ;
Traccion 412 82 165 247 330 412
32 Empuje 804 161 322 482 643 804 - 5
Traccion 691 138 276 414 553 691
Empuje 1256 251 502 754 1005 1256
40 Traccion 1143 228 457 685 914 1143 40 8
Empuje 1962 393 785 1178 1570 1963
=t Traccion 1762 352 704 1057 1409 1762 50 °
63 Empuje 3116 623 1246 1869 2493 3116 63 8
Traccion 2916 583 1166 1749 2332 2916
En el caso de cilindros neumaticos con vastago pasante, la fuerza tedrica a considerar, en
ambos sentidos, es siempre igual al valor “en traccion” indicado en la tabla.
A los efectos practicos se deberan reducir teniendo en cuenta el peso y los atritos de desliza-
miento del equipamiento mévil (~ -10%).
3000 100000
Z 2000 \\‘ 10000 \\
o .. —— NN
g \\ \‘\ N N
§ 1000 S \\~ = 1000 \\‘ = 50,63
© ~ N =
g S 20 A0
§ 100 16 INQ . 100 b ‘\
S = S
§ \\\\ ST
10 10
100 1000 2000 100 1000 10000
Carrera [mm]
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Fuerzas teodricas de traccion del resorte para cilindros
tipologia ...260.../...270...

Diagramas de carga transversal en el vastago

Maxima fuerza lateral F [N]

ci. | Fagrea | Fusrea | Cara | poCodsmn
o | ™ | N | mm) | GG
16 14 11,8 10 0,22
20 23,5 20 10 0,35
25 23,5 20 10 0,35
32 40 24 25 0,64
40 50 35 25 0,6
50 90 49 25 1,64
63 90 49 25 1,64

35

30

25

20

15

10

250

200

150

100

50

piston normal
@16 +~ 25 mm

200
180
|2 160
\ 140
120
2] \ 100
16 N 80
60
40
20
0
1 10 100
con piston alargado
@ 32 +- 63 mm
\\
AN
\ &3
% \\
32 \
~N
NN\
\
1 10 100 1000

carrera

@32 - 63 mm

NN

1 10 100

Carrera (mm)

1000
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Dimensiones totales

Cilindro doble efecto Serie RP 200.../Serie RP 220...* piston alargado

Q 16 +~ 25 mm 6 32 + 63 mm PL PJ + carrera PL
B e
P1 AF
LK
50
3 H - -l E
s MRS
© D) =
sl -
LB g LW
BG
ZA + carrera WH
ZJ + carrera
Masa RP 200... Masa RP 200.../RP 220...
cil Cilindro | Incremento | Equipamiento [Incremento por cil Cilindro Incremento por | Equipamiento | Incremento por
- larrera “0’ por cada mm |mévil carrera “0”| cada mm de 1. carrera “0” cada mm de | movil carrera “0” | cada mm de
o (g) |de carrera (g) (9) carrera (g) o (9) carrera (g) (9) carrera (g)
16 103 1,05 15,5 0,39 32 205/291,5 2,65 60/115,5 0,9
20 135 1,45 24,5 0,62 40 305/426 BES 75/148 0,9
25 203 1,65 34,5 0,62 50 450/676,5 4,7 125/274 1,6
63 735/1063,5 5,65 200/427 1,6
Cilindro doble efecto vastago rosca macho Serie RP 400—/Serie RP 420— * piston alargado
@16 ~ 25 mm @32+~ 63mm P Pt ares P
EE EE
( — P1 SW1
C) ) \\wj;@ | @
a0 T el | J% JTHer | Aras
=" @ s fan) fan) || %§ 3
% Q
A [~
© 5O @ >) EEE==E "
‘ N
6 6 B « \.Si
E1 E1 BG s |Lw
£2 | E2 ZA + carrera WH
ZJ + carrera
Masa RM 400... Masa RM 400.../RP 420...
cil Cilindro | Incremento | Equipamiento |Incremento por cil Cilindro Incremento por | Equipamiento | Incremento por
" |carrera “0’| por cada mm [ mévil carrera “0”| cada mm de - carrera “0” cada mm de | movil carrera “0” | cada mm de
o (9) de carrera (g) (9) carrera (g) o (9) carrera (g) (9) carrera (g)
16 115 1,05 27,5 0,39 32 240/326,5 2,65 95/146,5 0,9
20 157 1,45 46,5 0,62 40 340/461 SES 110/183 0,9
25 225 1,65 56,5 0,62 50 505/731,5 4,7 180/329 1,6
63 790/1198,5 5,65 255/482 1,6

A Solo para Serie RM: Variantes cota para tapas con distancia entre ejes ISO: @ 40 - 38 mm /& 50 - 46,5 mm / @ 63 - 56,5 mm.

Cgll. AF |AM |BG ﬁ?: DQF I?T E1 |E2 | EE | KF KK LB [LK|LW MQM P1|PJ |PL Fﬁ! RT |SW [SW1| TG |WH|ZA | ZJ
16| 8 (|12 |16 | 2 [4,1 |58 |28 |30 | M5 | M4 | M6X1 3,2| 1 |4,5| 8 2121 |8(32|M4| 7 (10| 18| 5 |37 | 42
2010 |16 |16 | 2 (6,1 (7,3|32 |34 | M5 | M6 | M8x1,25 (4,2( 1 |45/ 10| 2 |21 |8 (42 |M5| 8 |13 |22 | 6 |37 |43
25|10 |16 |16 | 2 |6,1| 8 |37 |39 | M5 | M6 | M8x1,25 (4,5 1 |45/ 10| 2 |23 |8 (42 |M5| 8 |13 |26 | 6 |39 |45
32| 12|19 |18 (14 (8,2 | 9 |46 |47 |G1/8| M8 |[M10x1,25(5,3| 2 | 5 | 12 |2,5| 29 |7,5|5,2 |M6 | 10 | 17 |32,5( 7 |44 | 51
40| 12|19 |18 (14 (8,2 | 9 |56 |57 |G1/8| M8 |[M10x1,25|5,3| 2 | 5 | 12 | 2,5| 30 (7,5(5,2 |[M6 | 10 | 17 | 42,( 7 |45 | 52
50| 16|22 |24 (18 [10,2| 11 |66 |67 |G1/8/M10|M12x1,25|6,5| 2 | 6 | 16 | 2,5| 30 (7,5(6,5 |[M8 | 13 | 19 | 50,/ 8 [45 | 53
63| 16|22 |24 |18 [10,2| 11 |79 |80 |G1/8/M10|M12x1,25|6,5| 2 | 6 | 16 | 2,5| 34 |7,5/6,5 |[M8 | 13 | 19 62, 8 |49 |57

* Para las tipologias de cilindros con el piston alargado, las

(@ 32-40 mm), de 25 mm (@ 50-63 mm).

cotas PJ, ZA y ZJ sufriran un incremento de 20 mm
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Cilindro doble efecto  J f
| B |

Cilindro doble efecto con vastago pasante Serie RP 201...

@16 + 25 mm @32 + 63 mm %EE'%:‘

PL PJ + carrera PL
I
SW EE EE

E1
TG
|
|
1
3
|
|
g
N\
N
1
KF
$DF
MM

(7
g
1\
T
RT
|

16 LB g LW

E1 BG =

E2 WH+ carrera ZA + carrera WH
ZM + 2 carrera

Cilindro doble efecto con vastago pasante rosca macho Serie RP 401...

@16 ~ 25 mm @32 + 63mm
PL ' PJ + carrera | PL
EE EE
SW1
)
O =
u %77 - N Fan) 7*__:}}—§|§
A\
./ -/
AM ’é]&z = AM
SW
LB g | LW
WH+ carrera BG
ZA + carrera WH
IM + 2 carrera
Serie RP 201...
” . Masa RP 201... Masa RM 401...
Para version con vastago
pasante agujereado cil Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento cil Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento
riante H en II d’ L1 carrera “0” | por cada mm | mévil carrera |por cada mm 1 carrera “0”  |por cada mm | movil carrera |por cada mm
va '? N € . ,e ave de 9 (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g) 2 (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
codificacion:
16 105 1,45 17,5 0,78 16 129 1,45 41,5 0,78
Cil. |Agujero 20 138 2,07 24,8 1,24 20 182 2,07 68,8 1,24
g | mm 25 206 2,27 34,8 1,24 25 250 2,27 78,8 1,24
16 | 32 32 230 3,55 85 1,8 32 290 3,55 125 1,8
20-25| 38 40 325 42 100 1,8 40 390 42 140 1,8
32440 | 45 50 490 6,3 165 32 50 570 6,3 225 32
50-63 | 6 63 775 7,25 245 3.2 63 855 7,25 300 32

A Solo para Serie RM: Variantes cota para tapas con distancia entre ejes ISO: @ 40 - 38 mm /J 50 - 46,5 mm / @ 63 - 56,5 mm.

Cajl' AF |AM| BG I?F I?T E1| E2 | EE | KF KK LB | LK LW MzM PJ | PL F?R RT | SW|SW1| TG [WH | ZA | ZM
16 | 8 (12| 16| 4,1 58| 28| 30| M5 | M4 M6X1 32| 1 (45| 8 |21| 8 |32 | M4 | 7 | 10 |18 | 5 | 37 | 47
20 |10 | 16| 16| 4,1 |73 | 32| 34 | M5 | M6 | M8X1,25 42| 1 (45|10 | 21| 8 | 42 | M5 | 8 | 13 |22 | 6 | 37 | 49
25 |10 |16 | 16|41 | 8 (37| 39| M5 | M6 | M8X1,25 |[45| 1 (45|10 | 23| 8 | 42 | M5 | 8 | 13 |26 | 6 | 39 | 51
32 |12 |19|18(8,2| 9 | 46| 47 [G1/8| M8 |[M10x1,25|5,3 | 2 12 |29 |7,5( 52| M6 | 10 | 17 (32,5 7 | 44 | 58
40 | 12| 19| 18|8,2| 9 | 56| 57 |G1/8| M8 |[M10x1,25(|5,3| 2 | 5 [ 12 |30 |7,5| 5,2 | M6 | 10 | 17 | 42,] 7 | 45 | 59
50 | 16 | 22 | 24 (10,2 11 | 66 | 67 [G1/8|M10|M12x1,25|6,5( 2 | 6 | 16 | 30 |7,5| 6,6 | M8 | 13 | 19 | 50,/ 8 | 45 | 61
63 [ 16| 22|24 |10,2| 11 | 79 | 80 |G1/8|M10|M12x1,25|6,5| 2 | 6 | 16 | 35|7,5| 6,6 | M8 | 13 | 19 | 62, 8 | 50 | 66
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Cilindro simple efecto con vastago retraido _| [ I}
| 3
Cilindro simple efecto con vastago retraido Serie RP 260... AL
]
@16 + 25 mm @32 +63mm
PL PJ + carrera PL
SW 1 I
EE EE
4 P1 AF
LK
o2 ole| f—- - — i
_ % 1=
s Nl B oD Llg|s
A | ) (© ©
§ P
16 16 Q‘E i I 74
= El i
£2 E2 LB g LW
BG
ZA + carrera WH
ZJ + carrera
Cilindro simple efecto con vastago retraido Serie RP 460...
@16 + 25 mm @32 + 63mm
PL ‘ PJ + carrera ‘ PL
EE EE
P1 SW1
_éﬁ
= &I =
S Iff\ - WA 7_7}%#%
N \ J
'é[',; N E— AM
L8 g \%
A=Y
BG LW
ZA + carrera WH
2J + carrera
Masa RP 260... Masa RM 460...
: Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento . Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento
Cil. carrera“0” | por cada mm | movil carrera | por cada mm Cil. carrera“0” [ por cada mm| mévil carrera | por cada mm
%) (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g) 1] (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
16 103 1,05 15,5 0,39 16 115 1,05 27,5 0,39
20 135 1,45 24,5 0,62 20 157 1,45 46,5 0,62
25 203 1,65 34,5 0,62 25 225 1,65 56,5 0,62
32 215 2,65 63 0,9 32 250 2,65 98 0,9
40 315 3,3 81 0,9 40 350 3,3 116 0,9
50 468 4,7 137 1,6 50 523 4,7 192 1,6
63 753 5,65 212 1,6 63 808 5,65 267 1,6

A Solo para Serie RM: Variantes cota para tapas con distancia entre ejes ISO: @ 40-38 mm /@ 50 - 46,5 mm / @ 63 - 56,5 mm.

Ca“' AF| AM | BG %311 DﬂF [?T E1|E2 | EE | KF KK LB | LK| LW MgM P1|PJ|PL FIQR RT |[SW|SW1|TG |WH | ZA | ZJ
16| 8 |12 (16| 2 |41 |58(28(30 | M5 | M4| M6X1 (32| 1|45| 8 21218 (32|M4| 7 | 10 |18 | 5 | 37 | 42
20|110| 16| 16| 2 |61 |73(32(34 | M5 | M6 | M8X1,25 |42 | 1|45 10 | 2 [21| 8 [42|M5| 8 | 13 |22 | 6 | 37 | 43
2510|116 | 16| 2 |61 | 8 [37 (39 | M5 | M6 | M8X1,25 |45| 1|45 10 | 2 [23| 8 [42|M5| 8 | 13 |26 | 6 | 39 | 45
32|12 19 | 18| 14 |82 | 9 |46| 47 |G1/8| M8 [M10x1,25(53| 2| 5 | 12 | 25|29 |7,5|52 M6 | 10| 17 |32,5( 7 | 44 | 51
40| 12| 19 | 18| 14 (82| 9 |56|57 |G1/8| M8 |[M10x1,25(53| 2| 5 | 12 |25|30|7,5(52 |M6| 10| 17 |42, 7 |45 | 52
50| 16| 22 | 24 | 18 (10,2| 11 |66 | 67 (G1/8|M10|M12x1,25(6,5| 2| 6 | 16 | 25|30 |7,5(6,5 M8 |13 | 19 [ 50,/ 8 | 45 | 53
63 |16| 22 | 24| 18 [10,2| 11 |79| 80 |G1/8|M10|M12x1,25|6,5| 2| 6 | 16 |25|35|7,5|65|M8| 13| 19 |62, 8 | 50 | 58
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Cilindro simple efecto con vastago extendido — N/ | —

Cilindro simple efecto con vastago extendido Serie RP 270...

@16 +~ 25 mm @32 +- 63 mm
PL PJ + carrera PL

E ‘ | S/ J{L-@ - - LK
AN ~ —
O L @% (] —c) G B

E1
T
oMM

E1
TG

#D1

FanY
3

U

.. | sle g

& S

A W
TG LB %
E1 BG WH+carrera
E2 ZA + carrera

Cilindro simple efecto con vastago extendido rosca macho Serie RP 470...

@16 +~ 25 mm @32 +- 63 mm
PL PJ + carrera PL
f |
l EE EE
P1 SW1
Y
- ma A=
S kO O - - <3
) -
— —
%l'cE o i \ AM
lsw
LB g o
BG
ZA + carrera WH+carreral
Masa RP 270... Masa RM 470...
B Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento . Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento
Cil. carrera “0” | por cada mm | moévil carrera | por cada mm Cil. carrera“0” | por cada mm| movil carrera | por cada mm
9 (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g) %) (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
16 103 1,05 15,5 0,39 16 115 1,05 27,5 0,39
20 135 1,45 24,5 0,62 20 157 1,45 46,5 0,62
25 203 1,65 34,5 0,62 25 225 1,65 56,5 0,62
32 203 2,65 63 0,9 32 238 2,65 98 0,9
40 302 3,3 81 0,9 40 337 3,3 116 0,9
50 445 4,7 137 1,6 50 500 4,7 192 1,6
63 730 5,65 212 1,6 63 785 5,65 267 1,6

A Solo para Serie RM: Variantes cota para tapas con distancia entre ejes ISO: @40 -38 mm /@ 50 - 46,5 mm / @ 63 - 56,5 mm.

Cz“' AF| AM | BG QD1D11 [?F [?T E1|E2| EE | KF KK LB | LK|LW MGM P1 | PJ|PL F?R RT | SW|SW1| TG | WH | ZA
16 8|12 |16 | 2 [41[58|28|30| M5 |M4| M6X1 (32| 1|45| 8 2121 8 (32| M| 7 10 | 18 | 5 | 37
20|110| 16 | 16| 2 |61 |73(32(34 | M5 [ M6 | M8X125 (42| 1(45| 10 [ 2 | 21| 8 |42 | M5| 8 13 | 22| 6 | 37
25|110| 16 | 16| 2 |61 | 8 [37 (39| M5 [ M6 | M8X125 (45| 1|45 10 | 2 | 23| 8 |42 | M5| 8 13 | 26| 6 | 39
32|12| 19 [ 18| 14 (82| 9 |46| 47 |G1/8| M8 [M10x1,25|53| 2| 5 | 12 |25 | 29 (75(52 | M6| 10 | 17 |325| 7 | 44
40| 12| 19 | 18| 14 (82| 9 |56|57 |G1/8| M8 [M10x1,25|5,3| 2| 5 | 12 |25 | 30 |75(52 | M6 | 10 | 17 | 42, 7 | 45
50|16 | 22 | 24 | 18 |10,2| 11 |66 | 67 |G1/8|M10|M12x1,25|6,5| 2| 6 | 16 |25 | 30 (7,5|6,5 | M8 | 13 | 19 | 50, 8 | 45
63| 16| 22 | 24| 18 |[10,2| 11 |79| 80 |G1/8|M10|M12x1,25|6,5| 2| 6 | 16 |25| 35|75/ 65 | M8| 13 | 19 | 62, 8 |50
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Cilindro doble efecto con dispositivo antigiro

Cilindro doble efecto con dispositivo antigiro Serie RP 210...

916 +~ 25 mm @32+ 63mm
FA FA PL | PJ + carrera | PL -
66 GG EE EE |3
|
) ) ]
‘/fj \} fJ ] 9 9
eg|=| Q}F 2 o2l {BF%% g 1= - o~ -
/ $ é - & %
= =y N oo oy =
O5 == SO I ERE = =
a
P0G I BC pDG BC = o s W
| 16 | TG WH
A E1 ZA + carrera LM
E2 E2 ZX + carrera
Cilindro doble efecto con vastago pasante con dispositivo antigiro Serie RP 211...
J16 + 25 mm @32 + 63mm
FA 6 ‘—FA—’] o PL I PJ + carrera | PL
EE EE
) IERIGEN 7 )
(L R/ {\wu AF —_‘
O & 2 - . @
|2(gle| - CJH% olelgs| - P&%% el & .
— S far)
; — %
> ®, _é_ >z *$F N / 77@
@) T | T \{8 & Q?‘lg <>J W élE i I — h r |
LW = _
pDG BC pDG BC ] s W o
16 TG WH+corsa BG | WH|
‘ E1 | E1 ZM + 2 carrera | M
E2 E2 Z7 + 2 carrera
Masa RP 210... Masa RP 211...
) Cilindro Incremento | Equipamiento| Incremento . Cilindro Incremento | Equipamiento| Incremento
Cil. | carrera“0’ por cada mm| mévil carrera | por cada mm Cil. carrera“0” | por cada mm| movil carrera | por cada mm
%] (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g) o (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
16 122 1,25 34,5 0,59 16 124 1,64 36,7 0,98
20 165 1,75 54,5 0,93 20 168 2,37 57,5 1,55
25 240 1,95 71,5 0,93 25 243 2,57 74,5 1,55
32 245 3,09 100 1,34 32 270 3,99 125 2,24
40 372 4,1 142 1,7 40 392 5 167 2,6
50 545 55 220 2,4 50 585 71 260 4
63 875 6,89 340 2,84 63 915 8,49 385 4,44
Cil. oD1| 0 |0 | @ 9
0AFAG BC|BG p11| oF lpg| T E1|(E2| EE | FA | GG|HG| KF | LB |LM|LK|LW MM P1|PJ|PL|RR [RT|SW|SW2| TG |WH|ZA |ZM| ZX |Z2Z
16 |8 (14|M3| 16| 2 |4,1|3 |58|28(30| M5 (99| 3 |5 |M4|32|6|1[45| 8|2 |21|8(3,2(M4|7 | - | 18| 5|37 |47|48|53
20 |10|17|M4| 16| 2 |6,1|4 [7,3|32(34| M5 (12| 4|7 [M6|4,2| 8|1 |45|10| 2 |21| 8 (42|M5/8 | - [ 22| 6 [37|49(|51|57
25|10|22|M5(/16| 2 |6,1|5| 8 |37|39| M5 (156| 5|9 [M6|4,5| 8 |1 |45|10| 2 |23| 8 [42|M5/8 | - [ 26| 6 [39|51|53|59
32 (12|28|M5(18 | 14 |8,2|5 | 9 [46(47|G1/8(19.8/52| 11| M8 [53|10|2 |5 | 12|2,5|29|7,5(5,2|M6(10 | 17 [32,5| 7 |44 | 58| 61 |68
40 [12|33|M5( 18| 14 |8,2|5 | 9 |56(57|G1/8(23,3[5,2|15| M8 [53|10|2 |5 | 12]2,5/30|7,5(5,2|M6[10 | 19 | 42 | 7 [45|59| 62 |69
50 [16| 42| M6| 24 | 18 |10,2| 6 | 11 |66 |67 |G1/8(29,7|6,2| 19 |M10|6,5|12| 2 | 6 | 16 |2,5|30|7,5(6,6|M8(13 | 24 | 50 | 8 (45 |61| 65|73
63 |16|50 | M6| 24 | 18 |10,2| 6 | 11 |79|80|G1/8(35,4|6,2| 25 [M10|6,5|12|2 | 6 | 16 |{2,5|35(7,5/6,6|/M8|13| 24 | 62 | 8 [50|66| 70|78
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Cilindro doble efecto con vastago antigiro - T | | —

Cilindro doble efecto con vastago antigiro Serie RO 200.../ RO 220...* piston alargado

@16 ~ 25 mm @32 +~ 63 mm
FA FA PL | PJ + carrera : PL
. GG GG EE £E
A =
“[(‘) © fan\ ) P1 -
T 7
d g 4 AV ————f % Qa
mggz@ e T2 gE| R 2 gl 17 -
o) / e = S
,7;\\P( - , 17 $\|\P( . Sl T 1= #
& & g
6 16 LB g W
E1 E1 BG
E2 E2 ZA + carrera WH} LM
ZX + carrera
‘“e‘a\
. . - e de
Cilindro doble efecto con vastago pasante antigiro 250 Q:;b“‘dae(l,a
Serie RO 201... o g et g0
e cesa“o co‘\“as “’C\“‘I'a\\a\l e
ne 0> N\ 2
016 + 25 mm 032 + 63mm 8598 0% e E
W2
ae \“5\\1 \ s\“l’z
en ()‘\a
e PL PJ + carrera PL
FA FA ‘ ‘
@ e o EE EE
- | / AF m_g
‘((v) ’ CD {} % LK @ [ 228
70 - & - (© 3 "
o 2] s §I§1 ] L s
Ljeg|= H— 2] o2 g & TP 2 @ A
P D i sw/ |l
O = O — g = g
II;) [ AR\ NN 2 s
\ \ Z W LB g w 2
BG
16 16 WH+carrera ZA + carrera WH
E1 E1 IM + 2 carrera M
£2 E2 ZZ + 2 carrera
Masa RO 200.../RO 220... Masa RO 201...
: Cilindro Incremento | Equipamiento| Incremento . Cilindro Incremento | Equipamiento| Incremento
Cil. carrera “0” | por cada mm | movil carrera | por cada mm Cil. carrera“0” | por cada mm| movil carrera | por cada mm
1} (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g) o (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
16 110 1,05 22,5 0,39 16 112 1,45 24,5 0,78
20 150 1,45 38,5 0,62 20 153 2,07 39 1,24
25 225 1,65 54,5 0,62 25 228 2,27 55 1,24
32 | 229/316,5 2,65 84/136,5 0,9 32 254 3,55 109 1,8
40 | 344/466 3,3 113,5/188 0,9 40 364 4,2 138,5 1,8
50 | 517/746,5 4,7 192/344 1,6 50 557 6,3 232 3,2
63 |829/1161,5 5,65 294/525 1,6 63 869 7,25 339 3,2
A Solo para Serie RN: Variantes cota para tapas con distancia entre ejes ISO: @ 40 - 38 mm /J 50 - 46,5 mm / @ 63 - 56,5 mm.
Cil. oD1 9 (9|9 Q (7]
gAFAG BC|BG D11|DF | DG|DT E1|E2| EE | FA FFGGHG KF | LB|LM |LK|LW MM P1|PJ|PL|RR [RT|SW|SW2| TG | WH|ZA |ZM|ZX|ZZ
16| 8 |14 |M3|16| 2 |4,1| 3 |5,8/28|30| M5 |9,9(19| 3 | 5 |M4(3,2| 6 |1|45| 8 |2 |21| 8 [3,2|M4| 7 | - |18 | 5 |37|47|48|53
20(10( 17 |\M4(16| 2 (6,1 | 4 |7,3|32|34| M5 | 12 |24| 4 | 7 (M6|4,2| 8 |1 (45| 10| 2 |21| 8 |42|M5| 8 | - [22 | 6 [37|49|51|57
25(10(22 |\M5(16| 2 [6,1| 5|8 |37|39| M5 (156/30| 5 | 9 (M6 |45 8 |1 |45| 10| 2 |23| 8 |42|M5/ 8 | - [26 | 6 [39|51|53|59
32|12|28 ([M5|18| 14 |8,2| 5 | 9 [46|47|G1/8(19.8/37 (5211 |M8 (53|10 | 2 [ 5 | 12 |2,5/29(7,5(5,2(M6| 10 | 17 [32,5| 7 |44 |58|61|61
40|12|33 |M5|18| 14 |8,2| 5 |9 |56|57|G1/8(23,3|42(52(15|M8|5,3| 10| 2 | 5 | 12 |2,5/30(7,5(5,2{M6|10 | 19 | 42,| 7 |45|59|62|62
50| 16|42 [M6|24 | 18 [10,2| 6 |11 (66|67 |G1/8(29,7|52 (6,2|19|M10|6,5| 12 | 2 | 6 | 16 |2,5/30(7,5(6,6(M8| 13 | 24 | 50,| 8 |45|61(65|65
63| 16|50 (M6|24 | 18 |10,2| 6 |11|79|80|G1/8|35,4|64 |6,2|25|M10|6,5/ 12| 2| 6 | 16 |2,5/35|7,5/6,6|M8| 13 | 24 | 62, 8 |50|68|70|70
* Para las tipologias de cilindros con el piston alargado, las cotas PJ, ZA y ZJ sufriran un incremento de 20 mm
(@ 32-40 mm), de 25 mm (@ 50-63 mm).
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Ejecuciones especiales bajo pedido — __| ll-

Cilindro tandem

empuje y de traccion)

L+C1+C2
Cil. ZA L Lrulis ZA+C1 ZA+C2
o* ZA+C1 ZA+C2
16 37 74
ST B ore| o
AN Y2 @) o4 TARY
32 44 88 7 & S '
L _-T\- \ N\ L
40 45 90 @ @ N\ 7
50 45 90 \ v
63 50 100 ‘

Clave de codificacion

L7 |12 | [oz0 | foos

RP Cilindro tandem redondo
RO Cilindro tindem octogonal

TIPOLOGIA

Carrera (mm
| (mm) | 1A véastago rosca hembra
| Diametro | 2A vastago rosca hembra
| Tipologla B oiAvETRO
| Serie |

016-020-025-032-040-050-063 mm

Cilindro con vastagos
independientes m:

(de varias posiciones)

:

Cil. ZA L L+C1+C2 L+C1+C2
o ZA+C2 ZA+C1 ZA+C2 ZA+Cl
16 37 74
20 37 74 i }
25 39 78

7 N\ L\
32 44 88 — ® FaN K @) & @ @

—'—_— — L . —t— — — [ [E— - -
20 45 )
50 a5 | 90 N SN \ W )\ N2
63 50 | 100 N - - |
il

Clave de codificacion

C1
Cc2
e | [ | [ozo] [ooao][oosq serE________________|

RP Cilindro redondo con vastagos
independientes

RO Cilindro octogonal con vastagos
independientes

TIPOLOGIA

1B vastago rosca hembra
2B vastago rosca hembra

DIAMETRO
016-020-025-032-040-050-063 mm

| Carrera C2 (mm)

| Carrera C1 (mm)

. CARRERA C1
| Diametro
| Carrera cilindro de cola.
Tipologia
CARRERA C2
| Serie

Carrera efectiva cilindro de cabeza.

*Para el resto de cotas consultar la version estandar en pag. 26 y 31. Para otras tipologias del producto dirigirse a la central.
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Cilindro contrapuesto , %:%

Cil. ZA L L+C1+C2 L+C1+C2

o ZA+C1 ZA+C2 ZA+C1 ZA+C2

16 37 74

20 37 74

32 | w | o oo |9 ol lorel @
40 45 90 - BRTAA < 7
50 5 % S SN \ % & SN \ %
63 50 100 |

Clave de codificacion

| 7P | [ 1c | o20] [ooeofjooaq | seRE____ |
RP Cilindro redondo con vastagos
contrapuestos

RO Cilindro octogonal con vastagos
contrapuestos

TIPOLOGIA

1C véstago rosca hembra
2C vastago rosca hembra

DIAMETRO

| Carrera C2 (mm)

016-020-025-032-040-050-063 mm

| Carrera C1 (mm)

|
|
| Diametro |
|
|

CARRERA C1
Carrera cilindro
Tipologia
| povs CARRERA C2
| Serie

Carrera cilindro

*Para el resto de cotas consultar la version estdndar en pag. 26 y 31. Para otras tipologias del producto dirigirse a la central.
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Fijaciones (sin tornillos de fijacion) — k) i —

Brida anterior o posterior en acero cincado

= g o | &l |
- PR — Cil. Codigo / Masa para...
I )
5 % @ © @ ! © —F~ © [UnitopRU-P/7/Kg| 15021287/Kg
—:_f —— s slel SR I Bt I | °| @ ? =1 RPF-12016/0,10
> = 1 -7 i
-——[@* 4@ N = OF 20 RPF-12020/0,16
N ! fan) ! N -
— @ © @ © =t = RPF-12025/0,20
. — ] 32 | RPF-12032/0,26 | KF-12032/0,20
jy Ay O ‘ {} +
] O T~ 40 | RPF-12040/042 | KF-12040/0.25
e R « 1 50 | RPF-12050/0,60 | KF-12050/0,50
ZF + carrera E E ZH + carrera 63 RPF—12063/1 ‘20 KF—12063/0,65
Pie en angulo de acero cincado
2q.30
AO XA + carrera , e“ \a pag
o ac'\o“
was d¢ W
10“\\“0 Cil. Codigo / Masa para...
(P @ @ [Unitop RU-P/7/Kg| 15021287/Kg
TN 16 RPF-13016/0,02
N > 20 RPF-13020/0,03
= 1T T 25 RPF-13025/0,04
s . '/ \ . 32 | RPF-13032/0,07 | KF-13032/0,07
L o 40 | RPF-13040/0,10 | KF-13040/0,10
R S +carrera 50 | RPF-13050/0,15 | KF-13050/0,15
63 | RPF-13063/0,25 | KF-13063/0,25

Brida Pie

Cil] oD O FB 0 AB| O AN

ol w1 | E [ma] H| MF J§4 J';f4 UF | ZF | ZH [L55]| a5 | AO|AT| AU | E SA | TR| XA
16| 10 | 29 |55 | 5| 10 | - | 43 55 52 | 47 | 55| 22 | 45| 3| 13 | 30 | 63 18 | 55

20 12 | 36 |66 4| 10 | - | 55 70 53 | 47 | 66| 27 6 | 4| 16 | 36 | 69 22 | 59

25| 12 | 40 [66 | 4| 10 | - | 60 76 55 | 49 | 66| 30 6 | 4| 16 | 40 | 71 26 | 61

32 |14/30 [50/45( 7 3 10 32 | 65/64 80 61 54 6.6/7|32.25/32| 8/6 | 5/4| 18/24| 50/45| 80/92 32 69/75
40 |14/35|60/52| 9 3 10 36 | 82/72 102/90 62 5% 6.6/9| 42.5/36 8 5/4 | 20/28| 60/52| 85/101 [42/36|72/80
50 18/40 [68/65| 9 4 12 45 90 110 65 57 9 47/45 | 8/10 | 6/5| 24/32| 68/64| 93/109 |50/45|77/85
63 |18/45 (87/75| 9 7/4|15/12| 50 [110/100 | 130/120|73/70/65/63 9 59.5/50 12 6/5| 27/32| 84/74|104/114(62/50 | 85/93

La cota en color solo se refiere a la Serie ISO 21287

Charnela posterior macho en aluminio fundido a presién, ISO MP4 sin perno

Cédigo / Masa para...

— o o cb o o FL| L |MR1 xD| unitopRU-P/7/Kg| 15021287 Kg
16| 6 |27|12[16[10] 6 |58 RPF-11016/0,017
8 20| 8 [34|16|20|14| 8 |63 RPF-11020/0,021
25| 8 |38|16|20|14| 8 |65 RPF-11025/0,027
. j 32| 10 [48|26|22|12| 15|73 RPF-11032/0,080
40| 12 | 54|28 |25|15| 18 | 77 - KF-11040/0,100
- % + carrera 50| 12 [ 65|32 |27 (15| 20 | 80 - KF-11050/0,170
63| 16 | 75| 40|32 (20| 23 | 89 - KF-11063/0,250

*Es posible utilizar la charnela macho en acoplamiento con la charnela femenina MF-21 + @ del microcilindro ISO 6432.

Charnela posterior macho en aluminio fundido a presion, ISO MP4 sin perno

- Cdédigo / Masa para...

| Cil.|CN .

@ 3 5 |ho | E|EN|ER|EU| FL| L | XD |UnitopRU-P/7/Kg|IS021287/Kg
& @*“_mi “ 32 [10 [48[14 [ 15 [10,5] 22] 14 | 73 KF-110325/0,10

= ~7) 40 |12 |54|16 |18 |12 | 25]16,5] 77 KF-10040S/0,20

— - 50 |12 [65]16 |20 [12 | 27 [17,5] 80 KF-10050S/0,30

63 |16 75|21 |21 |15 | 32]21,5] 90 KF-100635/0,35
XD + carrera
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Fijaciones (sin tornillos de fijacion) 7 | 3

n a
Charnela posterior hembra en aluminio fundido a presion
con perno de acero cincado XD + carrera
Codigo / Masa para...
ci.|cB| C FL uB .
o |H14| He E +0.2 L |MR |44 | XD Unitop RU-P/7/Kg
] 32 | 26[10|48|22 [12| 11 |45 | 73 KF-10032A/0,060
- ’% > 40 | 28 |12|58| 25 | 16 |12,5| 52 | 77 RPF-10040/0,104
s _ {— S 50 | 32 |12 |66 27 [ 16 [12,5| 60 | 80 RPF-10050/0,142
@ N 63|40 |16(83|32 |21 |15 [ 70| 90 RPF-10063/0,240
= L | Codigo / Masa para...
| Cil.|CB| C | . |FL UB
.| c o |mal Ho| E |202| L |MR |piq | XD ISO 21287/Kg
X0 + carrera £ 32| 26|10 (48|22 |12 11 | 45| 73 KF-10032A/0,10
40 | 28 |12 58|25 |15| 13 | 52 | 77 KF-10040A/0,20
50 | 32 (12 |66|27 |15| 13 | 60 | 80 KF-10050A/0,30
63| 40|16 83|32 |20| 17 | 70 | 90 KF-10063A/0,35
» Si se quita el perno es posible utilizar la charnela hembra incluso de adelante.
Contracharnela a 90° en aluminio fundido a presién
s
LT 6
I
B JR
—E_ (2 @
8 A ~@-———m—
;{ N
i =
._Fz_.| g
D E
3 o
CilLIOCD FA | cg ke [ D | FE| FG | FH|F|F1 |F2 Cil- | codigo | Masa
O | H9 |Jsi15 -0.2/-0.6 [} Kg
3210 |32 [ 10 | 1,2 | 32,5| 46,5 26 9 [6,4]55 (10,5 32 | KF-19032 | 0,09
40 [ 12 |36 | 12 | 26 | 38 | 51,5 28 9 64|55 (10,5 40 | KF-19040 | 0,12
50 [ 12 | 45 | 12 | 0,3 | 46,5| 63,5 32 9 [84| 5 [135 50 | KF-19050 | 0,20
63|16 |50 | 16 | 3,3 | 56,5| 73,5 40 |105/84| 5 [135 63 | KF-19063 | 0,32
Charnela intermedia completa con espigas de fijacion
e
“m‘j
H’
€= N - § ]
= T . \i,,/ i
I 2 B LN ™
XV + 1/2 carrera
EA + carrera
Ci. EA|EB| 11 | R |TD | TL | TM | UW XV
@ |(max)| (min)|(max)|(max)| (e9) | (h14)| (h14)|(Max)[ Nom. | Toll. Cgll. Cédigo M:;a
32 | 24 | 34| 22 |05 |12 | 12 | 50 | 65 | 29 | =2 32 | KDF-14032 | 013
40 25 34 22 0,5 16 16 63 75 | 29,5 +2 40 | RPF-14040 | 0,24
50 | 26 | 35 | 22 | 1 |16 | 16 | 75 | 95 | 30,5 | =2 50 | RPF-14050 | 0,32
63 | 27 | 38| 28 | 1 | 20 | 20 | 90 | 105| 32,5 | =2 63 | RPF-14063 | 0,47
Carrera min. del cilindro: 10 mm
XV+1/2 carrera: charnela en la parte central entre las tapas.
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Fijaciones / an
| R |

Anillo adaptador para centraje posterior ISO (bajo pedido)

~
@ Anillo
S N Cil. | adaptador Cédigo
&/ 2 | oB |vD1
32| 30| 3 | RSF-09032
40| 35| 3 | RSF-09040
50| 40| 3 | RSF-09050
VD1 63| 45| 3 | RSF-09063
Brida para vastago con rosca hembra de aluminio Brida para vastago con dispositivo antigiro de
fundido a presion. (Incluye tornillos para la fijacion, aluminio fundido a presién para Serie RP 210...
se entrega de serie con las tipologias de cilindros RP 211... (Incluye tornillos para la fijacion)

octogonales Serie RO-RN).
Si se coloca en cilindros con tipologia RP-RM,
las cotas son las mismas de la Serie RO-RN.

Masa
kg
16 RPF-28016 | 0,007
20 RPF-28020| 0,018
25 RPF-28025| 0,020
32 |RPF-28032| 0,024

Cil. Cédigo Cil. Cédigo Masa

16 RPF-29016| 0,010
20 RPF-29020| 0,018
25 RPF-29025| 0,025
32 RPF-29032| 0,026

40 |RPF-28040( 0,035 40 |RPF-29040| 0,036

50 |RPF-28050| 0,057 50 |RPF-29050| 0,065

63 |RPF-28063| 0,094 63 |RPF-29063| 0,100
Tuerca para vastago de acero cincado Perno de acero cincado con 2

arandelas Seeger de tope

OR 9 FF

D]

KK r4.] )

] l«—FM—»|
FL-

Cil. . Cil. FF Masa P
o ZM KK | OR | Cédigo o 8 FL | FM kg Caédigo
16 M6 x 1 10 4 MF-16012 32 10 53 | 46 | 0,03 | KF-18032
20-25 M8x1,25 | 13 5 MF-16020 40 12 |61,3| 53 | 0,05 | KF-18040
32-40 | M10x1,25| 17 6 KF-16032 50 12 69 | 61 | 0,05 | KF-18050
50-63 | M12x1,25| 19 7 KF-16040 63 16 | 80,5 71 | 0,12 | KF-18063
Accesorios para cilindros
Tornillo Allen con cabeza cilindrica UNI Tornillo Allen con cabeza cilindrica UNI
5931. Codigo AZ4-VN... aptas para 5931. Cédigo AZ4-VN... aptos para
fijaciones Serie RPF-12... y RPF-13... fijaciones Serie KF-10032/RPF-10...
Cil. | Tornillo Cédi Cil. i 5dli
o go p Tornillo Cédigo
16 M4 x18 AZ4-VN0418 32-40 M6 x25 |AZ4-VN0625
20-25 M5x 18 AZ4-VNO518 50-63 M8x 30 |AZ4-VN0830
32-40 M6 x 20 AZ4-VN0620
50-63 M8 x 25 AZ4-VN0825
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Accesorios para cilindros UNITOP con vastago rosca macho — T | & —

Fijacion delantera en acero cincado para vastago norma ISO 8140 con perno incluido

9 CK,

ci. |ce|ck| cL| om LER KK L Le| co

a odigo
2 B12 kg 9
16 |24 | 6| 12| 6 | 7| Méx1 | 16 | 12 | 0019 | MF-15016

20+25 | 32 8 16 8 10 M8 x 1,25 22 16 0,046 MF-15020
32-40 | 40 | 10| 20| 10 |16 | M1Ox1,25 | 26 20 0,090 KF-15032
50-63 | 48 | 12| 24| 12 [19 | M12x1,25 | 32 24 0,015 KF-15040

Roétula autolubricada en acero cincado

9 HF

O HA

%‘“ === ;{7(’ I,'_]L o Gil. a |CH KK HA | HB | HC I':)D HE | HF Masa csa
} _—L— = o S H7 012 kg 6digo
@ 16 13° | 11 M6 x 1 6 30 € 10 | 12| 9 0,026 MF-17012
HB 20+25 |13°| 14 M8 x 1,25 8 36 | 12 | 12 16 (10,4 0,046 MF-17020
32-40 |138°| 17 | M10x1,25 | 10 | 43 | 14 | 14 | 20 (12,9 | 0,076 KF-17032
50-63 |13°| 19 | M12x 1,25 | 12 50 | 16 | 16 22 (15,4 0,110 KF-17040

N |

N

L HD
A

CH |CH1 H
. CH1 KK Cil. 1A KK IB|ID|IE |IF|IG | Masa Codi
I | o 0 kg odigo
?\1 y A\ e == +0,3
W o _ == 16 |11 | 8 |30°| M6x1 [12,2[ 22 |11 |552|28 |15 | 0,04 | MF-22016
§/¢// . L \ 20+25 |14 | 10 [30°| M8x1,25| 16 | 28 [12 | 65 |32 | 16 | 0,075 | MF-22020
<ID> 16\ —5 20 [ 17 | 11 [30°| Miox1,25 [19,5| 32 |15 |745] 35 | 18 | 0,120 | KF-22025
IH IF a X1, , s , 5
IE 50-63 | 19 | 11 |30°|M12x1,25| 22 | 36 |17 | 84 |40 | 20 | 0,185 | KF-22040

Rétula con perno acodado en angulo

CH |CH1 LA
Cil. LG KK IB |ID LB|LC| LD [LE|LF | Masa

o 5|5 tg’:3 kg Caédigo

16 11| 8 [50°| Mex1 |22 (11| 11| 26| 14 (35,5(/30 |40 | 0,037 |[MF-23012
20+25 |14 | 10 |50°| M8x1,25 | 28 |12| 14| 31| 17 [42,5|36 |48 | 0,067 |MF-23020
32-40 | 17 | 11 |50°|M10x1,25| 32 (15| 17 | 37| 21 |50,5(43 (57 | 0,110 |KF-23025
50-63 | 19 | 17 |50°|M12x1,25| 36 |17| 19 | 42| 27 |57,5|50 |66 | 0,165 |KF-23040
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Cilindro compacto STRONG @ 32 = 63 mm

Y |

==

satisfacen las normas ISO 6431 y VDMA 24562.

Una nueva serie de cilindros compactos para carreras largas o servicios pesados, de serie con guias 'y
vastagos sobredimensionados, el primero con amortiguador neumatico regulable entregado de serie, sin
el incremento de las cotas dimensionales. Las distancias entre ejes, didmetros de centrado y vastagos

CARACTERISTICAS TECNICAS

Presion de trabajo: 1,5 + 10 Bar

Temperatura ambiente: -20 + 80°C

Fluido: aire con o sin lubricacién

Camisa en perfil extrusionado en aleacién de aluminio
con véastago de acero cromado de serie.

Guias sobredimensionadas.

Amortiguador regulable de serie (10 mm ~).

La versién con vastago antigiro (Serie RQ-...) esta
provista de serie con la brida.

Velocidad max.: hasta 1 m/seg.

Magnético de serie.

Clave de codificacion

RS| |201| (032| [0025| | -

Variante

Carrera estandar (mm)

Diametro (mm)

Tipologia

Serie

Cilindros compactos STRONG @ 32 + 63 mm magnéticos,
amortiguados y con guia sobredimensionada de serie:

Camisa redonda
Serie RS - compactos STRONG

Camisa octogonal
Serie RQ - compactos STRONG vastago antigiro con brida

TIPOLOGIA

1.. con vastago de acero inoxidable

2_. con vastago de acero cromado

-00 D.E.

. vastago pasante

. vastago antigiro

. vastago pasante antigiro

. piston largo

. vastago retraido

. vastago extendido

3.. con vastago rosca macho de acero inoxidable
4.. con vastago rosca macho de acero cromado
-00 D.E.

-01 D.E. vastago pasante

-20 D.E. piston largo

-60 S.E. véastago retraido

-70 S.E. vastago extendido

Ejecucion bajo pedido
- Sensor magnético DF-... (Seccidén Accesorios pag. 2).
- Banda cubrecable sensor magnético
Cédigo DHF-002100.
- Brida para Serie RS tipologias -00/-01/-20/-60/-70.
- Vastago horadado soélo para versiones con vastago
pasante.
- Predispuesto para bloqueo del vastago sélo con
vastago de acero cromado.
- Unidad de guia sélo con tipologias de cilindros
con pistén largo.

Serie RQ

1.. con vastago de acero inoxidable
2_. con vastago de acero cromado
-00 D.E.

-01 D.E. vastago pasante

-20 D.E. piston largo

DIAMETRO

032 - 040 - 050 - 063 mm

CARRERA

Simple efecto
0005-0010-0015-0020-0025 mm

Doble efecto
0005-0010-0015-0020-0025-0030-0040-0050-0060
0080 mm

Carrera max.con vastago guiado (bajo pedido)
@ 32-40 0400 mm

J 50 0500 mm

J 63 0800 mm

Version con pistén alargado (bajo pedido)

@ 32 -40 0800 mm

@ 50-63 1000 mm

VARIANTE

C = con brida para Serie RS versiones 100/101/160/170
y 200/201/260/270

H = vastago horadado soélo para versiones con
vastago pasante

G = Predispuesto para bloqueo del vastago excluido
cilindros S.E. y s6lo con vastago cromado.
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Algunos detalles constructivos

* Camisa en perfil extrusionado en aleacion
de aluminio, anodizacion externa e
interna, espesor 15i, perfil nitido, sensores
retractiles.

* Tapas fundidas a presién en aleacién de
aluminio.

* Tornillos autoterrajantes de acero cincado.

* Vastago de acero cromado de gran
seccion; bajo pedido de acero inoxidable.

* Pistén de aluminio.

* Patin de resina acetdlica.

* Casquillos sobredimensionados.

* Juntas de estanqueidad pistdon en goma
nitrilica.

* Juntas de estanqueidad vastago de

* Piston de aluminio D.E. * Piston alargado D.E.
para soportar una mayor
carga radial

* Piston de aluminio D.E. Bloqueo de estacionamiento
Serie L1-N... combinado con vastago cromado, excepto
las versiones con dispositivo antigiro (RS-210... - RS-211...)

Tolerancias nominales sobre

. la carrera
polluretano. L. Cil. Tolerancias
* Desaceleradores neumaticos regulables, o mm
que permiten una eficaz amortiguacion del 32 = 50 T 200
piston y reducen la contaminacion
acustica. 63 + 2500
Fuerzas tedricas (N) desarrolladas a la presién de trabajo (Bar) Maximo momento torsor

aplicable [Nm] para

vastago antigiro Serie RQ

Cil. Superficie Presion de trabajo [bar] .

o util (mm>-) 2 4 6 8 10 & M
Empuje 804 161 322 482 643 804

32 traccion 691 138 276 414 553 691 32 2
Empuje 1256 251 502 754 1005 1256

40 traccién 1056 211 422 633 844 1055 40 3
Empuje 1962 393 785 1178 1570 1963

50 traccién 1649 330 660 990 1320 1650 50 5
Empuje 3116 623 1246 1869 2493 3116

63 traccion 2802 560 1120 1680 2240 2800 63 8

En el caso de cilindros neumaticos con vastago pasante, la fuerza tedrica a considerar, en ambos sentidos, es

siempre igual al valor “en traccién” indicado en la tabla. A los efectos practicos se deberan reducir teniendo en cuenta

el peso y los atritos de deslizamiento del equipamiento mévil (~ -10%).

1 :
00000 b\\
NN
N
NN
10000 ~ \‘3 —
z == ==
[ N N
2 N
£ N
: 1000 = D D
2 — SRS ]
: =~==50,63
S
° N
100 \‘tEﬂ
T~
10
100 1000 10000

Carrera [mm]
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Fuerzas tedricas de traccion del resorte para
cilindros tipologias ...260.../...270...

: Fuerza | Fuerza | Carrera Disminucion
Cil. max. min. max. pcareccaacll'a:ep;m
o (N) (N) (mm) (N/mm)
32 40 24 25 0,64
40 50 35 25 0,6
50 90 49 25 1,64
63 90 49 25 1,64

Diagramas de carga transversal en el vastago

\ pistéon normal
250 carrera

_______ :rEtI.’?C:_
— i

‘ _______ er',ri F
150

\ 50
100 [~
\ 40 \
32 \

z §
w 0
©
% 1 10 100 1000
s con pistén alargado
g 300
©
E
3 250
=

63
200 \

AN
SN

Carrera (mm)
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Cilindro doble efecto ¥ |
n Bl |

Cilindro doble efecto Serie RS 200.../RS 220...* piston alargado ' -1
,Eh::
PL | PJ + carrera | PL
SW EE EE
AF
f;m@-—lrz P1
Y 3 LK
P N l
)
© - _ || _ L tulZ| o
s 3 1A LT T eleE]e
QJ 3J
Z
sj= -- LW
6 LB g D
E1 BG 112 |
E2 ZA + carrera wH
ZJ + carrera
Masa RS 200... Masa RS 220...
Cil. Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento Cil. Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento
%] carrera por cada mm| mévil carrera |por cada mm (%] carrera por cada mm| movil carrera |por cada mm
“0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
32 215 2,65 70 0,9 32 301,5 2,65 121,5 0,9
40 347 4 110 1,6 40 482 4 197 1,6
50 520 5,6 180 2,5 50 769 5,6 327 2,5
63 800 6,55 260 2,5 63 1151,5 6,55 485 2,5

Cilindro doble efecto con vastago rosca macho Serie RS 400.../Serie RS 420...* piston alargado

PL | PJ + carrera f PL
EE EE
P1 SW1
= _ _' N - §-cn
* o O Bk
N y, \ —
===
SEEE==E =
i LW
[
LB g D {sw
BG 12
ZA + carrera WH
ZJ + carrera
Masa RS 400... Masa RS 420...
Cil. Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento Cil. Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento
[%] carrera por cada mm| movil carrera |por cada mm %] carrera por cada mm | movil carrera |por cada mm
“0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
32 245 2,65 100 0,9 32 331,5 2,65 151,5 0,9
40 392 4 155 1,6 40 527 4 242 1,6
50 600 5,6 260 2,5 50 849 5,6 407 2,5
63 880 6,55 340 2,5 63 1231,5 6,55 565 2,5
cil. o oD 0| o o o
o AF|AM| B (BG|H11| DF |DT|E1|E2 | EE| KF KK L2(LB|LK LWMM P1| PJ| PL RR RT [SW|SW1| TG |VD (WH|ZA|ZJ
32|12|22| 30|18 |14 |8,2| 9 | 46| 47 |G1/8| M8 [M10x1,25| 7 |53 2 | 5|12(25(29|7,5|5,2|M6|10| 17 |32,5| 4 | 14 | 44| 58
40| 16|24 | 35|18 | 14 |10,2| 9 | 56 | 57 [G1/8|M10|M12x1,25| 7 |5,3| 2 | 5| 16 |25|30 | 7,5(5,2|M6 |13 | 19 | 38 | 4 | 14 | 45| 59
50 20|32|40 |24 |18 |12,2| 11| 66| 67 |G1/8M12| M16x1,5|10(65|2 | 6 |20(25(30|7,5|65|M8|17| 24 |46,5| 5 | 18 | 45| 63
632032 (45|24 |18 |12,2| 11| 79| 80 |G1/8/M12| M16x1,5|10(6,5| 2 | 6 | 20(25(35|7,5|65|M8 |17 | 24 |56,5| 5 | 18 | 50| 68

* Para las tipologias de cilindros con el pistén alargado, las cotas PJ, ZA y ZJ sufriran un incremento de 20 mm
(9 32-40 mm), de 25 mm (D 50-63 mm).
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Cilindro doble efecto con vastago pasante — _/ i —

Cilindro doble efecto con vastago pasante Serie RS 201... L L
PL PJ + carrera | PL
f
SW EE EE
AF
] L LK
anY % 72
"%
o X -t el e
N =)
\"%
LD
= T g =1
sE Lw
LB g VD
BG 112 |
wH+CaTTEI’a ZA + carrera WH
IM + 2 carrera
Para version con vastago Masa
pas_ante agulereado’ Cil. Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento
variante H en llave de o carrera por cada mm| mévil carrera |por cada mm
codificacion: “0” (g) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
Cil. |Agujero 32 245 3,55 96 1,8
[%] mm 40 392 5,6 151 3,2
32-40 | 45 50 596 8,1 250 5
50-63 6 63 875 9,05 330 5
Cilindro doble efecto con vastago pasante rosca macho Serie RS 401...
PL PJ + carrera I PL
I
EE EE
\ SW1
Y, \ ]
)
Fany [ — )
3 =
e =2
o i . - ) }%x 3=
) \ L
ﬁ,\\ f-\\ Sle ~ — ] AM
\ V, 5
T o
16 LB g VD \
E1 BG < _L_Z_ SW
E2 WH+carrera ZA + carrera WH
IM + 2 carrera
Masa
Cil. Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento
[%] carrera por cada mm| moévil carrera | por cada mm
“0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
32 305 3,55 156 1,8
40 482 5,6 241 3,2
50 756 8,1 410 5
63 1035 9,05 490 5
Cil. (%] (%] (%] (4] 4]
o AF|AM B BG orF | ot |E1|E2 | EE | KF KK L2 |LB(LK|LW pmIPY|PL | gg | RT SW [SW1| TG | VD | WH | ZA | ZM
32 |12|22(30| 18 | 8,2 | 9 |46|47 |G1/8| M8 [M10x1,25| 7 |53 2|5 |12 (29|75 |52|M6|10 | 17 |32,5| 4 14 | 44| 72
40 | 16| 24 (35| 18 |10,2| 9 |56 57 |G1/8|M10{M12x1,25| 7 |53 2| 5 |16 (30|75 |52 |M6|13 | 19 | 38 | 4 14 (45| 73
50 | 20| 32|40 | 24 |12,2| 11 |66| 67 |G1/8|M12| M16x1,5 [10|65(2| 6 |20 (30|75 |65 |M8|17 | 24 |46,5| 5 18 | 45| 81
63 | 20| 32 (45| 24 |12,2| 11 |79| 80 |G1/8|M12| M16x1,5 [10|65(2| 6 |20 (35|75 | 65| M8| 17 | 24 |56,5| 5 18 [ 50 | 86
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Cilindro simple efecto con vastago retraido - T [ | —

Cilindro simple efecto con vastago retraido Serie RS 260...

PL | P\j + carrera PL
I
SW EE EE
] AF
fﬁ@-% P1
w — LK
N |
71
— — =
s S D B AT [ -Qé‘é .
QJ 3
p Z
EI;— — ]
sy x ]
N LW
16 LB g VD
E1 BG 112 |
E2 ZA + carrera WH
ZJ + carrera
Masa
Cil. Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento
[} carrera por cada mm | mévil carrera | por cada mm
“0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
32 217 2,65 73 0,9
40 350 4 116 1,6
50 525 5,6 192 2,5
63 805 6,55 272 2,5
Cilindro simple efecto con vastago retraido rosca macho Serie RS 460...
PL | PJ + carrera PL
|
EE EE
P1 Swi1
v —
ole = _ - MR
= s o) fan) L =5
QI J ~—
o . -
ﬁ.\\ Sl — ]
N Z B : ="
S LW
[+
16 LB & VD [sw
E1 BG 112 |
E2 ZA +carrera wH
ZJ + carrera
Masa
Cil. Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento
(%] carrera por cada mm| mévil carrera | por cada mm
“0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
32 247 2,65 103 0,9
40 395 4 161 1,6
50 605 5,6 272 2,5
63 885 6255 352 285
cil. [%] oDl O | @ [%] ]
o AF|AM| B (BG|H11| DF |DT| E1|E2| EE | KF KK L2|LB|LK LWMM P1| PJ| PL RR RT [SW|SW1| TG (VD (WH| ZA| ZJ
32|12 22|30 |18 |14 |82 | 9| 46| 47|G1/8| M8 |M10x1,25| 7 |53|2 | 5| 12|25|29 | 75|5,2|M6|10| 17 |32,5| 4|14 | 44|58
40| 16| 24 | 35 |18 | 14 (10,2| 9| 56| 57| G1/8|M10|M12x1,25| 7 |53| 2 | 5| 16 (25|30 | 75(5,2|M6 |13 | 19 | 38 | 4|14 | 45|59
50| 20| 32 | 40 |24 | 18 [12,2| 11| 66| 67| G1/8|M12| M16x1,5|10|65|2 | 6 |20|25|30|75|6,5|M8|17 |24 |46,5| 5|18 | 45|63
63|20| 32|45 |24 |18 (12,2| 11| 79| 80| G1/8|M12| M16x1,5 |10|6,5( 2 | 6 | 20(25|35 | 75(65|M8 |17 | 24 |56,5| 5|18 | 50 | 68
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Cilindro simple efecto con vastago extendido — N/ f —

Cilindro simple efecto con vastago extendido Serie RS 270...

PL PJ + carrera PL
| I
SW EE EE
) AF
i P
L = LK
P
— —| ] _ i | 1ZA B =
&l S fan) N §T§‘§ s
QJ 3
h=— ) =~
sl= L
N LW
16 LB g VD
E1 BG 112 |
E2 ZA + carrera WH + carrera
Masa
Cil. Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento
%] carrera por cada mm| movil carrera | por cada mm
“0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
32 213 2,65 73 0,9
40 344 4 116 1,6
50 515 5,6 192 2,5
63 795 6,55 272 2,5
Cilindro simple efecto con vastago extendido Serie RS 470...
PL PJ + carrera PL
I f
EE EE
P1 SW1
=4 n
—lw — ] 4 x 27c1|:|
il @ e
A N U
—
\\C % SlE — 1 M
TG LB % VD SW
E1 BG 112 | . LW
E2 ZA + carrera WH + carrera
Masa
Cil. Cilindro Incremento |Equipamiento | Incremento
[%] carrera por cada mm| mévil carrera |por cada mm
“0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
32 243 2,65 103 0,9
40 398 4 161 1,6
50 595 5,6 272 2,5
63 875 6,55 352 2,5
Cil. [%] oDl O | @ o o
o AF|AM| B (BG|H11| DF |DT| E1|E2| EE | KF KK L2|LB|LK LWMM P1 | PJ|PL RR RT [SW|SW1| TG |VD|WH| ZA
32|12| 22 (30|18 |14 | 8,2 | 9| 46| 47|G1/8| M8 [M10x1,25| 7 (53| 2 | 5|12|25 | 29|75|52| M6 [10| 17 | 325| 4 | 14| 44
40| 16| 24 | 35 |18 | 14 [10,2| 9 | 56| 57| G1/8|M10 [M12x1,25| 7 |53|2 | 5|16| 25 | 30 (75| 5,2| M6 [13| 19 38 | 4| 14|45
50| 20| 32 | 40 |24 | 18 |12,2| 11| 66| 67| G1/8|M12| M16x1,5|10(65|2 | 6 |20|25 | 30|75|65| M8 |17 24 | 46,5| 5| 18|45
63| 20| 32 | 45 |24 | 18 [12,2| 11| 79| 80| G1/8|M12 | M16x1,5 |10(65|2 | 6 |20|25 | 35|75 (65| M8 (17|24 | 56,5| 5| 18 | 50
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Cilindro doble efecto con vastago antigiro

Cilindro doble efecto con vastago antigiro Serie RQ 200.../RQ 220...* piston alargado

FA PLI PJ + carrera PL
~——’ |
GG EE EE =
| 3
>
N\ f
ANV %
sleglE aqa 2 3 i -
= D) fan
$ﬁ (= Y "%
— - -
GO e el
g
o BC LB s ¥ SW2
L 16 86 2]
I_ £1 ZA + carrera WH l LM
E2 ZX + carrera
Masa
Cil. Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento
[%] carrera por cada mm| movil carrera |por cada mm
“0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
32 255 3,09 110 1,34
40 414 4,8 177 2,4
50 622 6,4 282 3,3
63 952 7,79 412 3,7
1 1
Cilindro doble efecto con vastago pasante antigiro Serie RQ 201... lﬁr;f*’
FA PL PJ + carrera | PL
|
GG EE EE
M AF —
B =) ==
N7 n K| -
s A 2 @
—lol2|< © = \
wliF g H x ggg'; - ] - - C) NI
P $ ) @ v,
O M| e JaiE
o
e BC LW LB < VD |sw2
TG 8 4
‘ I———a——l WH + carrera ZA + carrera WH
£2 IM + 2 carrera LM
ZZ + 2 carrera
Masa
. Cil. Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento
Cél' AF 9 2 BC|BG oD1| @ 0|0 (] carrera por cada mm| movil carrera |por cada mm
AG| B H11| DF | DG| DT “0" (@) |decarrera (g)| “0" (g) |de carrera (g)
32| 12| 28| 30 |(M5| 18| 14 | 82| 5| 9 32 285 3.99 136 204
40| 16 | 33| 35 (M5| 18| 14 |10,2| 5 | 9 40 459 6,4 218 4
50| 20 | 42| 40 |M6| 24| 18 (12,2 6 |11 50 698 8,9 352 5,8
63| 20 | 50| 45 (M6| 24| 18 (12,2 6 |11 63 1025 10,29 482 6,24
i (%] [%]
CQ'I'E1 E2| EE | FA|GG|HG| KF |[L2|LB| LM|LK|LW MM P1|PJ|PL| gRg | RT SW|SW2 | TG|VD [WH | ZA |ZM | ZX |2Z
32|46|47 |G1/8/19,8/52|11|M8| 7 [53| 10| 2 | 5|12 |25|29|7,5| 52| M6 | 10 17 |32,5| 4 | 14 | 44 |72 | 68|82
40|56 |57 |G1/8/23,3|5,2|15|M10( 7 (53| 10| 2 | 5|16 |25|30|7,5| 52| M6 | 13 19 38| 4 | 14 |45 |73 |69 |83
50|66 |67 |G1/8/29,7/6,2|19|M12{10|6,5| 12| 2 | 6 |20 |2,5|30|7,5| 6,6 M8 | 17 | 24 |46,5| 5 | 18 | 45|81 | 75|93
637980 [G1/8[35,4/6,2|25|M12{10|6,5| 12| 2 | 6 |20 |2,5|35|7,5| 6,6| M8 | 17 | 24 |56,5| 5 | 18 | 50 | 86 | 80 | 98
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Cilindro doppio effetto con stelo non rotante

U=

Cilindro doppio effetto con stelo non rotante Serie RQ 200.../ RQ 220...* pistone allungato
1 L
FA PL PJ + carrera PL
EE— [ |
GG EE EE
S =
O
(1A ) Pt 3 —r 3
U/ N \y 1 D
7, ‘é} e quer®
4 K\ % Ve at V2
) M e "qui'? jo
—| o] Q| <| s o - i _ . a @ o A 1298’
L= gl F) I =) s € PEANSIRT gL\
J s far) fan) LM “ece aed que’
H\ — QJ J 102 < \a Q“e
. " oV (st ax0S -
2N . i oW P ese™ Lcws!
O g Sle — -4 c ae® " oxC ye
%‘J . x |— ae _an \a pe
= sw | S oWV e e
16 (B g VD a™®
E1 BG 2] neX
E2 ZA + carrera WH
ZJ + carrera LM
ZX + carrera
Masa RQ 200... Masa RQ 220...
Cil. Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento Cil. Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento
o carrera por cada mm| mévil carrera | por cada mm o carrera por cada mm| movil carrera | por cada mm
“0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
32 240 2,65 94 0,9 32 326,5 2,65 146,5 0,9
40 386 4 148,5 1,6 40 522 4 237 1,6
50 587 5,6 247 2,5 50 839 5,6 397 2,5
63 894 6,55 354 2,5 63 1249,5 6,55 583 2,5
Cilindro doppio effetto stelo passante non rotante Serie RQ 201... ! R
PL PJ + carrera PL
I i
EE EE
AF 8l
@ LK B
’ s
o A
= L
ol 2| €| E ggé‘g— N - -trant -+ &
@ % LM
== ) N
(s LD/ P = i s .
\¥ S t | —
N Z g
Sw2 s
LW LB % VD
B 12|
wH + carrera ZA + carrera WH LM
ZM + 2 carrera
Masa
. Cil. Cilindro Incremento | Equipamiento | Incremento
o AF AQG. g BC | BG oDl 0 10 | 2 E1l E2| EE | FA 9 1) carrera | por cada mm| mévil carrera | por cada mm
1] H11| DF [DG| DT FF “0” (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
32|12 |28 |30 |[M5| 18 |14 |82 | 5| 9 | 46| 47 | G1/8 (198 | 37 32 270 3,55 120 1,8
40 [ 16 |33 | 35 |M5| 18 | 14 |102| 5 | 9 | 56 | 57 | G1/8 |233 | 42 40 431 5,6 189,5 3,2
50|20 |42 | 40 (M6 | 24 | 18 |122| 6 | 11 |66 | 67 | G1/8 |29,7 | 52 50 663 8,1 317 5
63 |20 |50 | 45 |M6| 24 | 18 (122| 6 |11 |79 | 80 | G1/8 |354 | 64 63 969 9,05 424 5
Cil. 17} o
¢ |GG |[HG | KF |L2 | LB LM | LK | LW | pyang | PT (PJ | PL | pp | RT | SW |SW2 | TG | VD | VD1 | WH | ZA | ZM | ZJ | ZX
325211 |M8| 7 |53|10 | 2 5 12 |25|129 |75 |52 |M6| 10 | 17 |325| 4 3 14 | 44 | 72 | 58 | 68
40| 52|15 ([MI0| 7 [53]| 10 | 2 5 16 25|30 | 75|52 |M6| 13 | 19 | 38 | 4 3 14 | 45 | 78 | 59| 69
50| 62(19 [M12|10|65| 12 | 2 6 | 20 (25|30 |75 |66 |M8 | 17 | 24 |465| 5 3 18 | 45| 81 |63 75
636225 |M12|10 65|12 | 2 6 | 20 (25 |3 |75 |66 |[M8 | 17 | 24 |565| 5 3 18 | 50 | 8 |68 | 80
* Para las tipologias de cilindros con el piston alargado, las cotas PJ, ZA y ZJ sufriran un incremento de 20 mm
(@ 32-40 mm), de 25 mm (D 50-63 mm).
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Cilindros STRONG - Ejecuciones especiales bajo pedido — R J j

|
Cilindro tandem
(doble fuerza de (== b= =

empuje y traccion)

L+2 CARRERA

L+2 CARRERA
ZA+ CARRERA ZA+CARRERA ZA+ CARRERA ZA+CARRERA

Ll = L

32 4 88 (& a2 @) (S Y@ @)
40 45 90 ﬂ\"—#ﬁ_“ﬁ‘_ 71\—*74&#/—— R TARY
50 45| 90 Y S) \S24 I AN N S [W)
63 50 100 ]

| RS ||2A ||032 ||0080| RS Cilindro tdndem redondo
RQ Cilindro tdndem octogonal

TIPOLOGIA

Vastago inoxidable
1A véstago rosca hembra
3A vastago rosca macho

Vastago cromado
2A vastago rosca hembra

CARRERA
P4g. 38-1

| Carrera (mm) | 4A vastago rosca macho
| Diametro | DIAMETRO
. - 032-040-050-063 mm
| Tipologia |

| Serie

iononaeages FiE=T=s paT =
independientes
(de varias posiciones)

L+C1+C2

L+C1+C2
ZA+C2 ZA+C1 ZA+C2 ZA+C1
Cg; ZA L - -
_
32 42 88 o o[ @ @) (& Of@ @]
20 | %5 | w [Ty g rasvanint rasy Rl B B R 1 TamY B At PR Py
50 | 45 | 90 ASZ4 N B\ \ ) A L N2 AN
63 50 100 L

C1
Cc2
Clavede coifacien e

| RS | | 2B || 032| |ooso| |ooso| RS Cilindro redondo con véstagos independientes
RQ Cilindro octogonal con véstagos independientes

TIPOLOGIA

Vastago inoxidable
1B véstago rosca hembra
3B vastago rosca macho

Vastago cromado
2B vastago rosca hembra
4B vastago rosca macho

|C2 Carrera efectiva cilindro de cabeza (mm)|

DIAMETRO
| C1 Carrera cilindro de cola (mm) | 032-040-050-063 mm
| Diametro | CARRERA 1
| Tipologia | Carrera cilindro de cola (pag, 38-I).
CARRERA 2
| Serie |

Carrera efectiva cilindro de cabeza (pag, 38-I).
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Cilindro contrapuesto

=il =

L+C1+C2
cg"* ZA L
ZA+C1 ZA+C2
32 44 88
40 45 90
50 45 90 - < <
63 50 100 fas C) (@ @
- ey ey
& SNV )
_
Clave de codificacion
| s | | 2c | 040 | o0z0] [0oao|
| C2 Carrera mayor (mm) |
| C1 Carreramenor (mm) |
| Diametro |
| Tipologia |
| Serie |

*Para el resto de cotas consultar la version estandar en pag. 41 y 46.

=il ay

L+C1+C2
ZA+C1 ZA+C2
) Y N
S EIL
® SNV J

RS Cilindro redondo con vastagos contrapuestos
RQ Cilindro octogonal convastagos contrapuestos

TIPOLOGIA

Vastago inoxidable
1C véstago rosca hembra
3C vastago rosca macho

Vastago cromado
2C vastago rosca hembra
4C véstago rosca macho

DIAMETRO
032-040-050-063 mm
CARRERA 1

Pag. 38-1
CARRERA 2

Pag. 38-1
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Fijaciones Strong (sin tornillos de fijacion) - N/ [ | —

Brida anterior-posterior de acero cincado, ISO MF1-MF2

—_— m 4 = —
O | Gl
LT T © - ©® -
i e
L] 77\ = Cil. | codigo |Masa
1= e = 0 kg
L] A {B 32 | KF-12032 | 0,20
— Y | 40 | KF-12040 | 0,25
|_wF_| R 50 KF-12050 | 0,50
ZF + carrera E ZH + carrera 63 | KF-12063 | 0,65
Pie en angulo de acero cincado, ISO MS1 ég_s\
o c_‘,o“e“\ap
os de 2
A0 XA + carrera
Cil. - Masa
g} @ @ o Caédigo kg
@\ £ 32 | KF-13032 | 0,07
@ @ 5 = — 40 | KF-13040 | 0,09
h = 50 | KF-13050 | 0,20
— — — —+— 63 | KF-13063 | 0,20
8 M
R SA + carrera
E
Anillo adaptador para centrado posterior ISO Charnela posterior hembra de aluminio
(bajo pedido) fundido a presién con perno
de acero cincado ISO MP2
—_
(@ e
e @I &
€ 8 B V7NV V7N Y “
\\/ ¥ 4
MR I E—
-
FL
VD1 XD + carrera
cil Anillo
il. | adaptador Cédi Cil. e Masa
6digo Caddigo
2 o8B [vD1 g o 190 1 kg
32| 30| 3 | RSF-09032 32 |KF-10032A| 0,06
40| 35| 3 | RSF-09040 40 |KF-10040A| 0,08
50 | 40| 3 | RSF-09050 50 |KF-10050A| 0,15
63| 45| 3 | RSF-09063 63 |KF-10063A| 0,25
Quitando el perno, es posible utilizar
la charnela hembra incluso de la parte anterior.
Anello
Brida Pie adattatore Charnela con perno
Cil. |@d1| E |oFB|W|MF | R | TF | UF | ZF |zZH|@AB| AH | AO |AT| AU |E [SA|TR|XA| @B | VD1| CB |@CD|E | FL| L |[MR|UB |XD
O |H11| |H13 Js14|Js14 H13|Js15 +0.2 H14| H9 h14
32 (30 (45| 7 |4[10|32 |64 |80|68|54| 7 |32 | 6 |4 | 24 [45]|92|32|82 | 30| 3 [ 26| 10 [48| 22| 12|11| 45 |80
40 (35 |52| 9 |4|10|36| 72|90 |69|55| 9 |36 | 8 |4 | 28 [52(101|36|87 | 35| 3 | 28| 12 |54 | 25| 15|13|52 |84
50 (40 (65| 9 |6[12| 45| 90 |110|75|57| 9 |45 | 10 |5 | 32 |64 |109|45| 95| 40| 3 | 32 | 12 |65 | 27| 15| 13| 60 |90
63 45|75/ 9 |6[12| 50 [100|120|80|62]| 9 |50 | 12 |5 | 32 |74 |114|50|100| 45| 3 | 40 | 16 |75 | 32|20|17| 70 [100
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Fijaciones Strong (sin tornillos de fijacion) — k) i —

Charnela posterior macho de aluminio fundido a presién, ISO MP4 sin perno

j
°
,

CD

E
|
I
|
-
|
)0
+
|
|
=
|
|
1

Cil. Masa
kg
32 KF-11032 | 0,20
40 KF-11040 | 0,25
50 KF-11050 | 0,50

63 KF-11063 | 0,65

il
S

Cadigo

(©
itz
m|2 A——’\—:—
ey
\ T~/
S

XD + carrera

Charnela macho articulada de aluminio fundido a presion

|
e (/A )
AN 1] A ;
I © \&)j Cil. Cédigo Masa
@ a2l an 0 L
= I | o o __’__i 32 [KF-11032S| 0,10
o T — ——_1
7N ]l : 40 |KF-11040S| 0,20
\ J N_ | _H :;
- AR AR 50 |KF-11050S| 0,30
| \”/ | \”)
R <E_ N == /) 63 |KF-11063S| 0,35
L EN
FL E
XD + carrera

. . .. , \a pao
Contracharnela a 90° de aluminio fundido a presion 0 ﬁ\ac"O“ en
.mﬂ\‘\\\o
A
Fc T FG
|
S O oy I T
._j — | il .
o[ A \\ %_ _ @ ‘HNE\ :I"f"l 1l Cil. | codigo |Masa
AW R 0 '
/ -7~ ] N 32 | KF-19032 | 0,09
. = o2 | 40 | KF-19040 | 0,12
N . | T 50 | KF-19050 | 0,20
o E ' B — 63 | KF-19063 | 0,32
el = [l
L E [ E—
FE ~ FE
Charnela posterior macho Charnela macho articulada Contracharnela
Cil. @CD| - |EWtoll. OCN GCD| FA FG

3 | Ho E -0.2-0.6 FL| L |[MR1|XD Ho E EN(ER|EU [FL| L |XD Ho Js15FB FC| FD | FE 10.2/-0.6 FH | FI | F1| F2

32 | 10 |48/ 26 |22|12| 15 (80|10 (48|14 | 15 (10.5|22| 14 (80| 10 | 32|10| 1.2(32.5|46.5 26 9 | 6455|105
40 | 12 (54| 28 |[25(15| 18 |84 |12 |54|16| 18 |12 (25 (16.5 |84 | 12 | 36(12| 26| 38 |51.5 28 9 | 64|55 105
50 | 12 |65 32 |27|15| 20 (90|12 (65|16| 20 | 12 |27 |17.5 90| 12 | 45|12| 0.3 |46.5|63.5 32 9 |84 5 (135
63 | 16 |75 40 |32|20| 23 (100| 16 |(75|21|23 |15 |32 |21.5 (99| 16 | 50|16| 3.3|56.5|73.5 40 105/ 84| 5 | 135
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Brida/Tornillos para fijaciones en cilindros compactos Strong P 7 ll-

Charnela intermedia con espigas de fijacién

©
©

XV + 1/2 carrera

EA + carrera

ci. | EA| EB | 11 R | ™/ TL| ™ | uw XV cil. o Masa
@ |(max)| (min) | (max)|(max)| (e9) | (h14)| (h14) | (Max)[ Nom.| Tol. o Codigo kg
32 <l 41 22 0,5 12 12 50 65 36 +2 32 KDF-14032 | 0,13
40 32 41 22 0,5 16 16 63 75 36,5 +2 40 RPF-14040 | 0,24
50 | 36 | 45 | 22 1 16 | 16 | 75 | 95 | 405 | =2 50 | RPF-14050 | 0,32
63 37 48 28 1 20 20 90 105 43 *2 63 RPF-14063 | 0,47
Brida para vastago rosca hembra de aluminio Brida para vastago con dispositivo antigiro
fundido a presién (Incluye tornillos de fijacion, de aluminio fundido a presién para
se entrega de serie con las tipologias de cilindros Serie RS 210...-RS 211...
octogonales Serie RQ) (entregada con tornillos de fijacion)
Cil. P Masa Cil. - Masa
o Caédigo kg o Caédigo kg
32 RPF-28032 | 0,024 32 RPF-29032 | 0,026
40 RSF-28040 | 0,035 40 RSF-29040 | 0,036
50 |RSF-28050 0,057 50 |RSF-29050 0,065
63 RSF-28063 |0,094 63 RSF-29063 0,100
Perno de acero cincado con 2 Seegers de tope Tuerca para vastago de acero cincado
OR
O FF
¥ a
! KK }{ Zm
A
l«—FM—>| %—L
L Ce"" | FL|FM Masa | codigo _
9 Cil. ZM | KK | OR | Cédigo
32 10 53 | 46 | 0,03 | KF-18032 (%)
40 12 |61,3| 53 | 0,05 | KF-18040 32 M10x1,25| 17 6 KF-16032
50 12 69 | 61 | 0,05 | KF-18050 40 M12x1,25| 19 7 KF-16040
63 16 |80,5| 71 | 0,12 | KF-18063 50-63 | M16x1,5 | 24 8 KF-16050
Tornillos para fijaciones
Tornillo Allen cabeza cilindrica UNI 5931 Tornillo Allen cabeza cilindrica UNI 5931
Codigo AZ4-VN... aptos para fijaciones Codigo AZ4-VN... aptos para fijaciones
Serie KF-12.../KF-13... Serie KF-10.../KF-11...
Cz'" Tornillo | Cédigo cé" Tornillo | Cédigo
32-40 M6x20 |AZ4-VN0620 32-40 M6x25 |AZ4-VN0625
50-63 | M8x25 |AZ4-VN0825 50-63 | M8x30 |AZ4-VN0830
Tornillo Allen cabeza cilindrica UNI 5931 Tornillo Allen cabeza rebajada DIN 7984
Codigo AZ4-VN... aptos para fijaciones Codigo AZ4-VPA... apto para fijacion
Serie KF-19... (3 32-40) Serie KF-19... (3 50-63)
: Tornillo N Tornillo
Cil. 2 piezas Caodigo Cil. 2 piezas Caodigo
o por tipo [} por tipo
32.40 M6x20 |AZ4-VN0620 50-63 M8x 25 |AZ4-VPA0825
M6éx25 | AZ4-VN0625 M8x30 |AZ4-VPA0830
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Accesorios para cilindros STRONG con vastago macho — R} i —

Horquilla hembra con clip en acero zincado para vastago a norma ISO 8140 con perno incluido

9 CK,

—~7 N ci. |CE|ck]|cL|cm|ER KK L | LE | Masa
— g - ' Cédigo
g \ 3 ] B12 kg
\ |
= 32 [40 | 102010 16 | Miox125] 26 | 20 | 009 [ KF-15032
ce a0 |48 | 12 [ 24 [ 12| 19 [M12x1,25] 32 | 24 | 0015 | KF-15040
5063 64 | 16 [ 32 [ 16 [ 25 [ Mi6x15 [ 39 | 382 [ 034 | KF-15050

Rétula auto lubricada en acero zincado

@ HF

O HA

J i i N Y V) o . o | CH KK HA [ HB| HC | HD | HE| HF
%;__ Y F Cil. o Masa Cédigo
— T o ki
HE > H7 0,12 g
e v 32 18°| 17 |M10x1,25| 10 | 43 | 14 | 14 | 20 (12,9 0,076 | KF - 17032
40 18°| 19 |M12x1,25| 12 | 50 | 16 | 16 |22 (154 0,11 | KF -17040
50-63 |15°| 22 | M16x15 | 16 | 64 | 21 21 | 28 |19,3| 0,22 | KF-17050
@

N

A

L HD
A

KK CH1 KK . |CH| CH1 IH
SR v cil. IA KK || e [iF|ic| M2 | codigo
f == @ |o=|o= +0,3 kg
a OB = —
LT | (g e 32 | 17| 11 |30°|M10x1.25| 195 |32 |15|745|35| 18| 0,12 | KF-22025
ol *,G,\ﬁ 40 | 19| 17 |30°[M12x125| 22 |36|17| 84 |40|20]| 0,185 | KF - 22040
H . F - 50-63 | 22 | 19 | 22°| M16x 15 | 27,5 | 47| 23| 112 |50 | 27| 036 | KF -22050
fe———— |E ——

Rétula con perno acodado en angulo

&j, L
I}
"D !
CH|cH
b cil. G| Kk [1B|ID +":3 LB|LC| LD [LE|LF M:sa Cédigo
a g |55 *0, 9
& 32 |17 | 11[50°

M10x 1,25(32|15| 17 |37|21|50,5|43|57| 0,11 | KF - 23025
-~ 0B 40 19 | 17 | 50° (M12x 1,25(36|17| 19 |42|27|57,5|50|66| 0,165 | KF - 23040
50-63| 22 | 19 | 40° | M16x 1,5 [47|23]|23,5(/60|33|79,5/64|84| 0,33 | KF - 23050

°
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Cilindro Strong Serie RV con valvula integrada (bajo pedido) — T ll-

Cilindros compactos serie RV el cual le ha sido integrado un electrodistribuidor 5/2-5/3 de la serie VDMA lado 18 o
26 mm. La alimentacion y el escape vienen directamente de la placa de acoplamiento entre valvula y cilindro con la
posibilidad de regulacién de los escapes. La conexién eléctrica M 12 puede ser también ordenada desde un PLC.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Presion de trabajo: 1,5 + 10 bar
Temperatura ambiente: -20 + 80°C
Fluido: aire filtrado con o si lubricacién

Camisa: en perfil extrusionado en aleacion de
aluminio con vastago en acero cromado de serie.

Guia mejorada

Amortiguacién regulable de serie (10 mm)
Velocidad max.: hasta 1m/s

Magnético de serie.

Clave de codificacion
RV| |100| |32 | |[0125| | A 1

Las caracteristicas técnicas de la valvula
| estan en pag.72-1ll (Seccidén valvulas)

Dimensiones valvula

CALIBRE
032 - 040 - 050 - 063 mm

Tipologiavalvula

CARRERA

Carrera Corsa minima: 125 mm para g 32-40-50 mm
135 mm para g 63 mm

Diametro (mm) TIPOLOGIA VALVULA

A = vélvula VDMA 24 Vcc conector M12 5/2 monoestable
eléctrica/muelle neumatico.
B = valvula VDMA 24 Vcc conector M12 5/2 biestable
Serie eléctrica/eléctrica.
C = valvula VDMA 24 Vcc conector M12 5/3 c.c.
seRE | o e
D = valvula VDMA 24 Vcc conector M12 5/3 c.a.
RV = Cilindro Strong con valvula integrada eléctrica/eléctrica.

TIPOLOGIA CILINDRO E = valvula VDMA 24 Vcc conector M12 5/3 c.p.

- eléctrica/eléctrica.
Serie RV

100 D.E. Vastago inox DIMENSIONES VALVULA

101 D.E.Vastago inox eje pasante
VDMA 18 mm para @ 32-40-50 mm

200 D.E. Vastago cromado 1
201 D.E. Vastago cromado eje pasante VDMA 26 mm para g 63 mm

Tipologia cilindro

CONN. MASCHIO 4 PIN M12

|
|
[ & <& i
Iy REGOLAZIONE. scarichi (OX®
BB - ScARICHI

(1)- ALIMENTAZIONE

1T

Cil.

o A B T |Carrera minima| ZA ZJ

32 | 1075 [ 169 | 6 125 169 | 1825 -

40 | 1175 | 169 | 6 125 169 183 o
50 | 127,5 | 169 6 125 169 187 A

63 153 | 184 | 8 135 183,5 | 201,5 B

Para todas las cotas indicadas ver la versidn estandar en pag.41-I; Fijaciones y accesorios en pag.49-I.
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Cilindro de carrera corta serie "W" @ 12 =~ 100

U=

La amplia gama de versiones y la originalidad del producto hacen de los cilindros de carrera corta UNIVER una eleccién
obligada para el usario que necesita cilindros neumaticos con carreras de trabajo reducidas y dimensiones compactas.
Su versatilidad, la amplia gama de accesorios con los cuales se pueden unir, la eleccion de los diversos diametros
fabricados, los paragolpes de final de carrera, hacen de ellos un producto que responde positivamente a las demandas
de la industria, ademas su funcionamiento con aire filtrado con o sin lubricacién los hace aptos para su montaje en
sistemas ecolégicos de acuerdo con las reglas europeas de defensa del medio ambiente.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Presién de ejercicio: 1,5 + 10 bar
Temperatura ambiente: - 20 + 80°C
Fluido: aire filtrado con o sin lubricacién.

Algunos detalles constructivos

Camisa en perfil de aluminio extrusionado con
anodizacion interna y externa (15 - 18 p).

Tapas desmontables para inspeccion.

Piston con anillo magnético permanente en plastoferrita
(bajo pedido de @ 16 + 100).

Juntas de estanqueidad del piston en goma nitrilica
antidesgaste con o sin lubricacién, la forma de doble
labio permite la recuperacién continua del desgaste.

Véastago en acero inoxidable (AISI 303) rulado con rosca
(hembra, niple macho bajo pedido).

Casquillo guia de vastago en material autolubricado.
Paragolpes de final de carrera.

Caracteristicas del detector magnético Serie DH-...
(Seccion Accesorios pag. 2-3).

Tolerancias nominales sobre la carrera

Cil. Tolerancias
(] mm

12 + 25 + 1,5/0

32 = 50 + 2/0

63 =+ 100 + 2,5/0

Ejecuciones bajo pedido

- Charnela posterior (pag. 64)

- Niple

- Cilindro con vastago antigiro (& 16 + 100)

- Véstago pasante hueco (@ 20 + 100)

- Version magnética (d 16 + 100)

- Cilindros tAndem (pag. 64)

- Cilindro tandem unidad de guia @ 20 + 80
(Secciodn Alta Tecnologia pag. 47)

Tabla fuerza desarrolada

Se obtiene aplicando la siguiente férmula:
Fuerza de empuje  Fuerza de traccion
Fs=S-p-a Ft=s-p-a

Donde: p = presién de alimentacién

S = superficie de empuje (cm2)
s = superficie de traccién (cm2)
a = rozamiento (10%)
Cil. VésEﬂa go S s Reaccion maxima
(%] (mm) (cm2) (cm2) del muelle (N)
12 6 1,1 0,8 6,8
16 6 2 1,7 7,8
20 10 3,1 2,3 13,2
25 10 4,9 4,1 19,6
32 12 8 6,9 35,3
40 16 12,6 10,6 45
50 16 19,6 17,6 70,5
63 20 31,1 28 96
80 25 50,3 54,3 119,5
100 25 78,5 73,6 237,2

Clave de codificacion
W | |[100| |032| [0050| | S M

Version magnética (bajo pedido)

Espacio anti-infortunio* (bajo pedido)

Carrera (en mm)

Diametro (en mm)

Tipologia cilindro

Serie

TIPOLOGIA CILINDRO

100 D.E. doble efecto

101 D.E. doble efecto - vastago pasante

110 D.E. doble efecto - vastago antigiro*

111 D.E. doble efecto - vastago pasante antigiro*

131 D.E. doble efecto - vastago pasante hueco (de @ 20 mm)
160 S.E. simple efecto - vastago retraido

170 S.E. simple efecto - vastago extendido (excluido @12)

VERSION CON CHARNELA POSTERIOR MACHO

(excluido @ 12)

700 D.E. doble efecto

760 S.E. simple efecto - vastago retraido
770 S.E. simple efecto - vastago extendido

DIAMETRO

12-16-20-25-32-40-50-63-80-100 mm

CARRERA ESTANDARD

@12 - 25S.E.:5-10 mm

@32 -100S.E.: 5-10-25 mm

@12 - 16D.E.:5-10-20-25-30-40-50 mm
@20 -100D.E.: 5-10-20-25-30-40-50-75 mm

* Las versiones requeridas por el cliente, sin espacio anti-
infortunio, deben ser instaladas, a cargo del usuario,

respetando la norma EN 294 (pag. anexo 2B).
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K Rl |
Cilindro doble efecto | / |
| a

Cilindro doble efecto Serie W100../W 100.. M L L |
Cilindro @ 12 — T
L !
1
N I
W W, Q
.G —Tﬂ P
| ]
2 P o }
a7 ik
Ql w| I R _ 7 ) o |
Q :
T 1
l A+ carrer
C + carrera
Cilindro @ 16 + 100
C+ carrera
B+ carrera
A+ carrera
[ P
| |
1 RS Eon
g ]I T T =T ?m \kij?:;] -
| | \/%gmu " L
T |
| |
: — @ R
&) I —[_ B S L A
I\ A !
T — RN N i S s J
4 " r iy Peso
W ] z Q Cil.| carrera 0 no n?:rrr?zic[:)o Incremento
w N @ [magnético kg gkg por mm (g)
Y
12 0,045 - 1,2
16 0,074 0,102 1,4
20 0,095 0,12 2
25 0,135 0,155 2,85
32 0,233 0,292 4,06
40 0,394 0,43 5,47
50 0,39 0,446 6,4
63 0,64 0,772 9,7
80 1,19 1,275 14,85
100 1,72 1,92 19,7
ci|A| B| c |ax| B* | c* v
D|E|F| G |H|J|L|M|[N|P|Q|R|S|T|U WlY|Z
o + CARRERA i
12 32| - |355] - - - 6| - 1|5 M5 M3 (6,5(28,5 - [ 20| 11| 13| - 9 [16| 6 | 3,7 | M4 |82| 9 |34
16 |32| - |355|42| - |455| 6| - |5 M5 M3 |6,5| 31| 28|28 |11({20(20| 10 |17|5,8( 3,7 | M4 [65| 9 |34
20|35| - |42 |45 - | B2 |10| - | 8 M5 M5 | 10|35 (32|32 |11({22|22| 11 |19|75| 46 | M5 | 7 [10|4,6
25|35 - |42 |45| - |52 (10| - [ 8| G1/8| M5 | 101|445/ 39|37 (18| 26|28 | 14 (25|75| 46 | M5 [7,5|10|4,6
32 (37| 42| 49 |47| 52 | 59 (12|23 |10| G1/8| M6 | 12| 54 | 48| 45|18 32|36 | 18 |30|85(555| M6 | 9 [16|5,7
40 | 40| 47 | 55 [45| 52 | 60 [16(29,5/13| G1/8 | M8 | 14 | 60 |54,5/54,5/18 |40 (40| 20 |33|8,5(555| M6 [9,5(16|5,7
50 | 40 |46,5| 55 |45|51,5| 60 |16 (35513 | G1/4| M8 | 14| 72 | 64 | 64 |22 50 | 50| 25 |40|10,5| 7,4 | M8 | 10 |16 |6,8
63 | 42 50,5 59 |47 |555| 64 (20| 43 [17| G1/4 |M10| 15| 88 | 80 | 80 |22 62 |62 | 31 |48|13,5/ 9,3 |[M10| 10 (20| 9
80 (52| 60 |71,5/57| 65 |76,5/25| 50 |22 | G3/8 |M12| 20 |110|100|100|26| 82|82 | 41 |60|13,5/ 9,3 |[M10|15({20| 9
100|{ 52| 60 |71,5|/57 | 65 |76,5/25| 56 | 22| G 3/8 | M12| 20 [ 134|124|124| 26 (103|103|51,5| 72 |16,5| 11,2 M12| 15 [ 25| 11
* Version magnética
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K {[ ” e |
Cilindro doble efecto vastago pasante o pasante hueco T | |

Cilindro doble efecto vastago pasante Serie W 101../W101.. M r q
Cilindro @ 12 I T
: ) -
W w Q | |
(I; N P
| J | | P
1 1 laQaEP eso
ik i il X . | Carrera 0 no| Carrera 0
i Cil. P " Incremento
_______ e ] o magnético | magnético por mm (g)
a .blf T 3‘ kg kg
J >
EL | 12| 0,055 - 1,4
X A4 carrera X+carreral 16 0,086 0’1 14 1 ,6
C+(2Xcarrera)
20| 0,112 0,137 2,65
25 0,165 0,185 3,5
32| 0,295 0,354 5
40 0,5 0,536 7
. 50| 0,478 0,534 8
Cilindro @ 16 =100 63 0.79 0922 122
80 1,345 1,43 18,7
— — 100 1,875 2,075 23,6
5 P
i HEN
T Y =
- i b
i i ey 57 i
t&% 18 T
| |
S i | o (AN B
i T i)
w) H > o
s /A /i
- A+ carrera = Q
X B+ carrera X+carrera N
C+(2xcarrera)
Cilindro doble efecto vastago pasante hueco Serie W 131../W131.. M l ' ']
(de @ 20 + 100 mm) T S | ——
1 1
i il L1
i H " } W ———I— _I'_

_m%@ﬁ;-____z_ﬁﬁﬁ»
) IWMH

ci.o| 12| 16| 20| 25| 32| 40 | 50 | 63| 80 | 100
K | -] -|25|25/3]|4]4]|6|6]6s

Para el peso ver tabla superior

ci| A | B| c|a*|B*|c v
D| E|F| G H|J|L|M|N|P[Q|R|S|T|U W[ X|Y]|Z
1] + CARRERA diametro | rosca
12|37 - (44| - | -| -|6| - | 5| M5 | M3|65(28,5| - | 20 [ 11|13 ]| - 9 |16/ 6 | 37 | M4 |82|35| 9 |34
16 (37| - |44|47| - |54|6| - |5| M5 | M3 |65| 31|28 |28 |11/20(20| 10 |17|58| 3,7 | M4 |65(35| 9 |34
20|40| - [54|50| - |64|10| - 8| M5 | M5|10| 35 (32|32 |11(22|22| 11 |19|75| 46 | M5 7 7 (10|46
25|40| - |54|50| - [64|10| - | 8 [G1/8]| M5 |10(445| 39 | 37 (18| 26|28 | 14 (25|75 | 46 | M5 | 75| 7 |10|4,6

32|42|52|66|52|62(76|12| 23 |10|G1/8| M6 | 12| 54 | 48 | 45 |18| 32|36 | 18 |30 85| 555 | M6 | 9 7 [16|57
40 (45|59 |75|50(64(80(16/29,5(13 |G 1/8| M8 | 14 | 60 |54,5|54,5|18| 40 |40 | 20 (33|8,5|555| M6 (95| 8 |16(5,7
50|45(58|75(50|63|80|16(355|13|G1/4| M8 14| 72 | 64 | 64 |22| 50 | 50 | 25 |40(10,5| 7,4 | M8 | 10 | 85 |16|6,8
63 |47(64|81(52|69|86|20| 43 |17|G 1/4|{M10| 15| 88 | 80 | 80 |22| 62|62 | 31 |48(13,5| 93 | M10| 10 | 85|20| 9
80(52(68|91|57|73|96|25| 50 |22|G 3/8|{M12|20|110|100|{100|26| 82 |82 | 41 |60(13,5| 93 | M10| 15 (11,5/20| 9
100|152 68| 91|57 (73|96 |25| 56 |22 |G 3/8|M12|20|134|124|124|26|103(103(51,5(72(16,5 11,2 | M12 | 15 |11,5/25| 11

* Version magnética
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Cilindro simple efecto vastago retraido — r i —

Cilindro simple efecto vastago retraido Serie W 160../W 160.. M
Cilindro @ 12 V v
e -
[ L i
i oK S
A + carrera
C + carrera i
Cilindro © 16 = 100
G G P
] il il
— ’ 7N _
i M,
/"/’/ﬁ\\ -
| e
SN &:%
- (7 — farN
] & 0> >
a5
z Q
Y N
A + carrera Peso
C + carera . | Carrera 0 no| Carrera 0
Cil. o . Incremento
o magnético | magnético por mm ()
kg kg
12 0,038 - 1,2
16 0,059 0,079 14
20 0,07 0,095 2
25 0,096 0,116 2,85
32 0,194 0,253 4,06
40 0,326 0,362 5,47
50 0,322 0,378 6,4
63 0,533 0,715 9,7
80 1,02 1,105 14,85
100 1,49 1,69 19,7
il.l A| C|A*|C* \'}
Cil. | | | D| F G H J L M N P|Q| R S| T U wWilY 4
0 + CARRERA diametro rosca
12 |127|28| - | - | 6 5 M5 M3 [6,5|285| - 20 11| 13 - 9 16 6 3,7 M4 | 82| 9 |34
16 |22|23|37|38| 6 5 M5 M3 [65| 31| 28 | 28 | 11| 20| 20 | 10 | 17 | 58| 3,7 M4 | 65| 9 |34
20 |25(26|40( 41| 10| 8 M5 M5 | 10| 35 | 32 | 32 11122122 11|19 | 75| 4,6 M5 7 10 | 4,6
25 |25(26|40(41|10| 8 |G1/8| M5 | 10 (445| 39 | 37 | 18 | 26 | 28 | 14 | 25 | 75| 4,6 M5 (75| 10 | 46
32 |32|33|47|48| 12| 10 |G1/8| M6 |12 | 54 | 48 | 45 | 18 | 32 | 36 | 18 | 30 | 8,5 | 5,55 M6 9 16 | 5,7
40 [35|36|45|46| 16 | 13 [G1/8| M8 | 14 | 60 |54,5|54,5| 18 | 40 | 40 | 20 | 33 | 85| 555 | M6 |95 | 16 | 5,7
50 |35(36|45(46| 16| 13 |[G1/4| M8 |14 | 72 | 64 | 64 | 22 | 50 | 50 | 25 | 40 [10,5| 7,4 M8 10 | 16 | 6,8
63 |37(39|47(49| 20| 17 |[G1/4| M10 | 15| 88 | 80 | 80 | 22 | 62 | 62 | 31 | 48 [13,5| 9,3 M10 | 10 | 20 | 9
80 |47|53|57|63| 25| 22 |G3/8| M12 | 20 | 110 | 100|100 | 26 | 82 | 82 | 41| 60 (13,5 9,3 M10 | 15| 20 | 9
100(47|53(57|63| 25| 22 |G3/8| M12 | 20 | 134 | 124 | 124 | 26 | 103|103 (51,5| 72 |16,5| 11,2 | M12 | 15 | 25 | 11
* Version magnética
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Cilindro simple efecto vastago extendido ¥ l / | & —

Cilindro simple efecto vastago extendido Serie W170../W 170.. M L |
Cilindro @ 12 — 1
1
L1
——

|
i | A + carrera |

C + carrera

Cilindro @ 16 =+ 100
[ G 3
| |
L L
I J . U ‘ v
t e L s -
w =] w I
e & <
2 SN \
I § O S,
I N
] z
Y
A+ carrera Peso
B+ carrera
o | Carrera 0 no| Carrera 0
C + carrera Cil. i " Incremento
o magnético | magnético por mm (g)
kg kg
12 0,045 - 1,2
16 0,7 0,098 1,4
20 0,86 0,111 2
25 0,122 0,142 2,85
32 0,212 0,271 4,06
40 0,366 0,402 5,47
50 0,352 0,408 6,4
63 0,59 0,772 9,7
80 1,104 1,189 14,85
100 1,576 1,776 19,7
cil] A| B | c|a«|B*]|c* v
DIE|F| G| H|J|L|M|N|P|Q|R|S|T| U WIlY | Z
0 + CARRERA diametro | rosca
12| 32 - |3855| - - -| 6| -|5| M5 | M3|65(285 - |20 |11|13| - 9 (16| 6 | 3,7 | M4 |82| 9 |34
16 | 27 - 305/ 42| - [455 6| - [ 5| M5 | M3|65|31|28|28|11|20|20| 10 |17|58| 3,7 | M4 |65 9 |34
20| 30 - 37|145| - |52|10| - [ 8| M5 |M5|10|35|32 |32 |11|22|22| 11|19|75| 46 | M5 | 7 [10|4,6
25| 30 - 37| 45| - |52|10| - |8 |G1/8| M5 | 101|445/ 39| 37 (18|26 |28 | 14 |25(75| 46 | M5 |75(10|4,6
32| 32| 37 | 44| 47 | 52 |59 |12| 23 [10|G1/8| M6 | 12|54 | 48 | 45 |18|32| 36| 18 |30(85|555| M6 | 9 [16|5,7
40| 35| 42 |50 | 45| 52 | 60 (16|29,5/13|G 1/8| M8 | 14 | 60 |54,5|54,5/18 | 40| 40| 20 | 33| 85| 555 | M6 |9,5(16|5,7
50| 35 (41,5| 50| 45 [51,5/ 60 |16(355(13|G1/4| M8 | 14|72 |64 | 64 |22|50|50| 25 |40(10,5| 74 | M8 |10|16|6,8
63| 37 [45,5| 54 | 47 [55,5| 64 |20| 43 |[17|G 1/4|{M10| 15|88 | 80| 80 |22 |62 | 62| 31|48 (13,5 93 [ M10|10(20| 9
80| 47 | 55 [66,5| 57 | 65 [76,5/25| 50 |22 |G 3/8{M12| 20 |110{100|100| 26|82 |82 | 41|60 (13,5 93 | M10|15[(20| 9
100| 47 | 55 |66,5| 57 | 65 |76,5/25| 56 |22|G 3/8|M12| 20 (134| 124|124 | 26 [103|103(51,5| 72 |16,5( 11,2 | M12 | 15|25 11
* Version magnética
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Cilindro con vastago antigiro N [

| 3 |
Vastago antigiro Vastago pasante antigiro
SerieW 110../W 110.. M Serie W 111../W111.. M
1 1 '] 'E’ | 4
A + carrera A + (2 Xcarrera)
I b i g | " : i g
S T i
. ot ’,_L L
e L e
H " T
Sez:A-A LM..’ a Sez:A-A M
Ay
TTH +
Ll 14
{ 1A%
%
| 1
i IO
[ ]
o= HEES
-} a ; I
Led | 2
(PR S
Vastago antigiro Vastago pasante antigiro
SerieW110..S/W 110..SM SerieW111..S/W111..SM
1 1 1 1
) l L=l 1)
(Con espacio anti-infortunio) (Con espacio anti-infortunio)
A + carrera . A + (2 x carrera)
8 ‘ ‘ . — <1
11 | wolow “
S T L = = |
| — ;
| I 1 1t L
L o
—— = -, _—_———————ea
*‘4—" i '\ H T Y
Sez:A-A | M Sez:A-A 1 M !
r—*a M
T
Peso Peso
o | CarreraOno | Carrera O o | Carrera 0 no| Carrera 0
Cil g . | Incremento Cil. i~ . | Incremento
o magnético | magnético por mm (g) o magnético | magnético por mm (g)
kg kg kg kg
16 0,092 0,12 1,6 16 0,104 0,132 1,8
20 0,133 0,158 2,45 20 0,15 0,175 3,1
25 0,185 0,205 3,3 25 0,214 0,234 3,95
32 0,33 0,39 4,85 32 0,392 0,452 5,8
40 0,545 0,58 6,7 40 0,651 0,686 8,2
50 0,6 0,656 7,6 50 0,688 0,744 9,2
63 0,96 1,092 11,5 63 1,11 1,242 14
80 1,75 1,835 17,25 80 1,905 1,99 21
100 2,63 2,83 22,8 100 2,785 2,985 26,7
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Diagrama de carga util en funcion de la parte saliente
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Dimensiones de montaje cilindro con vastago antigiro

CQII. X L A-l\-N :;r?era A + (‘ZN);I ::rrera) A*%te?r?ﬂ.ra A* +V\(gllaMrrera) DIDDf E| F|H K MPIQIR|S Y z
16 |3,5(35 42,5 51 52,5 61 6| 4|6 (35(35|/275|7|6(20(20|10|27,5|(M3
20| 7 7 50 62 60 72 75| 6 |75(45|45|315|8|7,5(22(22| 11|31,5(M4
25| 7 7 50 62 60 72 75| 6 [75|45| 5 | 36 |8|7,5/26(28| 14| 38 |M4
32| 7 |12 59 76 69 86 9| 8 |10(55| 6 |445|10|/10(32(36| 18 | 47,5|M4
40| 8 | 15 65 85 70 90 10,5( 10| 10 | 55| 6 |53,5(10/10(40|40| 20 | 53,5 | M5
50 85| 15 67 87 72 92 10,5/ 10| 11|65 7 |63,5|12|11/50(50| 25 | 63,5 | M6
63 85| 17 71 93 76 98 13,5(12 |14 | 9 | 9 |795|12|15|62|62| 31|79,5| M6
80 [11,5/19,5 85,5 105 90,5 110 13514 (14| 9 | 9 [99,5(14/15|82|82| 41|99,5|M8
100|11,5(19,5 87,5 107 92,5 112 16,5 16 |16,5/10,5(10,5{123,5/16( 17 [103/103/51,5|123,5| M8

* Version magnética

Variante dimensiones de montaje cilindro con
vastago antigiro y espacio de parada anti-infortunio

Espacio de parada anti-infortunio,

Cil. w110 w111 W110M W111M L entendiendo la distancia de seguridad
@ | A+ carrera |A + (2 x carrera)| A* + carrera |A* + (2 x carrera) a para respetar segln la norma EN 294,
a cargo del usuario.

16 67,5 76 77,5 86 285 | 285

20 70 82 80 92 27 27

25 70 82 80 92 27 27

32 79 96 89 106 32 27 a

40 85 105 90 110 35 28

50 87 107 92 112 35 28,5

63 91 113 96 118 37 28,5

80 100,5 120 105,5 125 345 | 26,5

100 102,5 122 107,5 127 345 | 26,5

* Version magnética

NOTA: Para todas las cotas indicadas, ver la version sin sistema antigiro.
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K Gl |
Ejecuciones especiales sobre pedido b [}
n B |
Cilindro tandem [T L[l Dﬁgﬂj
| ]

W || 1A ||032||(050|| M Tandem carrera corta “Serie W”
| Cil.
ps L2=A+C2 L1=B+C1 LO = (A+B) + C1 + C2
Version magnética
(bajo pedido) 16 L2 =37 +C2 L1=22+C1 LO =59 + C1 +C2
20 L2 =40 + C2 L1 =25+ C1 LO=65+C1+C2
Carrera (C1y C2)
25 L2 = 40 + C2 L1=25+C1 LO =65+ C1 + C2
. 32 L2=42+C2 L1=23+C1 LO =65+ C1+C2
Diametro (mm)
40 L2 = 45 + C2 L1 =26,5+ Ci LO=71,5+C1+C2
Versién tandem doble empuje (sélo en salida) 50 L2=45+C2 L1=26+C1 L0=71+C1+C2
63 L2 =47 + C2 L1=29 +C1 LO =76+ C1 + C2
Serie 80 L2 =52 + C2 L1 =388+ C1 LO =90+ C1 + C2
100 L2 =52+ C2 L1=38+C1 LO =90+ C1+C2
Tandem carrera corta “Serie W’ magnético
Cil.
s L2=A+C2 L1=B+C1 LO = (A+B) + C1 + C2
f\ 16 L2 =47 +C2 L1 =37+ C1 LO =84 +C1+C2
- # Qy— 20 | Le=50+cC2 L1 =40 + C1 LO =90 + C1 + C2
25 L2 =50 + C2 L1 =40+ C1 LO =90+ C1 + C2
32 L2 =52 + C2 L1 =38+ C1 LO=90+ C1 +C2
40 L2 =50 + C2 L1 =236,5+ Ci LO =86,5+ C1 + C2
50 L2 =50 + C2 L1 =36 + C1 LO=86+C1+ C2
63 L2 =52 + C2 L1 =39 +C1 LO=91+C1+C2
L2=A+C2 L1=B+Cit
80 L2 =57 + C2 L1 =48 + C1 LO =105+ C1 + C2
LO=(A+B)+C1+C2 100 | L2=57+C2 L1 =48 + C1 LO = 105 + C1 + C2
Cilindro tandem de doble posicion
W ||1B [|032||050| |090| | M Tandem carrera corta doble posicion “Serie W”
I Cil.
Versién magnética P L2=A+C2 L1=B+C1 LO = (A+B) + C1< + C2
(bajo pedido)
= 16 L2=37+C2 L1=22+CH LO =59 + Ci< + C2
Carrera efectiva
cilindro delantero 20 L2 =40+ C2 L1 =25+ C1 LO =65+ Cl<+ C2
25 L2 =40 + C2 L1 =25+ C1 LO=65+ Cli<+ C2
(e G L (2 32 | L2=42+C2 | L1=23+Ct L0 =65+ Cl<+ C2
= 40 L2 =45+ C2 L1=26,5+C1 LO=71,5+Cl<+C2
Diametro (mm)
50 L2 =45+ C2 L1=26+C1 LO=71+Cl<+C2
et (e A R 63 L2 =47 + C2 L1 =29+ C1 L0 =76 + Cl<+ C2
80 L2=52+C2 L1=38+C1 L0 =90 + Cl<+ C2
Serie 100 L2=52+C2 L1=38+C1 LO =90 + Ci<+ C2
Tandem carrera corta doble posicion “Serie w” magnético
Cil.
P L2=A+C2 L1=B +C1 LO = (A+B) + C1< + C2
*“'_ 4‘:_"' 16 L2 =47 + C2 L1 =37+ C1 LO=84 +Cli<+C2
1 !
—-,-*"F-,—:—- é - 20 L2 =50+ C2 L1 =40 + C1 LO=90+ Cl<+C2
Rl T 25 L2 =50 + C2 L1 =40+ C1 L0O=90 + Ci<+ C2
32 L2 =52 +C2 L1 =38+ C1 LO =90+ Cl<+C2
40 L2 = 50 + C2 L1=236,5+C1 LO = 86,5 + Cl< + C2
50 L2 =50+ C2 L1 =36+ C1 LO=87 + Cl<+ C2
63 L2 =52 +C2 L1 =39 + C1 LO=91 + Cl<+ C2
L2=A+C2 L1=B+Cit
80 L2 =57 + C2 L1 =48 +C1 L0 =105+ Ci1<+ C2
LO = (A+B) + C1< + C2 100 | L2=57+C2 L1 = 48 + C1 L0 = 105 + Cl<+ C2

62-1



Cilindros varias posiciones WS (cédigo bajo pedido)

O

L3=A+C3 Ll2=B+C2 |L1=D+CH

L0 = (A+B+C) + C1< + C2< + C3

Tandem carrera corta varias posiciones “Serie W”

cg. L3=A+C3 L2=B + C2 L1=D+C1 LO = (A+B+D) + C1< + C2< + C3
16 L3=37+C3 L2 =27 + C2 L1=22+CH L0 =86 + Cl<+ C2< + C3
20 L3=40+C3 L2=30+C2 L1=25+C1 L0=95+Cl<+ C2<+C3
25 L3 =40+ C3 L2 =30 + C2 L1 =25+ C1 L0 =95+ Cl<+ C2<+ C3
32 L3=42+C3 L2=28 + C2 L1 =23+ C1 LO0=93 +Cl<+C2<+C83
40 L3 =45+ C3 L2=31,5+C2 L1=26,5+C1 L0O=103 + Cl<+ C2< + C3
50 L3=45+C3 L2=31+C2 L1 =26+ C1 L0 =102 + C1<+ C2< + C3
63 L3 =47 + C3 L2 =36 + C2 L1 =29 + C1 L0=112 + C1<+ C2< + C3
80 L3 =52+ C3 L2 =38 + C2 L1 =38+ C1 L0 =128 + C1<+ C2< + C3
100 L3=52+C3 L2 =38 + C2 L1 =38 + C1 L0 =128 + C1<+ C2< + C3

Tandem carrera corta varias posiciones “Serie W’ magnético

CQ"' L3=A+C3 L2=B + C2 L1=D+C1 LO = (A+B+D) + C1< + C2< + C3
16 L3 =47 + C3 L2 =42 + C2 L1 =37+ C1 L0 =126 + C1<+ C2< + C3
20 L3 =50+ C3 L2 =45+ C2 L1=40+C1 L0=135+Cl1<+ C2<+C3
25 L3 =50 + C3 L2 =45+ C2 L1 =40+ C1 L0O=135+Cl<+ C2<+C3
32 L3 =52+ C3 L2 =43 + C2 L1 =38+ C1 L0=133+Cl<+ C2<+C3
40 L3 =50 + C3 L2 =415+ C2 L1=36,5+ C1 L0 =128 + C1<+ C2< + C3
50 L3 =50+ C3 L2 =41 +C2 L1 =36+ C1 L0 =127 + C1<+ C2< + C3
63 L3 =52 + C3 L2 =44 + C2 L1 =39 + C1 L0=135+Cl<+ C2<+C3
80 L3 =57 +C3 L2 =48 + C2 L1 =48 +C1 L0 =153+ Cl<+ C2<+C3
100 L3 =57 + C3 L2 =48 + C2 L1 =48 + C1 L0 =153 + C1<+ C2< + C3

NOTA: posibilidad de versién con vastago antigiro.
Para las cotas no indicadas, ver la Serie W 100... en la pag. 57.
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Fijaciones-accesorios

Charnela posterior macho

SerieW700.../W700... M
1 L

L 1 - — 7 B
—L__._]_ T : i

SerieW760.../W760... M

| i

e Lvvr

SerieW770.../W770... M

=
|

&l

i

__._J_ _._l_ } | l
__l_ _I_
Peso
W700.../W700...M W760.../W760...M W770.../W770...M
Cil Carrera 0 no| Carrera 0 |Incremento|Carrera 0 no| Carrera 0 |Incremento| Carrera 0 no | Carrera 0 |Incremento
) magnético | magnético| por mm magnético | magnético| por mm magnético | magnético| por mm .
(4] kg kg (@) kg kg () kg kg (9) Cil. 9 Y Z |9WwW Vv
12 - - - - - - - - - 12 - - - -
16 0,082 0,11 1,4 0,067 | 0,087 1,4 0,078 0,106 1,4 16 615, 9 6 6,2
20 0,1075 | 0,1325 2 0,0825 | 0,0975 2 0,0985 | 0,1235 2 20 55 9 6 6,5
25 0,1585 | 0,1785| 2,85 0,119 | 0,139 | 2,85 0,145 0,165 2,85 25 6 12 6 8
32 0,2765 | 0,3355| 4,06 0,2375 [ 0,2965| 4,06 0,2555 | 0,3155| 4,06 32 9 14 10 11
40 0,4705 | 0,5065 | 5,47 0,4025 [ 0,4385| 5,47 0,442 |0,4785| 5,47 40 10 16 12 13
50 0,417 | 0,473 6,4 0,349 | 0,405 6,4 0,379 | 0,435 6,4 50 12 17 12 16,5
63 | 0,6815 |0,8135| 9,7 0,5745 | 0,7565 | 9,7 0,6315 [ 0,9135| 9,7 63 14 21 16 18
80 1,2385 | 1,3235| 14,85 | 1,0685 |1,1535| 14,85 | 1,1525 | 1,2375| 14,85 80 14 21 16 16,5
100 1,775 1,975 19,7 1,545 1,745 19,7 1,631 1,831 19,7 100 17 25 20 21
Tornillo de fijacién Niple
i
o +——"FFT-=
AM [o]
A
S t
= -uflle- ot
cil.@ | 12 |16+ 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 | 80 |100
M [3[3|4]4]5|5[6]|8]8]10
Cil. 9 A AM (o D d Cadigo
12-16 | 225 16 6,5 6x1 M3 | WF-50012
20-25 30 20 10 8x1,25 M5 | WF-50020
32 34 22 12 10x 1,25 M6 | WF-50032
40 38 24 14 12x1,25 M8 | WF-50040
50 46 32 14 16x1,5 M8 | WF-50050
* Soélo para el diametro 16 version magnética 63 a7 |32 ] 15 16x15 | M10 | WF-50063
los tornillos de fijacion deben ser anti-magnéticos. 80-100| 60 | 40 | 20 | 20x15 | M12|WF-50080
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| B &N |
Cilindros ovales @ 18 - 80 mm _ | [
| p |

Cilindro oval de dimensiones compactas con amortiguador neumatico regulable de serie y vastago antigiro;
ademas, su forma permite el montaje de varios cilindros acoplados dando como resultado un ancho reducido.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Presion de trabajo: 1,5 + 10 Bar Para el montaje de varios cilindros acoplados, se tienen
Temperatura ambiente: -20 + 80°C algunas soluciones sobre la tipologia de sensores de
Fluido: aire comprimido, con o sin lubricacion. deteccion.

Camisa en perfil extrusionado de aleaciéon de aluminio

con vastago de acero cromado de serie. Ejecuciones bajo pedido

Amortiguador regulable de serie - Versiones con vastago de acero inoxidable

Magnético de serie. - Sensor magnético Serie DF-...

Véastago antigiro. - Banda cubrecable sensor magnético.

Velocidad max: hasta 1 m/seg.
Montaje del cilindro sin accesorios de fijacion con
posibilidad de fijacién: anterior, posterior, inferior y

lateral.
Fuerzas tedricas (N) desarrolladas a la presién de trabajo [Bar] Maximo momento torsor
aplicable [Nm]
Cil. Presione de trabajo [bar] cil
(%] 2 4 6 8 10 (%] Nm Gradi
Empuje 54 108 162 216 270
U Traccion 4 82 122 163 204 e 22l el
Empuje 98 196 295 393 491
25 Traccion 82 165 247 330 412 25 1,00 0.80
Empuje 161 302 483 643 804
32 Traccion 138 276 415 553 691 e U0 —
Empuje 251 502 754 1005 1256
40 Traccion 221 422 633 844 1055 40 170 040
Empuje 393 785 1178 1570 1963
50 Traccion 330 660 990 1320 1650 o i BEE
Empuje 623 1246 1870 2493 3116
63 Traccion 560 1120 1682 2240 2800 63 2,30 0,30
Empuje 1005 2010 3015 4019 5024
80 Traccion 942 1884 2826 3770 4711 80 2,60 da

En el caso de cilindros neumaticos con vastago pasante, la fuerza teérica a considerar, en ambos sentidos, es siempre igual al valor “en
traccion” indicado en la tabla. A los efectos practicos se deberan reducir teniendo en cuenta el peso y los atritos de deslizamiento del
equipamiento movil (~ -10%).

= Tolerancias nominales sobre
lacarrera
Cil Tolerancias
(%] mm
18 + 25 +1,5/0
32 + 50 +2/0
63 + 80 +2,5/0

OV = Cilindros Ovales @ 18 + 80 mm
TIPOLOGIA

e 1--- Vastago de acero inoxidable

Clave de codificacion 2--- Vastago de acero cromado (escluso @ 18-25mm)

ov/| [200| |o50! 0080 3--- Vastago de acero inoxidable

4--- Vastago de acero cromado rosca macho
(escluso @ 18-25mm)

-00 D.E

Carrera -01 D.E pasante

-02 D.E pasante vastago horadado

Diametro DIAMETRO
018 - 025 - 032 - 040 - 050 - 063 - 080 mm
Tipologia CARRERA ESTANDAR

0010-0025-0040-0050-0080-0100-0125-0160-0200
Serie (D 18 + 80 mm)
0250-0320 (@ 32 + 80 mm)
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K N |
Cilindro doble efecto @ 18 +~ 80 mm _J j
[ 3 b |

Cilindro doble efecto @ 18 mm

SEDE PER SENSORE ZM_+ carrera
L + carrera WH
a BG
— S—=la a "
.
B = Ei =
o 2] ol &
ol— — 4 1 ] -
wi—g Pl o5 —]» | + B
¢ ! | =) I
: |
1 -
1 : g o
DD
& |
SEDE PER SENSORE 17 + PK PM_-+ carrera PK Te2
E3
PK1 I PM1 + carrera | PK1
PN

e oh-

_23 -

PL PJ + carrera _ [PL

Vastago rosca hembra Serie OV100.../0V200...

7

AF

5 KF
% DF

Vastago rosca macho Serie OV300.../0V400...

x
X
AM
Cil. | AF | am | B |BF IBG D1 |5y | pr | g1 | E2 | B3 | EE |H1 | L | KkF KK LK
[4] min fo min | min | H
18 | 8 20 6 | 6 M4 | 41 | 4055 | 505 | 16 | M5 60 | M4 M8 1
25 | 12 | 22 | 16 | 8 | 8 Ma | 51 | 52 | 57 | 20 | Ms 62 | M5 | M10X1,25 | 2

32 14 22 20 8 8
40 16 24 25 12 12
50 20 32 30 14 14
63 20 32 30 14 1105
80 20 32 40 15 15

M5 6,2 61 66 24,5 | G1/8 4,5 72 M6 | M10X1,25 | 2,5
M5 8,2 61,5 67 38 G1/8 9 76 M8 | M12X1,25 3
M8 | 10,5 76 81 40 G1/4 9,5 82 M10 | M16X1,5 5
M10 | 10,5 92 97 50 G1/4 | 10,5 82 M10 | M16X1,5 5
M10 | 10,5 130 60 G1/4 9 106 | M10 | M16X1,5 5

alo|a|b|s|S~ S|
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| 3 &N |
Cilindro doble efecto @ 18 +~ 80 mm ) J [ §
| D |

Cilindro doble efecto @ 25 + 80 mm

Cil. @ 80 mm Cil. @ 25 +~ 63 mm
ZM + carrera
SEDI PER SENSORE SEDI PER SENSORE L + carrera WH
BG VvD

E1

I |

| ImJ
N

TG

? D1
F DD
=

|

|

[] MME

i

%

|

TG

o

PN P W o
O 1| =3y € S5 iw & B
| ~ a
E3 DD e
PK PM_+ carrera PK
PN
2 e B
© \ B
T
EE
PL PJ + carrera PL
Masa
Cil. Cilindro Incremento Equipamiento Incremento
o carrera “0” | por cada mm | movil carrera por cada mm
(9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
18 120 1,3 30 0,4
25 180 1,8 60 0,6
32 290 2,4 105 0,9
40 465 3,4 165 1,6
50 780 4,7 230 2,5
63 1145 5,8 295 2,5
80 2245 8,6 535 2,5

NOTA: La longitud de amortiguacion puede variar respecto a la indicada, en base a la diversa aplicacion de empleo y
funcionamiento.

Ca"' Mm | P1 PJ PK | pL | pm | PN | sw | T | vo | wi | zm amLt;::'rtligitt.ll:;or
18 8 7 44 4 8 52 16 7 20 7 67 8

25 | 10 7 38 4 12 54 16 8 32 2 8 70 10

32 | 12 7 57 B 75 | 62 18 10 | 36 2 8 80 10

a0 | 16 7 47 75 | 145 | 6 22 13 | 40 2 9 85 14

50 | 20 7 41 85 | 205 | 65 30 17 | s0 2 | 10 | 9 Del. 11/Tras.14
63 | 20 7 41 85 | 205 | 65 30 17 | 6o 2 | 10 | 9 Del. 11/Tras.14
80 | 20 7 66 9 20 88 30 17 | 75 3 | 12 | 118 Del. 20/Tras.27
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b ! , e |
Cilindro doble efecto con stelo pasante @ 18 <~ 80 mm T [ 3

[ |
Cilindro doble efecto vastago pasante
ZJ + 2 carrera
WH+carrera ZM + carrera
L + carrera W
Masa
cil. Cilindro Incremento | Equipamiento Incremento
o carrera “0” por cada mm movil carrera por cada mm
s ! 4 (9) de carrera (g) “0” (9) de carrera (g)
18 140 1,7 50 0,8
| i 25 210 24 90 1,2
@ “‘ - - nl 32 330 32 140 18
40 535 5 235 3,2
u ) 50 900 7,2 350 5
= = 63 1265 8,3 415 5
! i 80 2390 11 680 5
T T
NOTA: La longitud de amortiguacion puede variar respecto a la indicada, en base a la diversa aplicaciéon de empleo y
funcionamiento. Para la cota que falta ver pag.66/67-I.
Vastago hembra con agujero pasante Vastago macho con agujero pasante
Serie OV-102.../0V202... Serie OV-302.../0V402...
@ 18 + 25 mm carrera max. 100 mm @ 18 + 25 mm carrera max. 100 mm
@ 32 + 80 mm carrera max. 160 mm @ 32 + 80 mm carrera max. 160 mm
E
g & 5 ~
Q o< x
= ' y
) 1o _IIII'?}I =
= ] s ==
iER i
¥ 3
S
LK
AF
Cil. | AF | aAm ¢ DE | DF | KF KK L LK | wH | zm | zg | lLongitud
(%] min min amortiguador
18 8 20 1,5 41 M4 M8 60 7 67 74 8
25 12 22 2,5 5,1 M5 M10X1,25 62 2 8 70 78 10
32 14 22 3,5 6,2 M6 M10X1,25 72 2,5 8 80 88 10
40 16 24 5 8,2 M8 M12X1,25 76 3 9 85 94 14
50 20 32 7,5 G1/8 10,5 M10 M16X1,5 82 5 10 92 102 11
63 20 32 7,5 G1/8 10,5 M10 M16X1,5 82 5 10 92 102 11
80 20 32 7,5 G1/8 10,5 M10 M16X1,5 106 5 12 118 130 20
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I &N |
Accessorios _J f
[ 3 h |

Pie en acero zincado

@18 mm @25 mm @32 + 80 mm cil
s |A|eB|lc|D|E|F | P | Q]| codigo
50 1 5 o) 18 [ 43 [55 (20 [ 5 [ 17 [ 2 16 | OVF-13018
— O 40 25 [ 50 [ 55 |28 | 7 | 16 | 3 20 | OVF-13025
< <
< le® T et a s 32 |55 55|32 [55| 18 | 3 | 13 | 24 | OvF-13032
| N w “ 40|65 5540 | 7 | 20| 4 | 16 | 30 | OvVF-13040
| 28 75
T ; o8 50 |85 [ 66 |50 | 8 | 24 | 4 | 22 | 38 | OVF-13050
N o J 63 [105 | 9 [63 |10 | 27 | 4 | 30 | 50 | OVF-13063
w a (O 410 o 80 [130 | 9 [80 |10 | 20 | & | 40 | 60 |OVF-13080
o | O g

Brida en aleacién de aluminio

@18 mm @25 mm 9 32 + 80 mm Cg' oAl B lec| Flag | L M| R Cédigo
G . 18 | 8 |16 |45 | 8 | 43 |80 | 94 | - |OVF-12018
o< | ol . o —fo o 25 [ 10 | 20 |55 | 10 | 57 [100 | 115 | - | OVF-12025
- 32 [ 11 | 24 |66 | 10 | 63 [115 | 130 | - | OVF-12032
X ) © 40 | 11 |30 |66 | 10 | 63 [132 | 146 | - | OVF-12040
s 9 - - O = = O 50 | 15 [ 38 [ o |12 [ 83 [140 [ 160 | 21 | OVF-12050
it © -© 63 [ 15 | 50 | 9 | 15 | 83 | 140 | 160 | 33 | OVF-12063
= s 80 | 15 | 60 | 9 |20 | 83 [178 | 200 | 40 | OVF-12080
. Lol o] 14 oo
FL LB B el ©
Charnela macho en aleacion de aluminio
218 mm @ 25 + 80 mm Cil. cb P -
o A OH7 E G N H12 Coédigo
18 [ 18 | 8 14 | 7 | 30 7 OVF-11018

25 14 8 8 7,5 42 9 OVF-11025
32 15 10 9 10 47 10,5 OVF-11032
40 18 12 12 13 52 10,5 OVF-11040

50 20 12 12 13 68 20 OVF-11050
63 24 16 16 17 80 25 OVF-11063
80 24 16 9 17 95 25 OVF-11080

Tornillos de fijacion
Tornillo para UNI 5931 (100 un.)
para OVF-13.. Pie

@ 18 AZ4-VN0408 @ 40 AZ4-VNO514 @ 80 AZ4-VN1020
@ 25 AZ4-VN0O410 @ 50 AZ4-VN0O816
@ 32 AZ4-VNO510 @ 63 AZ4-VN1018

Tornillo para DIN 7984 (100 un.)
para OVF-12.. Brida

Cil. @ 18 AZ4-VPA0408 @ 40 AZ4-VPAO518 @ 80 AZ4-VPA1025
9 ZM KK OR Cédigo O 25 AZ4-VPAO414 @ 50 AZ4-VPAOS18

18 M8 13 5 MF-16020 @ 32 AZ4-VPAO512 @ 63 AZ4-VPA1018

25 | M10X1.25 17 6 KF-16032

32 | Mioxi.25 17 6 KF-16032 Tornillo para UNI 5931 (100 un.)

40 M12X1,25 19 7 KF-16040 para OVF-11.. Bisagra macho

SRS e £ e @ 18 AZ4-VNO410 @ 40 AZ4-VNO516 @ 80 AZ4-VN1025
63 M16X1,5 24 8 KF-16050 @ 25 AZ4-VNO412 @ 50 AZ4-VNO820

80 M16X1,5 24 8 KF-16050 O 32 AZ4-VNO512 O 63 AZ4-VN1016
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