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RODS
160
Durchmesser Min. Zugkraft Max.Druckkraft Max. Moment Max. Durchbiegungs- Gewicht Min / LAaX BemebSd_ruff(::’?éo'e MPa
2 0,5 MPa 0,5 MPa ** 20Nm Moment 20 Nm Betrl? stemperatur: 5°+ 45
X=100 mm X=100 mm Hub in mm: 40 mm
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
50 mm 500N 7150N +0,1Tmm +0,07 mm 7,3Kg von 0° bis 90°orientierbar

*:TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1
**: MAX DRUCKKRAFT BEI DER ENDLAGE

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 01 07.06.21

Versorgungspannung: 10+30 Vdc

Schutzart: IP 65

Max. seitliche Belastung: 400 N

Max. Durchbiegung: 0,7 mm, mit 40 mm Hub und max Belastung
Max. Offset: 200 mm vom Mittepunkt

Manuelle Betdtigung max. Drehmoment: 40 Nm
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ORIENTABLE
RODS
160
Durchmesser Min. Zugkraft Max.Druckkraft Max. Moment Max. Durchbiegungs- Gewicht g’“: / LAatX BEt”et:Sd_r;fE::s’?éo'e MPa
2 0,5 MPa 0,5 MPa ** 20 Nm Moment 20 Nm etriebs erT_lpera ur: 5%
X=100 mm X=100 mm Hub in mm: 40 mm
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
50 mm 500N 7150N +0,1Tmm +0,07 mm 7,3Kg von 0° bis 90°orientierbar

*:TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1
** MAX DRUCKKRAFT BEI DER ENDLAGE

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 02 07.06.21

Versorgungspannung: 10+30 Vdc

Schutzart: IP 65

Max. seitliche Belastung: 400 N

Max. Durchbiegung: 0,7 mm, mit 40 mm Hub und max Belastung
Max. Offset: 200 mm vom Mittepunkt

Manuelle Betdtigung max. Drehmoment: 40 Nm



