
40 mm 800 Nm 800 N 1,76 Kg 0,2 Kg

4 7

UGPS40D_ _ K _ 10
5

4 75

Rev. 00 24.09.19

15
6.

5

17
5

24
1

RL

CH=4

7.
5

52
JAW PIVOT

78
67

G1/8

G1/8

UGPS40D00K_0 UGPS40D1_K_0 UGPS40D2_K_0

2131 5
6

56

Ø35

16
.1

36
0°

 U
N

LI
M

IT
ED

 O
R

BI
TA

L 
AD

JU
ST

AM
EN

T

Ø118

For tip versions A-B-C-D-E
see separate datasheet

UGPS40D2_K_1

107
77

160° max

21
4615 

 0
-0.05

114

23
70

13
0.

5

55
36*

39

M8

82

91
26

53

LGP40MP

27.5

55

30
±0

.0
2

30±0.024F-Ø10 H7

4F-Ø6 H7

16

92.5

Ø35

Ø190.5

14
.5

43

95

A ( 2 : 1 )

B

B
B-B ( 2 : 1 )

A

18
+0

,1
 0

0.3x45°

8
+0,1
 0

19
+0,1
 0Ø8.3 

+0.1
-0.1

8

3.
2x

45
°

42.3

48

25

M12x1

49
.5

3

UGPS40D_ _K_10

ARM SPITZEN AUFBAUSEITE DES SENSORS

0 = Ohne Kiefer

1 = Voreingestellte Kiefer (1 Paar Spitzen)

2 = Voreingestellte Kiefer (2  Paar Spitzen)

 

0 =  Ohne Spitzen

A =  Riff elspitzen

B =  Einstellbare Riff elspitzen

C =  Flache Spitzen

D = Konkav/Konvex Spitzen (1+1)

E =  Einstellbare fl ache Spitzen

N = Ohne Sensor

R = Rechts (Anschlüssseite)

L = Links

Durchmesser
Ø

Haltemoment Spannkraft
at 5 bar

Gewicht Befestiguns-
Gewicht

Technische Änderungen vorbehalten 

Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5°÷ 45° C
Einstellbarer Öff nungswinkel von 10° bis 160°
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker, 
von 0° bis 90°orientierbar
Versorgungspannung: 10÷30 Vdc
Schutzart: IP 65

* : TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN ± 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN ± 0,1 
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UGPS40D_ _K_20

ARM SPITZEN AUFBAUSEITE DES SENSORS

0 = Ohne Kiefer

1 = Voreingestellte Kiefer (1 Paar Spitzen)

2 = Voreingestellte Kiefer (2  Paar Spitzen)

 

0 =  Ohne Spitzen

A =  Riff elspitzen

B =  Einstellbare Riff elspitzen

C =  Flache Spitzen

D = Konkav/Konvex Spitzen (1+1)

E =  Einstellbare fl ache Spitzen

N = Ohne Sensor

R = Rechts (Anschlüssseite)

L = Links

Durchmesser
Ø

Haltemoment Spannkraft
at 5 bar

Gewicht Befestiguns-
Gewicht

Technische Änderungen vorbehalten 

* : TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN ± 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN ± 0,1 

Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5°÷ 45° C
Einstellbarer Öff nungswinkel von 10° bis 160°
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker, 
von 0° bis 90°orientierbar
Versorgungspannung: 10÷30 Vdc
Schutzart: IP 65
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UGPS40D_ _K_30

ARM SPITZEN AUFBAUSEITE DES SENSORS

0 = Ohne Kiefer

1 = Voreingestellte Kiefer (1 Paar Spitzen)

2 = Voreingestellte Kiefer (2  Paar Spitzen)

 

0 =  Ohne Spitzen

A =  Riff elspitzen

B =  Einstellbare Riff elspitzen

C =  Flache Spitzen

D = Konkav/Konvex Spitzen (1+1)

E =  Einstellbare fl ache Spitzen

N = Ohne Sensor

R = Rechts (Anschlüssseite)

L = Links

Durchmesser
Ø

Haltemoment Spannkraft
at 5 bar

Gewicht Befestiguns-
Gewicht

Technische Änderungen vorbehalten 

* : TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN ± 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN ± 0,1 

Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5°÷ 45° C
Einstellbarer Öff nungswinkel von 10° bis 160°
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker, 
von 0° bis 90°orientierbar
Versorgungspannung: 10÷30 Vdc
Schutzart: IP 65
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UGPS40D_ _K_40

ARM SPITZEN AUFBAUSEITE DES SENSORS

0 = Ohne Kiefer

1 = Voreingestellte Kiefer (1 Paar Spitzen)

2 = Voreingestellte Kiefer (2  Paar Spitzen)

 

0 =  Ohne Spitzen

A =  Riff elspitzen

B =  Einstellbare Riff elspitzen

C =  Flache Spitzen

D = Konkav/Konvex Spitzen (1+1)

E =  Einstellbare fl ache Spitzen

N = Ohne Sensor

R = Rechts (Anschlüssseite)

L = Links

Durchmesser
Ø

Haltemoment Spannkraft
at 5 bar

Gewicht Befestiguns-
Gewicht

Technische Änderungen vorbehalten 

* : TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN ± 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN ± 0,1 

Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5°÷ 45° C
Einstellbarer Öff nungswinkel von 10° bis 160°
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker, 
von 0° bis 90°orientierbar
Versorgungspannung: 10÷30 Vdc
Schutzart: IP 65
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UGPS40D_ _K_50

ARM SPITZEN AUFBAUSEITE DES SENSORS

0 = Ohne Kiefer

1 = Voreingestellte Kiefer (1 Paar Spitzen)

2 = Voreingestellte Kiefer (2  Paar Spitzen)

 

0 =  Ohne Spitzen

A =  Riff elspitzen

B =  Einstellbare Riff elspitzen

C =  Flache Spitzen

D = Konkav/Konvex Spitzen (1+1)

E =  Einstellbare fl ache Spitzen

N = Ohne Sensor

R = Rechts (Anschlüssseite)

L = Links

Durchmesser
Ø

Haltemoment Spannkraft
at 5 bar

Gewicht Befestiguns-
Gewicht

Technische Änderungen vorbehalten 

* : TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN ± 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN ± 0,1 

Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5°÷ 45° C
Einstellbarer Öff nungswinkel von 10° bis 160°
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker, 
von 0° bis 90°orientierbar
Versorgungspannung: 10÷30 Vdc
Schutzart: IP 65
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UGPS40D_ _K_60

ARM SPITZEN AUFBAUSEITE DES SENSORS

0 = Ohne Kiefer

1 = Voreingestellte Kiefer (1 Paar Spitzen)

2 = Voreingestellte Kiefer (2  Paar Spitzen)

 

0 =  Ohne Spitzen

A =  Riff elspitzen

B =  Einstellbare Riff elspitzen

C =  Flache Spitzen

D = Konkav/Konvex Spitzen (1+1)

E =  Einstellbare fl ache Spitzen

N = Ohne Sensor

R = Rechts (Anschlüssseite)

L = Links

Durchmesser
Ø

Haltemoment Spannkraft
at 5 bar

Gewicht Befestiguns-
Gewicht

Technische Änderungen vorbehalten 

* : TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN ± 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN ± 0,1 

Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5°÷ 45° C
Einstellbarer Öff nungswinkel von 10° bis 160°
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker, 
von 0° bis 90°orientierbar
Versorgungspannung: 10÷30 Vdc
Schutzart: IP 65
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UGPS40D_ _K_70

ARM SPITZEN AUFBAUSEITE DES SENSORS

0 = Ohne Kiefer

1 = Voreingestellte Kiefer (1 Paar Spitzen)

2 = Voreingestellte Kiefer (2  Paar Spitzen)

 

0 =  Ohne Spitzen

A =  Riff elspitzen

B =  Einstellbare Riff elspitzen

C =  Flache Spitzen

D = Konkav/Konvex Spitzen (1+1)

E =  Einstellbare fl ache Spitzen

N = Ohne Sensor

R = Rechts (Anschlüssseite)

L = Links

Durchmesser
Ø

Haltemoment Spannkraft
at 5 bar

Gewicht Befestiguns-
Gewicht

Technische Änderungen vorbehalten 

* : TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN ± 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN ± 0,1 

Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5°÷ 45° C
Einstellbarer Öff nungswinkel von 10° bis 160°
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker, 
von 0° bis 90°orientierbar
Versorgungspannung: 10÷30 Vdc
Schutzart: IP 65


