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**#%: SCHRAUBGEWINDEEINSATZ \\ //‘
Durchmesser Haltemoment Spannmoment Gewicht ’I;/:al:n/e '\glsatzrie;s;?zcir;f!c:é?éoﬁ MPa
(7] 0,5 MP: hne S " 2
! ! (€ IEEELITE ) Offnungswinkel: einstellbar
63 mm 1750 Nm 420 Nm 3,8Kg Ohne Arm
Mit Handhebel

Technische Anderungen vorbehalten

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
Rev. 02 26.01.22

von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30Vdc
Schutzart: IP65

Beidseitige pneumatische AnschliiBe
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Durchmesser Haltemoment Spannmoment Gewicht gAin/ I\glax Betriebsd'ruf!c 0,;1é0,6 MPa
(7] (0,5 MPa) (ohne Spannarm) Betrie stemperatu.h 5%+ 45
Offnungswinkel: einstellbar
63 mm 1750 Nm 420 Nm 3,8Kg Ohne Arm
Mit Handhebel

Technische Anderungen vorbehalten
Rev. 02 26.01.22

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30Vdc
Schutzart: IP65

Beidseitige pneumatische AnschliiBe
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*** MABE ZU BEACHTEN FALLS ANDERE HANDHEBEL VERWENDET WERDEN
***%: SCHRAUBGEWINDEEINSATZ

Durchmesser Haltemoment Spannmoment Gewicht gmn/ I\glax Betrlebsd'nsjf!(:‘:)s,?éo,G MPa
(7] (0,5 MPa) (ohne Spannarm) Betrie stemperatu.h -
Offnungswinkel: einstellbar
63 mm 1750 Nm 420 Nm 3,8Kg

Ohne Arm

Mit Handhebel
Technische Anderungen vorbehalten

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
Rev. 02 26.01.22

von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30Vdc
Schutzart: IP65

Beidseitige pneumatische AnschliiBe
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*** MABE ZU BEACHTEN FALLS ANDERE HANDHEBEL VERWENDET WERDEN
***%: SCHRAUBGEWINDEEINSATZ

Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5°+ 45° C

Offnungswinkel: einstellbar

63 mm 1750 Nm 420 Nm 3,8Kg Ohne Arm

Mit Handhebel

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30Vdc

Schutzart: IP65

Rev. 02 26.01.22 Beidseitige pneumatische AnschliiBe

Durchmesser Haltemoment Spannmoment Gewicht
%] (0,5 MPa) (ohne Spannarm)

Technische Anderungen vorbehalten
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Durchmesser Haltemoment Spannmoment Gewicht Min/ I\glax Betriebsd'ruf!c 0,;1 /0,6 MPa
) (0,5 MPa) (ohne Spannarm) I?etne stemperatu.h 5°+45°C
Offnungswinkel: einstellbar
63 mm 1750 Nm 420 Nm 3,8Kg Ohne Arm

Mit Handhebel
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar
Technische Anderungen vorbehalten Versorgungspannung: 10+30Vdc

Schutzart: IP65
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*** MABE ZU BEACHTEN FALLS ANDERE HANDHEBEL VERWENDET WERDEN

***%: SCHRAUBGEWINDEEINSATZ

Durchmesser Haltemoment Spannmoment
? (0,5 MPa)
63 mm 1750 Nm 420 Nm

Technische Anderungen vorbehalten
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Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5°+ 45° C
Offnungswinkel: einstellbar

Ohne Arm

Mit Handhebel
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,

von 0° bis 90°orientierbar
Versorgungspannung: 10+30Vdc

Schutzart: IP65

Beidseitige pneumatische AnschliiBe




