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*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1

**: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG

*** : MABE ZU BEACHTEN FALLS ANDERE HANDHEBEL VERWENDET WERDEN

Durchmesser Haltemoment
2

50 1750 Nm
Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 02 26.01.22

019 h9 /
%
8
9.8 glg S
@10H7 /10 18] 2
So s ~
+£ M10/12 ot —
A Kk S N\ 28 H7 /12
23t0,1 \Q
L I """ M8 /12
b M12x 1
x \
o A\
? NG
37,6
6,5 0310,1
«| S
o =
o 3
u‘t'x I
j- T\
\w/‘\\\
\\ \>
Spannmoment Gewicht Betriebstemperatur: 5°+ 45° C
(ohne Spannarm) Offnungswinkel: einstellbar
Ohne Arm
420 Nm 2,8Kg

Mit Handhebel

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30Vdc
Schutzart: IP65
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*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1 \\\ )‘
**:ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG T
**%: MARBE ZU BEACHTEN FALLS ANDERE HANDHEBEL VERWENDET WERDEN
UCBL4500 . KO 7 SERIE SPANNARM 8 AUSFUHRUNG SPANNARM
7 8 C = Mittig A = Aluminium
D = Rechts S = Stahl
S =Links
h | ich Betriebstemperatur: 5°+ 45° C
Buic ;nesser ldaitemoment SPannmoment (oh G:wm & ) Einstellbarer Offnungswinkel: von 0° bis 105°
(LSS Armstellung: 180°
50 1750 Nm 420 Nm 2,8Kg Mit Handhebel

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
Technische Anderungen vorbehalten

von 0° bis 90°orientierbar
Versorgungspannung: 10+30Vdc
Schutzart: IP65

Rev. 01 26.01.22
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*:TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN =+ 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN =+ 0,1

**: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG

293,5 MAX

*** : MARBE ZU BEACHTEN FALLS ANDERE HANDHEBEL VERWENDET WERDEN

UCBL4500 KO

7 8
Durchmesser Haltemoment
2
50 1750 Nm

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 01 26.01.22

7 SERIE SPANNARM

E = Mittig
F = Rechts

L = Links

Spannmoment

420 Nm
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A = Aluminium

S = Stahl

Gewicht
(ohne Spannarm)

2,8Kg

UCBL4500_ _KO

45 mm
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8 AUSFUHRUNG SPANNARM

Betriebstemperatur: 5°+ 45° C
Einstellbarer Offnungswinkel: von 0° bis 135°

Armstellung: 180°
Mit Handhebel

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30Vdc

Schutzart: IP65
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*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN = 0,02
**: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG

, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1

*** : MARBE ZU BEACHTEN FALLS ANDERE HANDHEBEL VERWENDET WERDEN

UCBL450V _ _ KO

7 8

Durchmesser Haltemoment
2
50 1750 Nm

Technische Anderungen vorbehalten

Rev.0005.11.19

7 SERIE SPANNARM

C = Mittig A = Aluminium
D = Rechts S = Stahl
S =Links
Spannmoment Gewicht
(ohne Spannarm)
420 Nm 2,8Kg

8 AUSFUHRUNG SPANNARM

Betriebstemperatur: 5°+ 45° C

Einstellbarer Offnungswinkel: von 0° bis 135°
Armstellung: 90°

Mit Handhebel

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30Vdc

Schutzart: IP65
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*:TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN =+ 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN =+ 0,1

**: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG

*** : MARBE ZU BEACHTEN FALLS ANDERE HANDHEBEL VERWENDET WERDEN
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Durchmesser Haltemoment
2
50 1750 Nm

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 01 26.01.22

7 SERIE SPANNARM

E = Mittig
F = Rechts
L = Links

Spannmoment

420 Nm

8 AUSFUHRUNG SPANNARM

A = Aluminium

S = Stahl

Gewicht
(ohne Spannarm)

2,8Kg
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Betriebstemperatur: 5°+ 45° C
Einstellbarer Offnungswinkel: von 0° bis 135°
Armstellung: 90°
Mit Handhebel

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,

von 0° bis 90°orientierbar
Versorgungspannung: 10+30Vdc
Schutzart: IP65




