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*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN =+ 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1
**: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG
***: SCHRAUBGEWINDEEINSATZ
Grofe Zylinder Durchmesser Haltemoment Spannmoment Gewicht Mm/ Max Betrlebsdruock: 0,;1 /0,6 MPa
P ) (0,5 MPa) (ohne Spannarm) I?etnebstenjperatl{r: 5°+45°C
Offnungswinkel: einstellbar
63 50 mm 1750 Nm 380 Nm 3,2Kg Ohne Arm
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar
R Versorgungspannung: 10+30Vdc
Technische Anderungen vorbehalten Schutzart: IP65
Beidseitige pneumatische Anschlii3e

Rev. 01 27.01.22
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*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1

**: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG
*** SCHRAUBGEWINDEEINSATZ

Grofe Zylinder Durchmesser Haltemoment Spannmoment
(7] 2 (0,5 MPa)
63 50 mm 1750 Nm 380 Nm

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 01 27.01.22
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Gewicht
(ohne Spannarm)

3,2Kg

Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5°+ 45° C

Offnungswinkel: einstellbar

Ohne Arm

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30Vdc

Schutzart: IP65

Beidseitige pneumatische Anschlii3e
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*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1
**: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG
*** SCHRAUBGEWINDEEINSATZ

GroBe Zylinder Durchmesser Haltemoment Spannmoment Gewicht M|n/ Max Betriebsdruck: 0,4/ 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5°+ 45° C

(%] 2 0,5 MPa ohne Spannarm -
J 4 : i J Offnungswinkel: einstellbar
63 50 mm 1750 Nm 380 Nm 3,2Kg Ohne Arm
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar
. Versorgungspannung: 10+30Vdc
Technische Anderungen vorbehalten Schutzart: IP65
Beidseitige pneumatische Anschlii3e
Rev.01 27.01.22
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*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1

**: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG
*** SCHRAUBGEWINDEEINSATZ

Grofe Zylinder Durchmesser Haltemoment
(7] 2
63 50 mm 1750 Nm

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 01 27.01.22

Spannmoment
(0,5 MPa)

380 Nm
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Gewicht Min/ Max Betriebsdruock: 0,;1 /0,6 MPa
(ohne Spannarm) I?etnebstemperatur: 5°+45°C
Offnungswinkel: einstellbar
3,2Kg Ohne Arm

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30Vdc

Schutzart: IP65

Beidseitige pneumatische Anschlii3e
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*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1

**: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG
*** SCHRAUBGEWINDEEINSATZ

Grofe Zylinder Durchmesser
] 2
63 50 mm 1750 Nm

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 01 27.01.22

Haltemoment

Spannmoment
(0,5 MPa)

380 Nm

UANP63NRKGO

o
& z
© [
™) (Yol
75 =
"3
75 G0 H7A0
P L
M10/10] o 5 “
‘ e =)
22
373 Y. M12x1
<{
IR
0= Y7757 7%
X
78.7
@
|'N
i 3
3
Gewicht Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa

(ohne Spannarm)

3,2Kg

Betriebstemperatur: 5°+ 45° C

Offnungswinkel: einstellbar

Ohne Arm

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30Vdc

Schutzart: IP65

Beidseitige pneumatische Anschlii3e
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*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1

**: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG
*** SCHRAUBGEWINDEEINSATZ

GroBe Zylinder Durchmesser
(%] 2
63 50 mm 1750 Nm

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 01 27.01.22

Haltemoment

Spannmoment
(0,5 MPa)

380 Nm
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39.3

Gewicht
(ohne Spannarm)

3,2Kg

Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5°+ 45° C

Offnungswinkel: einstellbar

Ohne Arm

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30Vdc

Schutzart: IP65

Beidseitige pneumatische Anschlii3e



