—~UNIVER=-

UAGP2100K_ _ _WSO0

240
120
63.5 16501 1.5
2004 30 H7 250"
112 60 60 o
N
|
?Lg‘
8 a\
4T S|
= || || % - |
H < lo N
== =r=| \\iy g ?;g e I l
(=1 o
] ol D @
ER B D ] eIV S H|® D 2 = n
b D ® ) f=] sols | & To| o &
12 H7L/%20 > | o ormrin —H® ° S5 ™ Sk e\@
Plenlicl_—]
M16/25 g’g M16 /30 "‘T? =3 d V? : ? J12H7 /20
integrated
= L= IﬂiﬂI M16/25
=l M12x1 <
70% 9000 14,5
100 450" 100* 70
36
26
G12"
integrated |
oot | ] | ﬂ
0
L0
0140 212.5
M16 /25 150
120*
@12 H7/20
1\ f—
% ‘_fa\
— © =
- - slil b ® “
Pivot rotation A 2
in degrees D ®
45° 597 <
60° 613
90° 649.5 4 |2
4 12
o v A WA
513
UAG P21 OO K_ _ _WSO 6 OFFNUNGSWINKEL
6 120=120°
090 = 90°
060 = 60°
045 = 45°
GroBe Haltemoment Max. Drehmoment Gewicht Min/ Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
0,55 MPa Betriebstemperatur: 5° + 45° C
Fest voreingestellter Offnungswinkel: 45°- 60°- 90°- 120°
210 8000 Nm 210 Nm 43 Kg Drehtischstellung: Waagerecht 90°

*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN =+ 0,1

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 00 17.09.18

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30 Vdc

Schutzart: IP65
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6 060 = 60°
045 = 45°
GroBe Haltemoment Max. Drehmoment Gewicht Min/ Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
0,55 MPa Betriebstemperatur: 5° + 45° C
Fest voreingestellter Offnungswinkel: 45°- 60°
210 8000 Nm 210 Nm 43 Kg Drehtischstellung: Waagerecht, O Lage gespiegelt

*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN =+ 0,1

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 00 20.09.18

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30 Vdc

Schutzart: IP65
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6 120=120°
090 = 90°
060 = 60°
045 = 45°
GroBe Haltemoment Max. Drehmoment Gewicht Min/ Max Betriebsdruflf: o’t /0,6 MPa
0,55 MPa Betrlebstemperatur:§ +45°C
Fest voreingestellter Offnungswinkel: 45°- 60°- 90°- 120°
210 8000 Nm 210 Nm 43 Kg Drehtischstellung: Senkrecht 180°

*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN =+ 0,1

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 00 17.09.18

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30 Vdc

Schutzart: IP65
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GroBe

210

Haltemoment

8000 Nm

120=120°
090 = 90°
060 = 60°
045 = 45°

Max. Drehmoment
0,55 MPa

210Nm

*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN =+ 0,1

Technische Anderungen vorbehalten

Rev.0010.10.18

Gewicht

43 Kg

Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5° + 45° C

Fest voreingestellter Offnungswinkel: 45°- 60°- 90°- 120°
Drehtischstellung: Senkrecht, V Lage gespiegelt
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,

von 0° bis 90°orientierbar
Versorgungspannung: 10+30 Vdc

Schutzart: IP65



