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*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1
**: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG

*** : MABE ZU BEACHTEN FALLS ANDERE HANDHEBEL VERWENDET WERDEN

Grofe Zylinder Durchmesser Haltemoment
] ]
80 mm 63 mm 4000 Nm

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 02 10.05.22

Spannmoment
(0,5 MPa)
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Gewicht
(ohne Spannarm)

7,5Kg

Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5°+ 45° C
Offnungswinkel: einstellbar

Ohne Arm
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar
Versorgungspannung: 10+30 Vdc
Schutzart: IP65

Beidseitige pneumatische AnschliiBe
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*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN =+ 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN * 0,1
**: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG
*** : MABE ZU BEACHTEN FALLS ANDERE HANDHEBEL VERWENDET WERDEN
UABMSOO _ KO 6 SERIE SPANNARM 7 AUSFUHRUNG SPANNARM
6 7 C = Mittig A = Aluminium
D = Rechts S = Stahl
S =Links
Grofe Zylinder Durchmesser Haltemoment Spannmoment Gewicht 'I;A;:n/e ,\b!lsatZrie;)t;i;tt)lsJir;‘f!c:S’géo’G MPa
(] 2 0,5 MP: hne S . T
S g (€ EEEETE ) Einstellbarer Offnungswinkel: von 0° bis 105°
80 mm 63 mm 4000 Nm 880 Nm 7,5 Kg Armstellung: 180°

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 02 10.05.22

Mit Handhebel

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30 Vdc
Schutzart: IP65

Beidseitige pneumatische AnschliiBe



—~UNIVER=-

UABM80O_ KO

45 mm
117
50.5
35601 45
[=>] -
i E s
S — / ~.
8 b SSOF
3 N Q - /)\\\ ¢
3 2 AN )
—— B ¥ TN
= O AR
Y \ 1 74 \ // Xé?)(,i\’/ >
T \ v\ S - oy g
\\ \\ 108 “‘;Or \
\ \ S 59:0.1 30 B
\r"\ & I e
\ 1 60 / [ 7
Vo ] il A
\ | E' N [ 1 I L )
\ (=3 <
- \\\ \ o El \ v S %
S v 50 * S S| /v 8l g
© VA & iy - -k
o~ ¢t o = o N - o]
T AV 4 W w2
- 12.5%0.1 $ pi 8 150,05 8 ’
=] \ Fol 0.
o [
¥ =vs .
“l 5 = . % K G12H7/13 12
3 o M12/10 o pLenlile
= o012 y~—-/ \ / -
S ( C
~ M10}/ 15, Akkx 36:0- 4 9 ¥
[9) ‘; u 8 v
2
2 | FQ alHNRIE
8 A M 121
\
- L 28 17
- i | N 82
g . W
92 o
5 14" .
danm w0
il %ll ] 7
51 7A
76
&
A g
g o
[ 3
*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1
**: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG
***  MARBE ZU BEACHTEN FALLS ANDERE HANDHEBEL VERWENDET WERDEN

UABMS80O _ _ KO

6 SERIE SPANNARM

7 AUSFUHRUNG SPANNARM
6 7 E = Mittig A = Aluminium

F = Rechts S = Stahl
L = Links

Grofe Zylinder Durchmesser Haltemoment Spannmoment Gewicht ’I;A;?n/e ’\b!lsatzriept;l;kt)zcri~r;‘f!c:5’?éo,6 MPa

(%) (2} 0,5 MPa ohne Spannarm Py T
S ! S 2 ! Einstellbarer Offnungswinkel: von 0° bis 125°
80 mm 63 mm 4000 Nm 880 Nm 7,5 Kg Armstellung: 180°

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 02 10.05.22

Mit Handhebel

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30 Vdc
Schutzart: IP65

Beidseitige pneumatische AnschliiBe
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**:ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG

*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1

**% : MARE ZU BEACHTEN FALLS ANDERE HANDHEBEL VERWENDET WERDEN

UABM80OV _ _ KO

6 7
Grofe Zylinder Durchmesser Haltemoment
] ]
80 mm 63 mm

4000 Nm

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 02 10.05.22

6 SERIE SPANNARM

7 AUSFUHRUNG SPANNARM

Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa

C = Mittig A = Aluminium
D = Rechts S = Stahl
S =Links
Spannmoment Gewicht
(0,5 MPa) (ohne Spannarm)
880 Nm 7,5Kg

Betriebstemperatur: 5°+ 45° C

Einstellbarer Offnungswinkel: von 0° bis 135°
Armstellung: 90°
Mit Handhebel

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30 Vdc
Schutzart: IP65

Beidseitige pneumatische AnschliiBe
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*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN =+ 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN * 0,1
**: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG
*** : MABE ZU BEACHTEN FALLS ANDERE HANDHEBEL VERWENDET WERDEN
UABMSOV _ KO 6 SERIE SPANNARM 7 AUSFUHRUNG SPANNARM
6 7 E = Mittig A = Aluminium
F = Rechts S = Stahl
L = Links
Grofe Zylinder Durchmesser Haltemoment Spannmoment Gewicht ’I;A;?n/e ’\b!lsatZrieptS;tt)lsfr{r;‘S!C:S’?éo,G MPa
(] 2 0,5 MP: hne S . T
S g (€ EEEETE ) Einstellbarer Offnungswinkel: von 0° bis 135°
80 mm 63 mm 4000 Nm 880 Nm 7,5 Kg Armstellung: 90°
Technische Anderungen vorbehalten

Mit Handhebel
Rev. 02 10.05.22

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker,
von 0° bis 90°orientierbar

Versorgungspannung: 10+30 Vdc
Schutzart: IP65

Beidseitige pneumatische AnschliiBe



