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LAG = Unita rotante con angoli di P = Pneumatica standard 605
rotazione determinati

. Posizione tavola . Sensore di posizione . Angoli di rotazione
V =Verticale 180° U = Sensore elettronico con connettore 120 =120°
O = Orizzontale 90° M12 orientabile 090 = 90°
Z =\lerticale, speculare alla posizione V 060 = 60°
Massima apertura angolare 120° 045 = 45°

P = Orizzontale, speculare alla posizione O
Massima apertura angolare 60°

. Blocco di stazionamento

B = Con blocco di stazionamento
W = Senza blocco di stazionamento
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Cobpia di Momento torcente Max| Pressione min.{max. (_ii lesercizio: 0,4/0,8 MPa
Taglia m’;p no alla tavola rotante Peso Tempera_tura dll esercizio: 5° + 45° C_ ]
9 a 0,55 MPa Angolo di rotazione pressore determinati: 45° - 60° - 90° - 120°
Posizione lavoro orizzontale
605 | 8000 Nm 605 Nm 60.1Kg Sensore elettronico con connettore M12, orientabile a 0° o0 90°

* : TOLLERANZA FORI DI CENTRAGGIO + 0.02, FORI FILETTATI £ 0.1

L'azienda si riserva di apportare modifiche tecniche senza I'obbligo del preawviso.

Tensione di alimentazione: 10 + 30 V DC
Grado di protezione: IP 65

Rev. 00 24.05.11
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Unita rotante pneumatica
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.. |Momento torcente Max| Pressione min./max. di esercizio: 0,4 / 0,8 MPa
Taglia qupla di alla tavola rotante Peso Temperatura di esercizio: 5° + 45° C
ritegno 20,55 MPa Angolo di rotazione pressore determinati: 45° - 60° - 90° - 120°
Posizione lavoro orizzontale
605 | 8000 Nm 605 Nm 54 Kg Sensore elettronico con connettore M12, orientabile a 0° o 90°
Tensione di alimentazione: 10 + 30 V DC
* : TOLLERANZA FORI DI CENTRAGGIO + 0.02, FORI FILETTATI 0.1 Grado di protezione: IP 65

L'azienda si riserva di apportare modifiche tecniche senza I'obbligo del preawviso.

Rev. 00 22.06.11 Automotive
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240 Unita rotante pneumatica
120
63.5 16501 1.5
2004 25015 30 H7
112 60 60 S
73
s
| | ( =W | L
] = o N
]| o == \ s ?,'g S
g ol—1 & s o
%l 3 9 | 90Q =N e T o |
S | ol 3 [HE_ S8 | TY g e O
@12 H7 /20 @12H7/20 _—1 S o oN\gi2H7 /20
M16 /25 M16/30 7 I T —
| 8 ; e 125 N
E.I [lsmil o lam || l J 1]
IINIET 2% M12x 1
100 45 100* 145 70"
36
14
G 34"
e
[T G1/8" |]IJ'I I'CEl'I I‘Cl'l'l I'UCI'I
(=]
i
00220 212.5 2169
Blocco di stazionamento ad
150 M16/25 intervento passivo.
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... Momento torcente Max| Pressione min./max. di esercizio: 0,4/ 0,8 MPa
Taglia Coppia di alla tavola rotante Peso Temperatura di esercizio: 5° + 45° C
ritegno 20,55 MPa Angolo di rotazione pressore determinati: 45° - 60°
Posizione lavoro orizzontale
605 | 8000 Nm 605 Nm 60.1 Kg Sensore elettronico con connettore M12, orientabile a 0° o 90°

Tensione di alimentazione: 10 + 30 V DC

* : TOLLERANZA FORI DI CENTRAGGIO # 0.02, FORI FILETTATI + 0.1 Grado di protezione: IP 65

L'azienda si riserva di apportare modifiche tecniche senza I'obbligo del preawviso.

Rev. 00 24.05.11 Automotive
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Unita rotante pneumatica
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Coppia di Momento torcente Max. Pressione min.{max. c_ii leseroci'zio: ?,4 /0,8 MPa
Taglia iteano alla tavola rotante Peso Temperatura di esercizio: 5° +45°C
9 a 0,55 MPa Angolo di rotazione pressore determinati: 45° - 60°
Posizione lavoro orizzontale
605 | 8000 Nm 605 Nm 54 Kg Sensore elettronico con connettore M12, orientabile a 0° 0 90°

* : TOLLERANZA FORI DI CENTRAGGIO % 0.02, FORI FILETTATI £ 0.1

L'azienda si riserva di apportare modifiche tecniche senza I'obbligo del preawviso.

Tensione di alimentazione: 10 + 30 V DC
Grado di protezione: IP 65
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Unita rotante pneumatica
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Connia di Momento torcente Max Pressione min.{max. c_ii lesercizio: 0,4/0,8 MPa
Taglia ritzp no alla tavola rotante Peso Temperatura di esercizio: 5° +45°C
9 a 0,55 MPa Angolo di rotazione pressore determinati: 45° - 60° - 90° - 120°
Posizione lavoro verticale
605 | 8000 Nm 605 Nm 60.1Kg Sensore elettronico con connettore M12, orientabile a 0° 0 90°

* : TOLLERANZA FORI DI CENTRAGGIO + 0.02, FORI FILETTATI £ 0.1

L'azienda si riserva di apportare modifiche tecniche senza I'obbligo del preawviso.

Tensione di alimentazione: 10 + 30 V DC
Grado di protezione: IP 65

Rev. 00 24.05.11
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Unita rotante pneumatica
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. Coppia di Momento torcente Max| Pressione min.{max. c_ii le§er°ci'zio: ?,4 /0,8 MPa
Taglia it alla tavola rotante Peso TemperaFura dll esercizio: 5° + 45 C. )
ritegno 20.55 MPa Angolo di rotazione pressore determinati: 45° - 60° - 90° - 120°
: Posizione lavoro verticale
605 | 8000 Nm 605 Nm 54 Kg Sensore elettronico con connettore M12, orientabile a 0° 0 90°

* : TOLLERANZA FORI DI CENTRAGGIO % 0.02, FORI FILETTATI £ 0.1

L'azienda si riserva di apportare modifiche tecniche senza I'obbligo del preawviso.

Tensione di alimentazione: 10 + 30 V DC

Grado di protezione: IP 65
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Unita rotante pneumatica
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. Momento torcente Max Pressione min./max. di esercizio: 0,4/ 0,8 MPa
Taglia Cr(i)tzplr?odl alla tavola rotante Peso Tempera.tura di. esercizio: 5° + 45° C. )
9 a 0,55 MPa Angolo di rotazione pressore determinati: 45° - 60° - 90° - 120°
Posizione lavoro verticale
605 | 8000 Nm 605 Nm 60.1Kg Sensore elettronico con connettore M12, orientabile a 0° o0 90°

Tensione di alimentazione: 10 + 30 V DC

* : TOLLERANZA FORI DI CENTRAGGIO # 0.02, FORI FILETTATI + 0.1 Grado di protezione: IP 65

L'azienda si riserva di apportare modifiche tecniche senza I'obbligo del preawviso.

Rev. 00 24.05.11 Automotive
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Unita rotante pneumatica
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. |[Momento torcente Max. Pressione min./max. di esercizio: 0,4/ 0,8 MPa
Taglia Coppia di [T ola rotante Peso Temperatura di esercizio: 5° + 45° C
ritegno 20,55 MPa Angolo di rotazione pressore determinati: 45° - 60° - 90° - 120°
Posizione lavoro verticale
605 | 8000 Nm 605 Nm 54 Kg Sensore elettronico con connettore M12, orientabile a 0° 0 90°

Tensione di alimentazione: 10 + 30 V DC

* : TOLLERANZA FORI DI CENTRAGGIO + 0.02, FORI FILETTATI £ 0.1 Grado di protezione: IP 65

L'azienda si riserva di apportare modifiche tecniche senza I'obbligo del preawviso.

Rev. 00 22.06.11 Automotive
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