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| CARATTERISTICHE TECNICHE ] [ Caratteristiche di portata

Temperatura ambiente -10++90°C

P (bar) PA (bar)
Temperatura fluido max +50 °C 10
Fluido aria filtrata 50 pm non deumidificata, lubrificata o non + \
Sistema di commutazione otturatore 8 ™ 0
Vie/Posizioni 2/2 NC, 3/2 NG, 2/2 NO, 3/2NO T \ l
Pressione max 10 bar 6 N
Comando manuale e meccanico . | RN \
Ritorno molla meccanica 1 4 | \
Connessioni M5, tubo @4 2 .\2\
Diametro nominale 2,5mm T . \ . l\ . .
Portata nominale 70 NI/min T L !
0 50 100 150 200 250
Qn (NI/min)
Corpo valvola zama
Guarnizioni gomma nitrilica P = Pressione di utilizzo
R PA = Pressione di alimentazione
Spola acciaio nichelato

Qn =Portata
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Al JET Finecorsa pneumatici

3/2NC
3/2NO
2/2NC

2/2NO
(b)

3/2NC
3/2NO
2/2NC

2/2NO
(b)

3/2NC
3/2NO

2/2NC

2/2NO
(b)

4 34

Pulsante a sfera-molla tubo @4

Simbolo

Connessione

tubo @4

tubo @4

tubo @4

tubo @4

Sforzo (a)

Pulsante a sfera-molla M5

Connessione

M5

M5

M5

M5

Sforzo (a)

Simbolo

(a) = sforzo a 6 bar

Connessione

tubo @4

tubo @4

tubo @4

tubo @4

Sforzo (a)
N

7

7

Peso
Kg
0,060
0,060

0,060

0,060

Peso
Kg
0,060
0,060

0,060

0,060

Peso
Kg
0,085
0,085

0,085

0,085

Codice

Al-9000

Al-9010

Al-9020

Al-9030

Codice

Al-9000M

Al-9010M

Al-9020M

Al-9030M

Codice

Al-9100

Al-9110

Al-9120

Al-9130

(b) = versione 2/2 NO disponibile solo su richiesta

3.5

1.5

1 = Alimentazione

2 = Utilizzo
3 = Scarico

C

3.5

1 = Alimentazione

2 = Utilizzo
3 = Scarico
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B | Massima apertura

C| Corsa totale

M5x2

1 = Alimentazione
2 = Utilizzo
3 = Scarico
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Leva a rullo - molla M5 20 c
™ ™ 212 ©
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Simbolo Connessione  Sforzo (a) Peso Codice =} :::< >> <<
e JOq &
3/2NC 12@ Mw M5 7 0,085 Al-9100M x i
T 6|7 \ @3 14
2 16 14
3/2NO 12@10 M5 7 0,085 Al-9110M 20
3 1
2
2/2NC ‘2m1° M5 7 0,085 Al-9120M
1 B | Massima apertura 1 = Alimentazione
C| Corsa totale 2= Utilizzo
2/(zbl)\lo uﬂjmw M5 7 0,085 Al-9130M 3 = Scarico
Leva a rullo unidirezionale - molla tubo @4
[aa} V) €
ﬁ}; 2 Q 20 E 13
- - <)
"\ 7 o 8 1l L n
] \
' 235 BE
10 212 YX: Yy c - l N
% .y E =) o
® i
2 /T o4 | ﬁ o
- d——h] I
<+ /1 o4 ©
. . . &E’ N \‘\6 Y
Simbolo Connessione Sforzo (a) Peso Codice = 3 ﬁ \
N Kg m 2 ; s 2 D)
o e S M
3/2NC 12 10 tubo @4 4 0,085 Al-9200 H] 13 {}R © @
2 .
3/2NO 1:%10 tubo @4 4 0,085 Al-9210 617/, 123 14
3 1 6 16 14
2
2/2NC 12@ 1 tubo @4 4 0,085 Al-9220 30
1
B Massima apertura 1= Alimentazione
2/2NO 1:%1%10 tubo @4 4 0,085 Al-9230 Cl Corsa totale 2 = Utilizzo
®) 3 = Scarico
Leva a rullo unidirezionale - molla M5 =
c
€
e S 20 © 13
i | 8 fl L
RS \ n
235
w| @12 ’\:X\X/ - N I
e _ £
@ € IS .:4
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2 ~/ T g4 | éﬁ o
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I sl M5 |° °
N NS O
Simbolo Connessione Sforzo (a) Peso Codice A\ 130 {/o %
2 L - Jan)
N Kg
o ® IS >> <<
3/2NC 12%@ 0 M5 4 0,085 Al-9200M 19 R © D
1 ~ N
2
6|7 a3
3/2NO 12%Mvww M5 4 0,085 Al-9210M = 14
31 16 14
3 30
2/2NC 12 10 M5 4 0,085 Al-9220M
1 . .
B | Massima apertura 1 = Alimentazione
2/2NO 1:%1%10 M5 4 0,085 A-9230M ¢ Corsa totale 2 = Utilizzo
(b) 3 = Scarico

(a) = sforzo a 6 bar

(b) = versione 2/2 NO disponibile solo su richiesta
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Al JET Finecorsa pneumatici

Pulsante meccanico passaparete - molla tubo @4

3/2NC 1zcmjm 0

3/2NO 12@10

2/2NO ‘ZCE[]MHJ
(b)

Connessione

tubo @4

tubo @4

tubo @4

tubo @4

Simbolo

3/2NC 12@ MW
3/2NO ﬂmw
2/2NC 'zcmjmw
2
2/2NO 'zc[jﬂmw
(b)

(a) = sforzo a 6 bar
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Connessione

M5

M5

M5

M5

(b) = versione 2/2 NO disponibile solo su richiesta

Sforzo (a)

Sforzo (a)

Peso
Kg
0,082
0,082

0,082

0,082

Peso
Kg
0,082
0,082

0,082

0,082

Codice

Al-9300

Al-9310

Al-9320

Al-9330

Codice

Al-9300M

Al-9310M

Al-9320M

Al-9330M
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A Precorsa 1 = Alimentazione
B | Massima apertura 2 = Utilizzo
C| Corsa totale 3 = Scarico
D| Chiave 14
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Al JET Finecorsa pneumatici

Tasto - molla tubo @4 4
24 17
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Simbolo Connessione  Sforzo (a) Peso Codice T 5&
N Kg 6|7 23 14
6 16 14
3/2NC ‘iﬁm W\ 10 tubo @4 7 0,065 Al-9350
1 30
2
3/2NO umw tubo @4 7 0,065 Al-9360
I B | Massima apertura 1 = Alimentazione
2 C| Corsa totale 2 = Utilizzo
2/2NC 'm " tubo @4 7 0065  Al-9370 3 Scarico
1
2/2NO g[ﬂjm 10 tubo @4 7 0,065 Al-9380
(b)
Colore tasto giallo
Tasto - molla M5 4
24 17
o )
al ® 20
[(<] N 2
[ 1
re} g 1
) ey
< M5
-\ ™
- [7e]
RS
2
=
N
Simbolo Connessione  Sforzo (a) Peso Codice
N Kg 14
16 14
3/2NC ‘ﬁim WW M5 7 0,065 Al-9350M

3/2NO 'mw M5 7 0,065 Al-9360M

31 B | Massima apertura 1 = Alimentazione

C| Corsa totale 2 = Utilizzo
2/2NC ‘m 10 M5 7 0,065 Al-9370M 3= Scarico

2/2NO 'giE:[ Mm M5 7 0,065 A1-9380M
(b)

Colore tasto giallo

(a) = sforzo a 6 bar (b) = versione 2/2 NO disponibile solo su richiesta
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Pulsante meccanico montaggio a quadro - molla tubo @4

Simbolo

sane ncl R[] e
1
2

sano el | Wjue
3 1
2

2/2NO

Connessione

tubo @4

tubo @4

tubo @4

tubo @4

3/2NC

1
2
3/2NO 'ZCMWO
2
2/2NC ﬂcmjwo
1
(b)

ATTUATORI MANUALI

g

(a) = sforzo a 6 bar

Connessione

M5

M5

M5

M5

Pulsante
incassato

Pulsante
afungo

Pulsante

Selettore
rotante

39.5
33
20
5 M3x22
™M 7 24
: e /
Sforzo (a) Peso Codice &, o
N Kg : = B3 ’yw
Sy EE
14 0,075 Al-9400 =) Li
IR
14 0,075 Al-9410 o | 7 % 2
N&23
6| 16 14
14 0,075 Al-9420 %
14 0,075 Al-9430
395
33
20
5 M3x22
==
Sforzo (a) Peso Codice N &, s )
N Kg gl = X /ﬁvg
< 2; $ -
14 0,075 Al-9400M e
D
14 0,075 Al-9410M o 7 % 2
N
16 14
14 0,075 Al-9420M ”
14 0,075 Al-9430M
ENERO Al-3511Q ENERO Al-3522Q
WROSSO  Al-3512Q
WVERDE Al-3513Q &[
= Selettore a
l:[ levarotante || mNgro Al-3523Q
BROSSO  AI-3514Q &[
ENERO Al-3516Q
q:[ BNEGRO  AI-3524Q
BWROSSO  Al-3514QD
ENERO  AI-3516QD Levetta ,
!
iy | AT
BVERDE Al-3515Q WNERO AF3525Q
WROSSO  Al-3517Q
ENERO Al-3519Q
Leva
l:[ omnidir.
ENERO Al-3520Q ‘ [
)
IE[ ENERO Al-3526Q
Attuatore
ENERO Al-3521Q push pull .

(b) = versione 2/2 NO disponibile solo su richiesta

Per dimensioni attuatori vedere sezione “Accessori>Attuatori e pulsanti”

4_38

11 ]

‘L/" ]

UNIVER GROUP

24

@

S

.

A
a
>
N

ST

61

14

1 = Alimentazione
2 = Utilizzo
3 = Scarico
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1 = Alimentazione
2 = Utilizzo
3 = Scarico




