
2

10
2

DF-T + DF-R002

DF-T...

DF-T...

16
44
65

110
193
318

11
32
42
67

160
260

± 0,01
± 0,01
± 0,01
± 0,01
± 0,02
± 0,02

YMA11

YMA20

0,2
0,45
0,85
1,7

0,25
0,6

1,15
2,25

Ø

YMA11-10
YMA11-16
YMA11-20
YMA11-25

10
16
20
25

30
40
60
70

6
20
36
78

Ø

YMA20-10
YMA20-16
YMA20-20
YMA20-25

10
16
20
25

60
70
80
90

YMP20

100
100
100
100
60
60

Ø

YMP20-10
YMP20-16
YMP20-20
YMP20-25
YMP20-32
YMP20-40

10
16
20
25
32
40

2 ÷ 7
1 ÷ 7
1 ÷ 7
1 ÷ 7
1 ÷ 7
1 ÷ 7

4
6

10
14
22
30

Sujet à modifi cation

YM
Pinces pneumatiques

Pince pneumatique à ouverture angulaire 

Pince pneumatique à ouverture angulaire de 180°

Ouverture
Référence

Force de préhension (Nm)*

Fermeture

Longueur 
max doigt L

(mm)
Capteurs

Référence
Force de 

préhension
(N)*

* = Force de préhension à 5 bar
L = Point de préhension 30 mm

Pression de travail: 1,5 ÷ 7 bar
Température ambiante: -5° ÷ 60° C
Fréquence max (cycles/min): 180
Angle d’ouverture: +30° -10°

Pression de travail: 2 ÷ 6 bar
Température ambiante: -10° ÷ 60° C
Fréquence max (cycles/min): 60
Répétitivité: ± 0,2
Angle d’ouverture: +180°~182° / -3°

Longueur 
max doigt L

(mm)

* = Force de préhension at 5 bar
L = Point de préhension 30 mm

Capteurs

Pince pneumatique parallèle avec guidage linéaire

Référence
Force de préhension  (N)*

Pression
(bar)

Fréquence 
max

(cycles/min)

Répétabilité
(mm)

Course
 ouverte/fermée

(mm)
Capteurs

Température ambiante: 0° ÷ 60° C

Ouverture Fermeture

* = Force de préhension à 5 bar, point de préhension 30 mm
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11

2

2

DF-T...
48
91

138

48
91

138
100

YMP30012
YMP30016
YMP30020

12
16
20

12-24-48
16-32-64
20-40-80

16
28
46
81

127
204
359
520
775

1310

14
25
41
73

117
187
332
495
745

1265

YMP30

YMP40

YMP50

Ø

120
120
120
60
60
60
60
30
30
30

Ø

YMP50-16
YMP50-20
YMP50-25
YMP50-32
YMP50-40
YMP50-50
YMP50-63
YMP50-80
YMP50-100
YMP50-125

16
20
25
32
40
50
63
80

100
125

2 ÷ 6
2 ÷ 6
2 ÷ 6
2 ÷ 6
2 ÷ 6
2 ÷ 6
2 ÷ 6
2 ÷ 6
2 ÷ 6
2 ÷ 6

4
4
6
8
8

12
16
20
24
32

14
44
77

128
227

14
44
77

128
227

40
40
40
40
20

Ø

YMP40010
YMP40016
YMP40020
YMP40025
YMP40032

10
16
20
25
32

20-40-60
30-60-80

40-80-100
50-100-120
70-120-160

DF-...

DF-T + DF-R002

DF-T + DF-R002

DF-T...

H
IG

H
-T

EC
H

Sujet à modifi cation

Pince pneumatique parallèle compacte

Pince pneumatique parallèle à grande ouverture

Pince pneumatique à centrage automatique 3 mors

YM Pinces pneumatiques 

Référence
Force de préhension (N)*Fréquence max 

(cycles/min)
Course
(mm) Capteurs

Référence
Force de préhension (N)*Pression 

(bar)
Fréquence max 

(cycles/min)

Course
ouver./ferm.

(mm)
Capteurs

Référence
Force de préhension (N)*Fréquence max

(cycles/min)
Course
(mm) Capteurs

Pression de travail: 1,5 ÷ 7 bar
Température ambiante: 0° ÷ 60° C

Pression de travail: 1,5 ÷ 6 bar
Température ambiante: -10° ÷ 60° C
Répétabilité: ±0,1

Température ambiante: -10° ÷ 60° C
Répétabilité: ±0,01

Ouverture Fermeture

Ouverture Fermeture

Ouverture Fermeture

* = Force de préhension à 5 bar, point de préhension 30 mm

* = Force de préhension à 5 bar, point de préhension 30 mm

* = Force de préhension à 5 bar, point de préhension 20 mm (Ø16-25) 30 mm (Ø 32÷63) 50 mm (Ø 80 ÷125)


